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Мы проектируем и изготавливаем наши 
изделия такими, чтобы они позволили Вам оптимальным 
образом решать стоящие перед Вами задачи
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Широчайший ассортимент 
продуктов для линейного 
перемещения с любыми 
теÐническими условиями

Actuator System Line
Интегрируемые линейные модули для промышленной автоматизации,
£спользуются в различныÐ отрасляÐ промышленности: от исполнительныÐ 
приводов теÐнологического оборудования до высокоточныÐ сборочныÐ 
роботов, упаковочныÐ линий, а также высокопроизводительныÐ 
производственныÐ линий. Данная серия является дальнейшим развитием 
серии g$cWuDWor /LnHo и призвана решить наиболее насуÔные задачи, стояÔие 
перед нашими заказчиками.

Telescopic Line

Телескопические направляющие с шариковым 
сепаратором,
С термоупрочнÛнными дорожками качения, высокой 
грузоподÕÛмностью, малым прогибом и высокой 
устойчивостью к ударам и вибраÑиям. Доступны 
с частичным, полным выдвижением, а также со 
сверÐвыдвижением (до �00� от исÐодной длины 
направляюÔей).

Actuator Line

Линейные модули с различными приводами 
и конÏигурациями направляющиÐ,
Доступны с ременным приводом, шарико-винтовой парой или 
зубчатой рейкой под различные задачи: высокоточные, роликовые 
для высокодинамичныÐ перемеÔений или с шариковым блоком 
с реÑиркуляÑией шариков - в зависимости от требований к 
грузоподÕÛмности и особенностей условий ØксплуатаÑии.

Глобальный 

поставщик решений 

для линейного 

перемещения

Linear Line

Линейные и криволинейные направляющие с шариковыми 
сепараторами или радиальными подшипниками,
c термоупрочнÛнными дорожками качения, высокой грузоподÕÛмностью, 
ÏункÑией самоÑентрирования и работоспособны в условияÐ повышенной 
загрязнÛнности.

Телескопические направляющие с шариковым 

С термоупрочнÛнными дорожками качения, высокой 
грузоподÕÛмностью, малым прогибом и высокой 
устойчивостью к ударам и вибраÑиям. Доступны 
с частичным, полным выдвижением, а также со 
сверÐвыдвижением (до �00� от исÐодной длины 
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� Особенности конструкции
 ²астичное и полное выдвижение направляющиÐ различныÐ типов HR-2

2 Вид изделий в сечении - обзор HR-4

3 ТеÐнические Ðарактеристики   
 ¸ксплуатационные Ðарактеристики и примечания HR-6 

4 Размеры и грузоподÕÛмность 
 HTT   HR-7 
 HVB   HR-11
 HVC  HR-13
 H1C  HR-18
 H1T  HR-20
 H2H  HR-24
 LTH  HR-26
 HGT  HR-33
 LTF  HR-37
 HGS  HR-39
   
5 Аксессуары
 Блокиратор(ы), СинÐронизирующий диск, ДемпÏер(ы) HR-41
  
6 ТеÐническая инÏормация
 Выбор подÐодящей телескопической направляющей,
 Допустимые погрешности монтажа, 
 Жизненный цикл, ГрузоподÕÛмность,  HR-42 
 Прогиб, Диапазон рабочиÐ температур, Защита от коррозии,  
 Смещение шариковыÐ сепараторов, Усилие перемещения направляющиÐ, 
 Смазка, Зазоры и преднатяг HR-43 
 Интервалы теÐнического обслуживания, Правила монтажа HR-44

РасшиÏровка кодов заказа изделий
РасшиÏровка кодов заказа изделий HR-45 
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®казанные данные не могут отображать всего многообразия применений и должны быть проверены.

В большинстве случаев изделия доступны в различныÐ вариантаÐ исполнения и с различными вариантами покрытий. �олее подробную инÏормаÑию 

можете получить в нашей службе поддержки.


1 �1� в названии серии соответствует выдвижению на 150�, ��� на �00�.


� Доступны варианты исполнения с диапазоном рабочиÐ температур -�0 j& до +�50 j&, проконсультируйтесь с нашим теÐническим отделом.


� �рузоподÕемность для алюминия составляет 40 � и для нержавеюÔей стали �0 � от указанныÐ значений, если такое исполнение доступно.


4 Просьба обраÔаться в теÐнический отдел для определения полного перечня опÑий, например марки нержавеюÔей стали, ØлектроÐимполировки.


5 Доступность опÑии блокировки зависит от длины направляюÔей и серии, просьба уточнять в нашем теÐническом отделе.


� При наличии демпÏера максимальное значение рабочей температуры +50j&, за дальнейшей консультаÑией обраÔайтесь в службу поддержки.


7 Максимальное значение зависит от применения.

 Сталь

; ¨ержавеюÔая 

сталь 

$ �люминий

% Двойной Ðод

%0 Двойной Ðод с 

синÐронизируюÔим 

диском

(* С ÏиксаÑией в закрытом 

положении

(2 С ÏиксаÑией в выдвинутом 

положении

(% С ÏиксаÑией в обоиÐ 

положенияÐ

9* С блокировкой в закрытом 

положении

92 С блокировкой в выдвинутом 

положении

9% С блокировкой в обоиÐ 

положенияÐ

'* С демпÏером   Доступность опÑии

V Доступно для длин до 1000 мм.

 Стандарт

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Фиксатор Блокиратор
� ДемпÏер Макс. 
грузоподÕемность на 
пару направляющиÐ 

>Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
длина 
Ðода 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
� 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура
�
�

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Закалка дорожек 
качения

Шарики Ролики Сталь ;
� A B BM (G (O (B VG VO VB DG C
�rDG


� C
�D[

ТеÐнические Ðарактеристики

Hegra 
Rail

HTT

HTT030

60 % to 66 %

30

°олоднотянутый 
проÏиль

+     

    1200

on request

1000 660

0,8 +++ -20°C/+170°CHTT040 40     2550 1000 660

HTT050 50        2900 1200 720

HVB HVB026
100 %

26
¥омбинаÑия 

Ïрезерованного и 
гнутого проÏилей

++        1150 on request 1000 1000 0,8 + -20°C/+170°C

HVC

HVC045

100 %

45

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого и 
гнутого проÏилей

++       

1200

on request

1200 1200

0,8 + -20°C/+170°C
HVC050 50    1500 1500 1500

HVC058 58      2100 1500 1500

HVC075 75     3300 2000 2000

H1C*1 H1C075
150%

75

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого, 
Ïрезерованного и 
гнутого проÏилей

++        1350 - 1500 2250 0,5 + -20°C/+170°C

H1T*1

H1T060

150 % to
200 %

60

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого 

и Ïрезерованного 
проÏилей

++     

  



2600 - 1500 2250

0,5 ++ -20°C/+170°C
H1T080 80    3200 - 1500 2250

H1T100 100 5500 - 2000 3000

H1T150 150 7500 - 2000 3000

H2H H2H080
150 % to 200 %

80 ++         on request - 2000 3000 0,5 ++ -20°C/+170°C

LTH

LTH30

100 %

30

°олоднотянутый 
проÏиль

++  

1470

on request

1200 1215

0,5 ++ -20°C/+170°C
LTH45 45 3346 1500 1522

LTH30S 30  1498 1200 1217

LTH45S 45  3084 1500 1522

HGT

HGT060

100 %

60

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого 

и Ïрезерованного 
проÏилей

++      

  

   

5500

on request

1500 1500

0,5 +++ -20°C/+170°C

HGT080 80 V V V 9350 2000 2000
HGT100 100 11000 2000 2000
HGT120 120 11800 2000 2000
HGT150 150 13900 2000 2000
HGT200 200 17500 2300 2300
HGT240 240 20000 2000 2000

LTF LTF44
100 %

44
°олоднотянутый 

проÏиль
++    1296 - 1010 1010 0,3 + -20°C/+170°C

HGS HGS060
100 %

60 ¯резерованный 
проÏиль

++        1400 - 1000 1000 0,5 +++ -20°C/+170°C
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Рис. �

� Особенности конструкции

Рис. 2

Рис. 3

Рис. 4

Рис. 5

Рис. 6

²астичное и полное выдвижение направляющиÐ различныÐ типов

Особенности конструкции

В семейство телескопическиÐ направляюÔиÐ g+HJrD RDLlo вÐодят 

изделия пяти категорий: частичного, полного выдвижения и 

сверÐвыдвижения� высокой грузоподÕÛмности� и с средними 

Øлементами 6-образной Ïормы. При Øтом в различныÐ категорияÐ 

присутствуют варианты исполнения, из различныÐ материалов, 

позволяюÔиÐ обеспечить нашим ¢аказчикам дополнительные 

преимуÔества.

Основные теÐнические Ðарактеристики изделий� 

■ Высокая грузоподÕÛмность и малый прогиб под нагрузкой

■ «азличные варианты исполнения и материалы

■ ¥омпактная конструкÑия

■ Малый вес направляюÔиÐ и плавность Ðода под нагрузкой

■ Длительный срок службы

■ Высокая надÛжность

Предпочтительные области применения�

■ ¡елезнодорожный транспорт (обслуживаемые выдвижные 

модули и аккумуляторные блоки )

■ �втомобилестроение

■ Строительство и машиностроение

■ СпеÑиальное оборудование

Направляющие частичного выдвижения

¨аправляюÔими частичного выдвижения называют направляюÔие, 

длины Ðода которыÐ близки к 50� от иÐ длины в сложенном 

положении. В систему вÐодят сама направляюÔая и каретка. Такая 

система позволяет обеспечить высокую меÐаническую жÛсткость и 

надÛжность крепления полезной нагрузки к несуÔей конструкÑии.

Направляющие полного выдвижения

¨аправляюÔими полного выдвижения называют направляюÔие, 

длины Ðода которыÐ близки к 100� от иÐ длины в сложенном поло-

жении. Такие направляюÔие включают в себя три Øлемента, разли-

чаюÔиеся по своей конструкÑии и размерам.

Направляющие сверÐвыдвижения

¨аправляюÔими сверÐвыдвижения называют направляюÔие, 

способные выдвигаться на длину Ðода, составляюÔую до �00� от 

иÐ длины в сложенном положении. Применение промежуточныÐ 

Øлементов, обладаюÔиÐ высоким моментом инерÑии, позволяет 

придать системе превосÐодную меÐаническую жÛсткость в 

сочетании с высокой грузоподÕÛмностью при максимальном 

выдвижении.

Направляющие высокой грузоподÕÛмности

£зделия данной серии представляют собой спеÑиальное 

исполнение направляюÔиÐ полного выдвижения, способныÐ 

выдвигаться на длины Ðода, близкие к 100� от иÐ длины в 

сложенном положении, и отличаются наличием в иÐ конструкÑии 

высокопрочного промежуточного Øлемента с сечением двутавровой 

Ïормы и двуÐ кареток. ¸ти направляюÔие полного выдвижения 

спеÑиально разработаны для перемеÔения особо тяжÛлыÐ грузов 

с минимальным прогибом и с обеспечением высокой обÔей 

меÐанической жÛсткости системы.

Направляющие с S-образным проÏилем

£зделия данной серии представляют собой спеÑиальное исполнение 

направляюÔиÐ полного выдвижения, способныÐ выдвигаться на 

длины Ðода, близкие к 100� от иÐ длины в сложенном положении, 

и отличаются наличием в иÐ конструкÑии двуÐ кареток и одного 

промежуточного Øлемента с сечением 6-образной Ïормы.

ПреимуÔествами ØтиÐ направляюÔиÐ полного выдвижения 

являются иÐ высокая меÐаническая жÛсткость и компактность 

конструкÑии.
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� Вид изделий в сечении - обзор

HTT030

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-7

Fig. 7 Fig. 9
HTT040

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-8

HTT050

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-9

Fig. 10
HVB026

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-11

Fig. 12 Fig. 13

HVC058

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-15

HVC075

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-16

Fig. 14 Fig. 15
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HVB026-0550
Achtung! Für die Montage müssen die Endbegrenzungsschrauben entfernt werden. Ein Herausfallen der Kugeln dann möglich!!!!!!!!

HVC045

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-13

20,5

45

HVC050

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-14

22,1

50

24

58

XX

Länge L

Y m n E n m Y
C

Hub H

1
1 2

2

P

D B

A

V
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J

G

F

1

26

75

HVC045-0550
HVC050-0550
HVC058-0550
HVC075-0550

Fig. 11
HVBX026

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-11

Fig. 8

28

27

H1T060

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-19

Fig. 16 Fig. 17 Fig. 18

Fig. 21
H2H080

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-24

H1T080

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-21

Fig. 19

Fig. 20

H1T100

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-22

Fig. 22 Fig. 23
LTH30

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-26

LTH45

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-29

Fig. 24 Fig. 25

Fig. 26 Fig. 27

HGT060

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-33

HGT100

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-35

HGT080

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-34

H1C075

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-18
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J = 20
G = 10

H1C075-0550

m n

Y m n E n m Y

Länge L
C

Hub H

1 2

J B

A

K
DJ

GG

FF

1

1

1

2

2

2

40,5

60

H1T060-0550
H1T080-1100

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79

80

H2D080-0800

m n

Y m n E n m Y

Länge L
C

Hub H

1 2

J B

A

K
DJ

GG

FF

1

1

1

2

2

2

44

80

H1T060-0550
H1T080-1100

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

1 2

D J B

A

GG

J D

F

F

1

1

1

2

2

2

1 2

51

10
0

H1T100-1100
H1T150-1100
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HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100
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44

 20 

 3
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 26 

 4
5 

H1T150

Versions are available on request

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-23

15
0

64

HGT120, HGT150, HGT200, HGT240

Versions are available on request

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-35

HGT120: A = 44, B = 120

HGT 150: A = 56, B = 150

HGT 200: A = 72, B = 200

HGT 240: A = 74, B = 240

A

B

HGS060

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-39

Fig. 28 Fig. 29
LTF44

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-37
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60
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Вид изделий в сечении - обзор

Направляющие частичного выдвижения

Направляющие полного выдвижения

Направляющие сверÐвыдвижения

Hаправляющие высокой грузоподÕÛмности

Направляющие с S-образным проÏилем
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� Вид изделий в сечении - обзор

Рис. 30

Примечания�

■ «екомендуется монтировать горизонтально

■ Вертикальный монтаж по запросу

■ Под запрос изделия могут поставляться с нестандартной длиной Ðода

■ Все приведÛнные данные по грузоподÕÛмности указаны для пары 

телескопическиÐ направляюÔиÐ

■ ¥репÛжные винты, используемые при монтаже любыÐ телескопиче-

 скиÐ систем, должны соответствовать классу прочности g10.9o

■ ³татные упоры � ограничители Ðода, встроенные в изделия, пред-

 назначены для останова ненагруженной системы, соответственно

 сепаратора. Просьба предусмотреть при монтаже дополнительные

 упоры, достаточные для останова всей системы, включая полезную

 нагрузку 

■ ¨е все предлагаемые к изделиям аксессуары (блокираторы, 

демпÏеры, синÐронизируюÔие диски, Ïиксаторы) могут 

использоваться в комбинаÑии друг с другом. �олее подробную 

инÏормаÑию можно получить, обратившись в нашу службу 

теÐнической поддержки.

■ ® оснаÔÛнныÐ блокираторами моделей g+*7o следует учитывать 

различия между право- и левосторонними вариантами.

■ Диапазон рабочиÐ температур: /7+  от -�0 до +170 j&

■ Диапазон рабочиÐ температур: /7+ ...6  от -�0 до +50 jС

■ В стандартном исполнении телескопические направляюÔие из 

алюминия и нержавеюÔей стали поставляются несмазанными. 

Поставка данныÐ изделий со смазкой по запросу.

■ Просьба учесть возможные отличия размеров изделий, 

выполненныÐ из нержавеюÔей стали, от изделий, выполненныÐ 

из обычныÐ материалов. �олее подробную инÏормаÑию можно 

получить, обратившись в нашу службу теÐнической поддержки.

¸ксплуатационные Ðарактеристики�

■ Диапазон рабочиÐ температур: от -�0 до +170 jС

 (в отдельныÐ случаяÐ также от -�0 до +�50 jС)

■ Максимальная скорость Ðода: 0,8 метра в секунду, с учÛтом 

спеÑиÏики конкретного применения.

■ Доступны различные материалы и варианты антикоррозийной 

заÔиты

■ По запросу доступны спеÑиальные исполнения имеюÔие в кон-

струкÑии направляюÔей блокираторы, Ïиксаторы, или демпÏеры   

Внимание� 

�рузоподÕÛмность телескопическиÐ направляюÔиÐ в исполнении 

из алюминия составляет - 40 �, из нержавеюÔей стали - �0 � от 

указанныÐ номинальныÐ значений, при условии, что телескопические 

направляюÔие из алюминия и нержавеюÔей стали доступны для 

заказа.

ТеÐнические Ðарактеристики

Подвижный Øлемент

Средний Øлемент

Сепаратор с шариками

Стационарный Øлемент

Подвижный Øлемент

Средний Øлемент

Сепаратор с шариками

Стационарный Øлемент

HTT030

Рис. 31

Табл. 1

Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;�
 ;� < m n ( С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HTT 30

250 130 1100

on 
request

15 7.5 50 50

- -

50 125

4

300 180 1200 100 150

350 230 1150 150 175

400 260 1100 200 200

450 310 1050 250 225

500 340 1000 300 250

550 370 950 150

50 -

275

6

600 400 900 175 300

650 430 850 200 325

700 460 800 225 350

750 490 750 250 375

800 520 700 275 400

850 550 650 300 425

900 600 600 325 450

950 630 550 350 475

1000 660 500 375 500

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40�, а из нержавеюÔей стали - �0� от указанныÐ номинальныÐ значений,  
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo). 

 ® изделий с Ðодом в двуÐ направленияÐ размер °1   7,5 мм.

ГрузоподÕÛмность и размеры

C0ax

C0rad

X

P

Длина L

Y m n E n m Y X

C

Длина хода H

2

1

J B

A

V

G

K

F

15

30

1

J = 16
G = 10

HTT030-0550
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Табл. 2

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;�
 ;� < m n ( С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HTT 40

250 130 2100

on 
request

15 7.5 50 50

- -

50 125

4

300 180 2250 100 150

350 230 2350 150 175

400 260 2450 200 200

450 310 2550 250 225

500 340 2500 300 250

550 370 2450 150

50 -

275

6

600 400 2400 175 300

650 430 2350 200 325

700 460 2300 225 350

750 490 2250 250 375

800 520 2150 275 400

850 550 2050 300 425

900 600 1950 325 450

950 630 1800 350 475

1000 660 1650 375 500

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

 ® изделий с Ðодом в двуÐ направленияÐ размер °1   7,5 мм.

HTT040

Рис. 32Все размеры указаны в мм

� ГрузоподÕÛмность и размеры

C0ax

C0rad
Y m n E n m Y X

C
Длина L

Длина хода H

2

X
P

1

J B

V

A

G

K

F

1

18,5

40

J = 25
G = 12

HTT040-0550

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;�
 ;� < m n ( С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HTT 50

300 180 2500

on 
request

15 7.5 50 50

- -

100 150

4

350 230 2600 150 175

400 260 2700 200 200

450 310 2800 250 225

500 340 2900 300 250

550 370 2850 150

50 -

275

6

600 400 2800 175 300

650 430 2700 200 325

700 460 2600 225 350

750 490 2500 250 375

800 520 2400 275 400

850 550 2300 300 425

900 600 2200 325 450

950 630 2100 350 475

1000 660 2000 375 500

1100 700 1850 425 525

1200 760 1650 475 550

HTT050

Рис. 33Все размеры указаны в мм

Табл. 3�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

 ® изделий с Ðодом в двуÐ направленияÐ размер °1   7,5 мм.

C0ax

C0rad

X
Y m n E n m Y

X

C
Длина L

Длина хода H

1 2

P

J B

A

V
D

K

G

F

1

18

60

J G J1 G1
HTT050 30 12
HTT060 40 12

HTT050-0550
HTT060-0550
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

HTT

Рис. ��Все размеры указаны в мм
1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа w9x под винты с потайной головкой по стандартам g'I1 7991o � gI62 10�4�o

Тип Типоразмер А B - G . D D� ) V� Масса

>кг�м@

HTT 

30 15 30 16 10 15
-

-

M6 M5 2.4

40 18.5 40 25
12

20
M8 M6

4.3

50 19.5 50 30 12.5 25 5.6

X

P

Länge L

Y m n E n m Y X

C

Hub H

2

1

J B

A

V

G

K

F

15

30

1

J = 16
G = 10

HTT030-0550

Табл. �

Y m n E n m Y X

C
Länge L

Hub H

2

X
P

1

J B

V

A

G
K

F

1

18,5

40

J = 25
G = 12

HTT040-0550

X
Y m n E n m Y

X

C
Länge L

Hub H

1 2

P

J B

A

V
D

K

G

F

1

18

60

J G J1 G1
HTT050 30 12
HTT060 40 12

HTT050-0550
HTT060-0550

HTT030 HTT040 HTT050

HVB026

Рис. 35Все размеры указаны в мм
Внимание� Перед монтажом удалить конÑевые ограничительные винты. После удаления винтов возможно выпадение шариков�

Tab. 5

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ < m n E С Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVB 26

250 250 1050

on 
request

50 50

-

-

50

4

300 300 1100 100

350 350 1150 150

400 400 1100 200

450 450 1050 250

500 500 1000 300

550 550 950 150

- 6

600 600 900 175

650 650 850 200

700 700 800 225

750 750 750 250

800 800 700 275 50

850 850 650 300

-
900 900 600 325

950 950 550 350

1000 1000 500 375

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

Y m n

K

B

A

VV1

1

26

26

HVB026-0550
Achtung! Für die Montage müssen die Endbegrenzungsschrauben entfernt werden. Ein Herausfallen der Kugeln dann möglich!!!!!!!!
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HVB

Рис. ��Все размеры указаны в мм
1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа w9x под винты с потайной головкой по стандартам g'I1 7991o � gI62 10�4�o

Тип Типоразмер А B . V� Масса

>кг�м@

HVB 26 26 26 13 M5 3.80

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

Y m n

K

B

A

VV1

1

26

26

HVB026-0550
Achtung! Für die Montage müssen die Endbegrenzungsschrauben entfernt werden. Ein Herausfallen der Kugeln dann möglich!!!!!!!!Табл. �

HVC045, HVC050, HVC058, HVC075

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Табл. �

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;� ;� < m n E С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVC 45

300 300 1150

on 
request

7.5 7.5 50 50

-

-

100

- 4

350 350 1200 150

400 400 1200 200

450 450 1150 250

500 500 1150 300

550 550 1100 150

-

275

6

600 600 1050 175 300

650 650 1000 200 325

700 700 950 225 350

750 750 900 250 325

800 800 850 275 50 400

850 850 800 300

-

425

900 900 750 325 450

950 950 700 350 475

1000 1000 650 375 500

1100 1100 500 425 50

1200 1200 400 475 600

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40�, а из нержавеюÔей стали - �0� от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

XX

Длина L

Y m n E n m Y
C

Длина хода H

1 2

P

D B

A

V
K

J

G

F

1

26

75

J G J1 G1
HVC045 16 10
HVC050 20 12
HVC058 25 12
HVC075 30 12

HVC045-0550
HVC050-0550
HVC058-0550
HVC075-0550
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Табл. �

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;� ;� < m n
 (
 С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVC 50

300 300  1400

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 1450 150

400 400 1500 200

450 450 1450 250

500 500 1400 300

550 550 1350 150

50 -

275

6

600 600 1300 175 300

650 650 1250 200 325

700 700 1200 225 350

750 750 1150 250 325

800 800 1100 275 400

850 850 1050 300 425

900 900 1000 325 450

950 950 950 350 475

1000 1000 900 375 500

1100 1100 800 425 550

1200 1200 700 475 600

1300 1300 600 525 650

1400 1400 500 575 700

1500 1500 400 625 750

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo). 

 При использовании направляюÔиÐ полного выдвижения со встроенными блокираторами, работаюÔими при полном выдвижении (92), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (9%), изменяются следуюÔие размеры:  
размер gno уменьшается на �5 мм, а размер g(o увеличивается до 1�0 мм.

Табл. �

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;� ;� < m n
 (
 С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVC 58

300 300 2000

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 2050 150

400 400 2100 200

450 450 2050 250

500 500 2000 300

550 550 1950 150

50 -

275

6

600 600 1900 175 300

650 650 1850 200 325

700 700 1800 225 350

750 750 1750 250 325

800 800 1700 275 400

850 850 1650 300 425

900 900 1600 325 450

950 950 1500 350 475

1000 1000 1450 375 500

1100 1100 1350 425 550

1200 1200 1250 475 600

1300 1300 1150 525 650

1400 1400 1050 575 700

1500 1500 1000 625 750

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo). 

 При использовании направляюÔиÐ полного выдвижения со встроенными блокираторами, работаюÔими при полном выдвижении (92), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (9%), изменяются следуюÔие размеры:  
размер gno уменьшается на �5 мм, а размер g(o увеличивается до 1�0 мм.
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Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;� ;� < m n
 (
 С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVC 75

300 300 3200

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 3250 150

400 400 3300 200

450 450 3250 250

500 500 3200 300

550 550 3150 150

50 -

275

6

600 600 3100 175 300

650 650 3050 200 325

700 700 3000 225 350

750 750 2950 250 325

800 800 2900 275 400

850 850 2850 300 425

900 900 2800 325 450

950 950 2750 350 475

1000 1000 2700 375 500

1100 1100 2600 425 550

1200 1200 2500 475 600

1300 1300 2350 525 650

1400 1400 2200 575 700

1500 1500 2050 625 750

1600 1600 1900 675 800

1700 1700 1750 725 50

1800 1800 1600 775 900

1900 1900 1450 825 950

2000 2000 1300 875 1000

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo). 

 При использовании направляюÔиÐ полного выдвижения со встроенными блокираторами, работаюÔими при полном выдвижении (92), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (9%), изменяются следуюÔие размеры:  
размер gno уменьшается на �5 мм, а размер g(o увеличивается до 1�0 мм.

HVC

Рис. ��Все размеры указаны в мм
1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа w9x под винты с потайной головкой по стандартам g'I1 7991o � gI62 10�4�o

Тип Типоразмер А B - G . D ) V� Масса

>кг�м@

HVC

45 20.5 45 16 10 11.5
22 M6 M5

4.00

50 22.1 50 20

12

14 5.10

58 24 58 25 13 32
M8 M6

6.50

75 26 75 30 20 35 9.30

Табл. ��

XX

Länge L

Y m n E n m Y
C

Hub H

1 2

P

D B

A

V
K

J

G

F

1

26

75

J G J1 G1
HVC045 16 10
HVC050 20 12
HVC058 25 12
HVC075 30 12

HVC045-0550
HVC050-0550
HVC058-0550
HVC075-0550
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H1C075

Рис. 39Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

;� ;� < m n ( С P Количество 
отверстий

H1C 75

300 450 1200

7.5 7.5 50 50

-

50

100

- 4

350 525 1250 150

400 600 1300 200

450 675 1350 250

500 750 1300 300

550 825 1200 150

-

275

6

600 900 1150 175 300

650 975 1100 200 325

700 1050 1050 225 350

750 1125 1000 250 325

800 1200 950 275 400

850 1275 900 300 425

900 1350 850 325 450

950 1425 800 350 475

1000 1500 750 375 500

1100 1650 650 425 550

1200 1800 550 475 600

1300 1950 450 525 650

1400 2100 350 575 700

1500 2250 200 625 750

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

H1C075

Рис. ��Все размеры указаны в мм
1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа w9x под винты с потайной головкой по стандартам g'I1 7991o � gI62 10�4�o

Тип Типоразмер А B - G . D ) V� Масса

>кг�м@

H1C 75 30 75 20 10 20 35 M6 M6 8.60

Табл. ��

P

Y
X

m n E n m Y
X

C
Länge L

Hub H

1 2

J B

G

A

V
D

K

F

1

30,1

75

J = 20
G = 10

H1C075-0550

C0ax

C0rad

P

Y
X

m n E n m Y
X

C
Длина L

Длина хода H

1 2

J B

G

A
V

D
K

F

1

30,1

75

J = 20
G = 10

H1C075-0550
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Hegra Rail

H
R
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

H1T060, H1T080

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество отверстий

М� M�

H1T 60

300 450 2400

50 50

- -

100

8 4

350 525 2500 150

400 600 2550 200

450 675 2600 250

500 750 2600 300

550 825 2550 150

50 - 12 6

600 900 2500 175

650 975 2450 200

700 1050 2400 225

750 1125 2350 250

800 1200 2300 275

850 1275 2250 300

900 1350 2200 325

950 1425 2150 350

1000 1500 2100 375

1100 1650 2000 425

1200 1800 1850 475

1300 1950 1700 525

1400 2100 1550 575

1500 2250  1400 625

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество отверстий

M� M��

H1T 80

500 750 3100

100 100

- -

100

4 8

550 825 3150 150

600 900 3200 200

650 975 3150 250

700 1050 3100 300

750 1125 3000 350

800 1200 2900 400

850 1275 2800 450

900 1350 2700 500

950 1425 2600 550

1000 1500 2500 600

1100 1650 2280 300

100 - 6 12

1200 1800 2060 350

1300 1950 1840 400

1400 2100 1620 450

1500 2250 1400 500

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax
C0rad

m n

Y m n E n m Y

Длина L
C

Длина хода H

J B

A
K

DJ

GG

FF

1

1

1
44

80

J G J1 G1
H1T060 25 12 40 10
H1T080 30 12 50 12

H1T060-0550
H1T080-1100



HR-23

Hegra Rail

H
R

HR-22

� ГрузоподÕÛмность и размеры

H1T100, H1T150

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество 
отверстий

H1T 100

700 1050 5500

100 200

- -

100

8

750 1125 5500 150

800 1200 5300 200

850 1275 5100 250

900 1350 4700 300

950 1425 4500 350

1000 1500 4300 400

1100 1650 4000 150

200 - 12

1200 1800 3700 200

1300 1950 3400 250

1400 2100 3100 300

1500 2250 2900 350

1600 2400 2600 400

1700 2550 2300 450

1800 2700 2000 500

1900 2850 1700 550

2000 3000 1400 600

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

По запросу доступны исполнения и типоразмеры.

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

ГрузоподÕемность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

H1T 150

700 7000

2000 2300

… …

Табл. ���рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия 
составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - 
�0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов 
доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические 
Ðарактеристикиo).

H1T

Рис. 43Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - -� G G� . D D� ) )� Масса

>кг�м@

H1T

60 40.5 60 25 40

12

10 19 22
-

M8

M6 12.90

80 44 80 30 50 12 25 30
M10

18.60

100 51 100 40 70 15 27.5 45 25 28.60

Табл. ��

m n

Y m n E n m Y

Länge L
C

Hub H

J B

A

K
DJ

GG

FF

1

1

1

44

80

J G J1 G1
H1T060 25 12 40 10
H1T080 30 12 50 12

H1T060-0550
H1T080-1100

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D
1 J B

A

GG

J D

F

F

1

1

1

49

10
0 J G J1 G1

H1T100 40 12 70 15
H1T150 70 15 100 20

H1T100-1100
H1T150-1100

H1T060
H1T080

H1T100

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D
1 J B

A

GG

J D

F

F

1

1

1

49

10
0 J G J1 G1

H1T100 40 12 70 15
H1T150 70 15 100 20

H1T100-1100
H1T150-1100
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

H2H080m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79

80

J = 50
G = 15

H2D080-0800

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - G . D ) Масса

>кг�м@

H2H 80 79+-1 80 50 15 25 30 M10 34.80

Табл. ��

H2H080

Рис. 44Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество 
отверстий

H2H 80

500 1000

on request 100 100

- -

100

8

550 1100 150

600 1200 200

650 1300 250

700 1400 300

750 1500 350

800 1600 150

100 - 12

850 1700 175

900 1800 200

950 1900 225

1000 2000 250

1100 2200 300

1200 2400 350

1300 2600 400

1400 2800 450

1500 3000 500

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79
80

J = 50
G = 15

H2D080-0800
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Hegra Rail

H
R

HR-26

C0radC0rad

LTH30 RF

Рис. ��

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH 30

250 285 404

По запросу

25

100

3
300 323 1008 50

350 377 1042 25
4

400 416 1136 50

450 485 1164 25
5

500 523 1470 50

550 577 1464 25
6

600 615 1402 50

650 685 1230 25
7

700 723 1186 50

750 777 1100 25
8

800 815 1066 50

850 884 962 25
9

900 923 936 50

950 977 882 25
10

1000 1015 858 50

1050 1084 792 25
11

1100 1123 772 50

1150 1176 736 25
12

1200 1215 720 50

LTH30 KF

Рис. ��

Длина хода

Длина L

 m  n  n  n 

 B
 

 A 

 F
 

Длина хода

Длина

 50  50  =  50  =  50 

 m 

 n 

 B
 

 A 

 F
 

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH 30

250 285 404

По запросу

-

150
4

300 323 1008 200

350 377 1042 250

6

400 416 1136 175 300

450 485 1164 200 350

500 523 1470 225 400

550 577 1464 250 450

600 615 1402 275 500

650 685 1230 300 550

700 723 1186 325 600

750 777 1100 350 650

800 815 1066 375 700

850 884 962 400 750

900 923 936 425 800

950 977 882 450 850

1000 1015 858 475 900

1050 1084 792 500 950

1100 1123 772 525 1000

1150 1176 736 550 1050

1200 1215 720 575 1100

� ГрузоподÕÛмность и размеры

C0radC0rad
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Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH...S 30

300 310 816

По запросу

50

100

3
350 364 880 75

400 402 994 50
4

450 472 1032 75

500 510 1330 50
5

550 564 1498 75

600 618 1392 50
6

650 671 1276 75

700 725 1178 50
7

750 764 1138 75

800 817 1060 50
8

850 871 992 75

900 925 932 50
9

950 979 878 75

1000 1017 856 50
10

1050 1071 810 75

1100 1109 790 50
11

1150 1179 732 75

1200 1217 718 50 12

Табл. ��

LTH30 S

Вариант g} So c упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали

Длина хода H

 M6  M6 

Длина

 m  n  m  n 

 F
 

 A 

 B
 

Рис. ��
Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH 45

250 276 2610

По запросу

25

100

3
300 310 2824 50

350 388 2820 25
4

400 422 2842 50

450 478 2864 25
5

500 512 2900 50

550 590 2764 25
6

600 624 3032 50

650 680 3252 25
7

700 714 3346 50

750 770 3084 25
8

800 826 2860 50

850 882 2666 25
9

900 916 2614 50

950 972 2450 25
10

1000 1028 2306 50

1050 1084 2178 25
11

1100 1118 2144 50

1150 1174 2034 25
12

1200 1230 1934 50

1250 1286 1842 25
13

1300 1320 1818 50

1350 1376 1738 25
14

1400 1410 1716 50

1450 1488 1596 25
15

1500 1522 1578 50

Табл. ��

LTH45 RF

Длина хода

 m  n  n  n 

Длина

 B
 

 A 

 F
 

� ГрузоподÕÛмность и размеры

Рис. ��

C0radC0rad

C0radC0rad
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Hegra Rail

H
R

HR-30

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH 45

250 276 2610

По запросу

-

150

4300 310 2824 200

350 388 2820 250

400 422 2842 175 300

6

450 478 2864 200 350

500 512 2900 225 400

550 590 2764 250 450

600 624 3032 275 500

650 680 3252 300 550

700 714 3346 325 600

750 770 3084 350 650

800 826 2860 375 700

850 882 2666 400 750

900 916 2614 425 800

950 972 2450 450 850

1000 1028 2306 475 900

1050 1084 2178 500 950

1100 1118 2144 525 1000

1150 1174 2034 550 1050

1200 1230 1934 575 1100

1250 1286 1842 600 1150

1300 1320 1818 625 1200

1350 1376 1738 650 1250

1400 1410 1716 675 1300

1450 1488 1596 700 1350

1500 1522 1578 725 1400

Табл. ��

LTH45 KF

Рис. ��

Длина хода

 50  50  =  50  =  50 

 m 

 n 

Длина

 B
 

 A 

 F
 

LTH45 S

Рис. ��

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH...S 45

300 310 1316

По запросу

50

100

3
350 366 1832 75

400 422 1666 50
4

450 456 2154 75

500 512 1972 50
5

550 568 2200 75

600 624 2204 50
6

650 680 2426 75

700 714 2942 50
7

750 770 3084 75

800 826 2860 50
8

850 882 2666 75

900 916 2614 50
9

950 972 2450 75

1000 1028 2306 50
10

1050 1084 2178 75

1100 1118 2144 50
11

1150 1174 2034 75

1200 1230 1934 50
12

1250 1286 1842 75

1300 1320 1818 50
13

1350 1376 1738 75

1400 1410 1716 50
14

1450 1488 1596 75

1500 1522 1578 50 15

Длина 

 n  m  m  n 

Длина хода H 

 M8  M8 

 A 

 B
 

 F
 

Вариант g} So c упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали

� ГрузоподÕÛмность и размеры

C0radC0rad

C0radC0rad
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� ГрузоподÕÛмность и размеры
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 F
 

 F
 

LTH

Рис. ��Все размеры указаны в мм

 A 

 B
 

 J
 

 G  G 

 J
 

 K
 

 F
 

 F
 

Тип Типоразмер А B - G . ) Масса

>кг�м@

LTH
30 20 30 16.2 5.0 15.0 M6 3.5

45 26 45 25.5 6.1 22.5 M8 6.0

Табл. ��

LTH30 LTH45

HGT060, HGT080, HGT100, HGT120, HGT150, HGT200, HGT240

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ < m n ( С Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HGT 60

400 400 5250

on 
request

50 50

- -

200

8450 450 5350 250

500 500 5400 300

550 550 5500 150

50 - 12

600 600 5400 175

650 650 5350 200

700 700 5250 225

750 750 5100 250

800 800 4900 275

850 850 4700 300

900 900 4500 325

950 950 4300 350

1000 1000 4050 375

1100 1100 3700 425

1200 1200 3300 475

1300 1300 2900 525

1400 1400 2500 575

1500 1500 2100 625

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D J BDJ

GG

A

K

FF

HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100

Тип Типоразмер Шаг изменения 
длины Ðода >мм@

LTH
30 15,4

45 22

Нестандартные длины Ðода изделий серии “LTH”
Под нестандартными понимаются длины Ðода, отличные от 

стандартныÐ, т.е. указанныÐ в каталоге длин. ¦юбые нестандартные 

длины Ðода должны быть кратны значениям, приведÛнным в Табл. 

�8. Данное ограничение обусловлено конструкÑией шарикового 

сепаратора.

Табл. ��

¦юбое изменение длины Ðода влечÛт за собой изменение 

грузоподÕÛмности системы относительно указанныÐ в каталоге 

значений. �олее подробную инÏормаÑию на Øтот счÛт можно 

получить, обратившись в службу теÐнической поддержки компании 

yRollonw.



HR-35

Hegra Rail

H
R

HR-34

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HGT

120

700 11500

30 %
C

0rad

2000 4700

150

700 13900

2000 7000

200

700 15000

2300 6700

240

700 17500

2000 12500

� ГрузоподÕÛмность и размеры

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ < m n ( С Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HGT 80

500 500 9000

on 
request

100 100

- -

100

8

550 550 9250 150

600 600 9350 200

650 650 9200 250

700 700 9050 300

750 750 8800 350

800 800 8600 400

850 850 8350 450

900 900 8100 500

950 950 7850 550

1000 1000 7550 600

1100 1100 7150 300

100 - 12

1200 1200 6700 350

1300 1300 6200 400

1400 1400 5700 450

1500 1500 5200 500

1600 1600 4600 550

1700 1700 4100 600

1800 1800 3600 650

1900 1900 3000 700

2000 2000 2500 750

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ < m n ( С Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HGT 100

700 700 11000

on 
request

100 200

- -

100

8

750 750 10750 150

800 800 10500 200

850 850 10250 250

900 900 10000 300

950 950 9750 350

1000 1000 9500 400

1100 1100 9000 150

200 - 12

1200 1200 8500 200

1300 1300 7900 250

1400 1400 7300 300

1500 1500 6700 350

1600 1600 6100 400

1700 1700 5450 450

1800 1800 4800 500

1900 1900 4100 550

2000 2000 3400 600

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

По запросу доступны исполнения и типоразмеры.

…
…

…
…

… …

… …

Табл. ���рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия 
составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от 
указанныÐ номинальныÐ значений, при условии, что 
изделия из изделия доступны для заказа (см. раздел 
gТеÐнические Ðарактеристикиo).
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HGT

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - G . D ) Масса

>кг�м@

HGT

60 32 60 40 10 19 22 M6 11.70

80 36 80 50 12 25 30
M10

17.50

100 44 100 70 15 27.5 45 27.60

Табл. 33

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D J BDJ

GG

A

K

FF

80

36

J G J1 G1
HGT060 40 10
HGT070 45 12
HGT080 50 12
HGT100 70 15
HGT120 80 15
HGT150 100 20
HGT200 140 25
HGT240 180 25

HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100

HGT060
HGT080
HGT100

LTF44

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Длина L Длина хода H

15 25 m n n m 25 15

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

Стационарная и подвижная 
направляющие

Количество 
отверстий

m
>мм@

n
>мм@

LTF 44

200 210 228 60

- 5

225 235 260 72.5

250 260 288 85

275 285 324 97.5

300 310 360 110

325 335 392 122.5

350 360 420 135

375 385 452 147.5

400 410 492 160

425 435 524 172.5

450 460 552 185

500 510 624

100

110

7

550 560 684 135

600 610 768 160

650 660 816 185

700 710 888

150

160

750 760 948 185

800 810 1020 210

850 860 1080 235

900 910 1152 260

950 960 1224 285

1000 1010 1296 310

C0radC0rad
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - G . D ) Вес одной 
направляющей

>кг�м@

LTF44 44 12 43 11.3 6.5 11.5 20 M5 2.7

Табл. ��

LTF44 HGS060

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество 
отверстий

HGS 60

250 250 1000

50 50

- -

50

4

300 300 1250 100

350 350 1350 150

400 400 1400 200

450 450 1400 250

500 500 1400 300

550 550 1350 150

50 - 6

600 600 1300 175

650 650 1250 200

700 700 1200 225

750 750 1150 250

800 800 1050 275

850 850 950 300

900 900 850 325

950 950 750 350

1000 1000 650 375

Табл. ���рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

Y m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

K
D

J

J

G

G
A

B

F

F

22

80

J G J1 G1
HGS045 12 8
HGS060 16 10
HGS080 25 12
HGS100 32 12
HGS120 40 15
HGS150 50 15

HGS045-0550
HGS060-0550
HGS080-0550
HGS100-0550
HGS120-0550
HGS150-0550
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HGS

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - G . D ) Масса

>кг�м@

HGS 60 17 60 16 10 16 28 M6 6.00

Табл. ��

Y m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

K
D

J

J

G

G
A

B

F

F

22

80

J G J1 G1
HGS045 12 8
HGS060 16 10
HGS080 25 12
HGS100 32 12
HGS120 40 15
HGS150 50 15

HGS045-0550
HGS060-0550
HGS080-0550
HGS100-0550
HGS120-0550
HGS150-0550

Доступные опции (применяемость зависит от варианта телескопической направляющей)

МеÐанизмы блокировки позволяют заблокировать направ-

ляюÔие g+HJrDo в крайнем положении. ¸то позволяет на-

дÛжно воспрепятствовать неконтролируемому выдвижению 

или складыванию направляюÔей. МеÐанизмы блокировки 

могут быть выполнены в виде стопорныÐ штиÏтов или шпи-

лек. Такая конструкÑия позволяет обеспечить безопасность 

персонала и материальныÐ Ñенностей прежде всего при ис-

пользовании изделий на подвижныÐ обÕектаÐ - например, на 

транспорте. ® оснаÔÛнныÐ блокираторами моделей g+*7o 

следует учитывать различия между право- и левосторонними 

вариантами.

Блокиратор(ы)

Рис. �� Рис. 60

В телескопическиÐ направляюÔиÐ полного выдвижения с дву-

сторонним Ðодом, промежуточный Øлемент сам по себе пере-

меÔается практически неуправляемо.  го точное положение 

внутри системы точно определено лишь для системы, наÐо-

дяÔейся в полностью выдвинутом состоянии. ©пÑиональные 

синÐронизируюÔие диски позволяют обеспечить управляемое 

перемеÔение Øтого промежуточного Øлемента. ¢а счÛт Øтого 

можно избежать неконтролируемыÐ перемеÔений Øтого Øле-

мента, если такие перемеÔения являются нежелательными. 

Пример:

синÐронизируюÔие диски могут использоваться в складскиÐ 

направляюÔиÐ, способныÐ выдвигаться в обе стороны.

СинÐронизирующий диск

Рис. 61

Телескопические направляюÔие g+HJrDo могут оснаÔаться 

демпÏерами, смягчаюÔими останов системы в закрытом 

положении. Выполненными из пластмассы или Øластомера 

демпÏеры обеспечивают более тиÐую работу направляюÔиÐ, 

а также более мягкий останов и повышенное сопротивление 

системы в конÑе Ðода.

ДемпÏер(ы)

Рис. 63 Рис. 64

Рис. 62

Аксессуары

Примечание: ¨е ко всем изделиям подÐодят все предлагае-

мые аксессуары (например, такие, как блокираторы, демп-

Ïеры, синÐронизируюÔие диски, Ïиксаторы)� помимо Øтого, 

не все аксессуары могут использоваться в комбинаÑии друг 

с другом.  ¢а дополнительной инÏормаÑией просьба обра-

Ôаться к разделу gТеÐнические Ðарактеристикиo и�или в нашу 

службу теÐнической поддержки.

Телескопические направляюÔие g+HJrD RDLlo могут Ïиксиро-

ваться по положению шариковыми упорными Ïиксаторами. 

Последние позволяют предотвратить случаи нежелательного 

случайного срабатывания телескопической системы.

Фиксатор(ы)
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Допустимые погрешности монтажа
Монтаж 

Длина (мм) � 150 � 4�0  � 4�0 � 1050  � 1050 � �840

Допуски (мм)  k 0,5  k 0,8   k 1,�

Погрешности при монтаже не должны превышать предельно допу-

стимыÐ, компенсируемыÐ конструкÑией направляюÔиÐ, отклонений 

по ширине, составляюÔиÐ k 0,5 мм. ¥о всем остальным размерам 

применяются значения предельно допустимыÐ отклонений (допу-

сков), содержаÔиÐся в стандарте 'I1 I62 �7�8-1 (m).

ГрузоподÕÛмность
®казанная номинальная грузоподÕÛмность всегда относится к од-

ной паре телескопическиÐ направляюÔиÐ, смонтированныÐ верти-

кально. Такая грузоподÕÛмность обеспечивается при соблюдении 

следуюÔиÐ условий:

� Монтаж с креплением к абсолютно жÛстким несуÔим конструк-

Ñиям

� «авномерное распределение полезной нагрузки по всей длине 

подвижного Øлемента направляюÔей

� ¥репление телескопическиÐ направляюÔиÐ к ровной твÛрдой по-

верÐности через все предусмотренные крепÛжные отверстия

� £спользование крепÛжныÐ винтов надлежаÔей длины: длина 

резьбовой части винта должна быть � толÔины подвижного Øле-

мента направляюÔей, поскольку в противном случае возможно 

повреждение шарикового сепаратора

� Вертикальный монтаж телескопическиÐ направляюÔиÐ

Вертикальный монтаж �оризонтальный монтаж

 сли в конкретном случае соблюсти все вышеуказанные условия 

не представляется возможным, спеÑиалисты нашей теÐнической 

службы будут рады помочь Вам с расчÛтами реальной грузоподÕÛм-

ности направляюÔиÐ в суÔествуюÔиÐ у Вас условияÐ.

Монтаж изделий в горизонтальной ориентаÑии приводи к уменьше-

нию иÐ грузоподÕÛмности.

Жизненный цикл
Под жизненным Ñиклом изделия понимается период от монта-

жа телескопической направляюÔей до еÛ выÐода из строя по 

причине износа.

¨а продолжительность жизненного Ñикла влияют следуюÔие 

Ïакторы:

� ¨агрузка

� Точность монтажа

� Взаимопараллельность направляюÔиÐ (при иÐ использова-

нии в паре)

� МеÐаническая жÛсткость несуÔиÐ конструкÑий

� ®дары и вибраÑии

� Температуры ØксплуатаÑии

� Смазка (соблюдение предписанныÐ интервалов теÐобслужи-

вания)

Тип покрытия
толщина �� - �� мкм

Испытания по gDIN 
(N ISO ����o на 

устойчивость к соляной 
атмосÏере

gRHDcKo � 
gRoHSo

¸лектролитическое Ñинкование около 400 часов да

°имическое никелирование свыше 700 часов да

Табл. ��

Рис. 65 Рис. 66

Рис. 67

Рис. 68

Выбор подÐодящей телескопической 
направляющей
В проÑессе подбора телескопической направляюÔей под конкрет-

ные требования следует учитывать следуюÔие Ïакторы:

� Требуемая грузоподÕÛмность

� Доступные типоразмеры (высота, ширина, длина направляю-

ÔиÐ)

� Требуемый тип выдвижения (частичное, полное или иное вы-

движение)

� Длина Ðода

� Требуемые материал и тип обработки поверÐности

ТеÐническая инÏормация Прогиб
При попарной ØксплуатаÑии направляюÔиÐ с учÛтом требований, 

приведÛнныÐ выше в разделе g�рузоподÕÛмностьo, максимальный 

прогиб стальныÐ направляюÔиÐ под нагрузкой составляет 1� 

от длины выдвижения (длины Ðода). Пример: Длина выдвижения 

составляет 500 мм -! максимальный прогиб под полной нагрузкой 

составит 5 мм

Прогиб ≈ 1 % длина хода

Диапазон рабочиÐ температур
Телескопические направляюÔие допускается Øксплуатировать в 

температурном диапазоне от -�0 до +170 j&. По запросу возможно 

обеспечить ØксплуатаÑию направляюÔиÐ при температураÐ ниже 

нуля (но не ниже -�0 j&) и�или при температураÐ до +�50 j& прось-

ба предварительно проконсультироваться с инженерами нашей 

теÐнической поддержки. Для обеспечения нормальной работы на-

правляюÔиÐ в расширенныÐ температурныÐ диапазонаÐ требуется 

спеÑиальная смазка. При применении демпÏеров диапазон рабочиÐ 

температур ограничен значениями в -�0 jи +50 j&.

Защита от коррозии
В стандартныÐ вариантаÐ исполнения изделия всеÐ серий 

поставляются с заÔитным Øлектролитическим Ñинковым покрытием 

с последуюÔей пассиваÑией, соответствуюÔим стандартам gRH-

DcKo � gRo+Vo. Для обеспечения более высокой степени заÔиты 

от коррозии мы можем изготовить направляюÔие с Ñинковым 

никелированием и шариками из нержавеюÔей стали. ©бзор 

доступныÐ вариантов покрытий:

Смещение шариковыÐ сепараторов
Выдвижение телескопической направляюÔей обеспечивается ша-

риками, наÐодяÔиÐся в сепараторе, внутри еÛ конструкÑии. По Øтой 

причине выдвигать, соответственно складывать телескопические 

направляюÔие всегда следует до конÑа, на полную длину Ðода - в 

противном случае может возникнуть смеÔение шариковыÐ сепа-

раторов. Такое смеÔение возникает вследствие проскальзывания, 

причÛм после возникновения смеÔения довести направляюÔие до 

крайниÐ положений становится возможным лишь с применением 

дополнительного усилия. В автоматизированныÐ системаÐ, для ком-

пенсаÑии такиÐ возможныÐ смеÔений, необÐодимо предусматри-

вать либо достаточный запас моÔности, либо запас по длине Ðода.

По запросу мы готовы разрабатывать и реализовывать теÐнические 

решения под конкретные требования ¢аказчиков. Просьба без свя-

зываться с нами при возникновении любыÐ вопросов.

Усилие перемещения направляющиÐ
®силие, которое требуется для перемеÔения направляюÔиÐ, зави-

сит от производственныÐ допусков, от нагрузки, а также от прогиба 

телескопическиÐ направляюÔиÐ. С учÛтом нагрузки, и прогиба те-

лескопической направляюÔей под Øтой нагрузкой, усилие закрытия 

направляюÔей выше, чем усилие еÛ выдвижения, поскольку закры-

тие сопровождается движением груза вверÐ по уклону, образовав-

шемуся вследствие такого прогиба.

Смазка
По запросу изделия могут поставляться с альтернативными видами 

смазки - например, соответствуюÔими требованиям пиÔевой про-

мышленности, или способными работать в температурныÐ диапа-

зонаÐ, отличныÐ от стандартного. Телескопические направляюÔие, 

выполненные из алюминия или нержавеюÔей стали, поставляются 

без смазки.

Зазоры и преднатяг
Телескопические направляюÔие стандартно устанавливаются без 

люÏта. Для получения более подробной инÏормаÑии обратитесь в 

теÐническую поддержку Rollon.

* Более подробную информацию по более высоким значениям преднатяга можно получить, 
обратившись в службу технической поддержки компании "Rollon".

Классы преднатяга

Увеличенный зазор Нулевой зазор
Увеличенный 

преднатяг

*
1

Стандарт .
1

Табл. ��



HR-45

Hegra Rail

H
R

HR-44

� ТеÐническая инÏормация

Рис. 69

Правила монтажа
� ¨еобÐодимо использовать все крепÛжные отверстия, и винты 

надлежаÔей длины.

� Монтировать телескопические направляюÔие допускается 

только на надÛжныÐ поверÐностяÐ.

� Просьба учесть, что в несуÔиÐ конструкÑияÐ мы применяем 

крепÛжные отверстия типа g)o по g'I1 74o, вследствие толÔины 

материала нашиÐ проÏилей потайные головки винтов несколько 

выступают над поверÐностью проÏиля, и в ответныÐ деталяÐ под 

ниÐ надлежит выполнить соответствуюÔие зенковки.

Пример HG50

Минимальная фаска 2 x 45˚

Сквозное отверстие  + 1 мм

Зенковка DIN 74 Form F

Винт с потайной головкой DIN EN ISO 10642
(взаимозаменяемо с  DIN 7991)

Обслуживание
«егулярно  следует осуÔествлять визуальный осмотр изделий, 

удаляя с иÐ поверÐностей посторонние частиÑы и смазывая gсуÐиеo 

направляюÔие смазкой для роликоподшипников. ¸то позволяет 

уменьшить потери на трение, заÔитить компоненты, и продлить 

срок службы системы. Межсмазочные интервалы в каждом 

конкретном случае должны определяться индивидуально с учÛтом 

конкретныÐ условий ØксплуатаÑии, такиÐ, как нагрузка, условия 

окружаюÔей среды, скорость перемеÔений, температура, наличие 

загрязнений, и др, но не реже чем 1 раз в � месяÑев.

HGT;��� ���� ���� (G VO DG B = R

Право- или левосторонний вариант

�льтернативное покрытие

Двойной Ðод

ДемпÏер(ы)

�локиратор(ы)

¯иксатор(ы)

Величина выдвижения

Длина в закрытом положении

Тип, материал и типоразмер

Hegra Rail

Примечания по кодам заказа: типоразмер всегда выражается трÛÐзначным числом� длина направляюÔей и еÛ Ðода всегда выражается 

четырÛÐзначным числом, причÛм в качестве преÏиксов используются нули (0).

¨е все поля подлежат обязательному заполнению. ¨еиспользуемые поля оставляют незаполненными (пустыми).

Пример кода заказа: +*7;082-0500-0�22-(*-92-'*-%-=-R

Код заказа
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Тип

+77 частичное выдвижение, Ðолоднотянутый проÏиль с меÐобработкой

+9% полное выдвижение, наружные С-образные проÏили

+9& полное выдвижение, одинарный С-образный проÏиль

+1& сверÐвыдвижение на 150�, одинарный С-образный проÏиль

+17 сверÐвыдвижение на 150�, Ðолоднотянутый проÏиль с меÐобработкой

+�+ сверÐвыдвижение на �00 �, Ðолоднотянутый проÏиль с меÐобработкой

/7+ направляюÔие высокой грузоподÕÛмности

+*7 направляюÔие высокой грузоподÕÛмности

/7) направляюÔие с 6-образным проÏилем

+*6 направляюÔие с 6-образным проÏилем

Аксессуары

отсутствуют

(2 с ÏиксаÑией в выдвинутом положении

(* с ÏиксаÑией в закрытом положении

(% с ÏиксаÑией в закрытом и открытом положенияÐ

92 с блокировкой в выдвинутом положении

9* с блокировкой в закрытом положении

9% с блокировкой в закрытом и выдвинутом положенияÐ

'* с демпÏированием в закрытом положении

% с двойным Ðодом

%0 с двойным Ðодом и синÐронизируюÔим диском

Материал

сталь

� алюминий

;
 нержавеюÔая сталь

Покрытие

пассиваÑия

= Øлектролитические Ñинкование

1 никелирование      

( бесÑветное анодирование    

Ориентация

/ левосторонний вариант   

R правосторонний вариант   

Нестандартные варианты � конÏигурации   

601 нестандартный вариант (по чертежу)  

&01 конÏигураÑия (нестандартная длина Ðода, шарики из нержавеюÔей 
стали, спеÑиальная смазка)   


 Возможно применение различныÐ сортов нержавею-

Ôей стали, а также - опÑионально - wØлектроÐимиче-

ского полированияx. Для уточнения доступныÐ вари-

антов просьба обраÔаться в нашу службу теÐнической 

поддержки. 


 Для обработки Вашего заказа на телескопические 

системы из нержавеюÔей стали нам необÐодим код 

предпочитаемого Вами материала. Просьба принять 

во внимание следуюÔее: стандартными материалами, 

используемыми нами для изготовления направляюÔиÐ 

и кареток, являются нержавеюÔие стали марок g9��o 

(g1.4�01o по стандарту g'I1o, g$I6I �04o по стандарту 

g$I6Io) и g94$o (g1.4571o и g$I6I �1�7Lo соответствен-

но), причÛм нержавеюÔие шарики изготавливаются из 

стали g1.40�4o (g$I6I 4�0o).

Код заказа

Для заметок



Промышленность

Специальные транспортные
средства

АØрокосмическая 
промышленность

Медицина

Логистика

Направляющие для любыÐ областей применения

Железнодорожный 
транспорт
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