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Мы проектируем и изготавливаем наши 
изделия такими, чтобы они позволили Вам оптимальным 
образом решать стоящие перед Вами задачи
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Широчайший ассортимент 
продуктов для линейного 
перемещения с любыми 
теÐническими условиями

Telescopic Line

Телескопические направляющие с шариковым 
сепаратором,
С термоупрочнÛнными дорожками качения, высокой 
грузоподÕÛмностью, малым прогибом и высокой 
устойчивостью к ударам и вибраÑиям. Доступны 
с частичным, полным выдвижением, а также со 
сверÐвыдвижением (до �00� от исÐодной длины 
направляюÔей).

Глобальный 

поставщик решений 

для линейного 

перемещения

Linear Line

Линейные и криволинейные направляющие с шариковыми 
сепараторами или радиальными подшипниками,
c термоупрочнÛнными дорожками качения, высокой грузоподÕÛмностью, 
ÏункÑией самоÑентрирования и работоспособны в условияÐ повышенной 
загрязнÛнности.

Телескопические направляющие с шариковым 

С термоупрочнÛнными дорожками качения, высокой 
грузоподÕÛмностью, малым прогибом и высокой 
устойчивостью к ударам и вибраÑиям. Доступны 
с частичным, полным выдвижением, а также со 
сверÐвыдвижением (до �00� от исÐодной длины 



Actuator System Line
Интегрируемые линейные модули для промышленной автоматизации,
£спользуются в различныÐ отрасляÐ промышленности: от исполнительныÐ 
приводов теÐнологического оборудования до высокоточныÐ сборочныÐ 
роботов, упаковочныÐ линий, а также высокопроизводительныÐ 
производственныÐ линий. Данная серия является дальнейшим развитием 
серии g$cWuDWor /LnHo и призвана решить наиболее насуÔные задачи, стояÔие 
перед нашими заказчиками.

Actuator Line

Линейные модули с различными приводами 
и конÏигурациями направляющиÐ,
Доступны с ременным приводом, шарико-винтовой парой или 
зубчатой рейкой под различные задачи: высокоточные, роликовые 
для высокодинамичныÐ перемеÔений или с шариковым блоком 
с реÑиркуляÑией шариков - в зависимости от требований к 
грузоподÕÛмности и особенностей условий ØксплуатаÑии.

Глобальный 

поставщик решений 

для линейного 

перемещения
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 Роликовые телескопические направляющие gTHlHrDcHo TLR-2 

2 Вид изделий в сечении - обзор
 Серии TLR-TL4, TLN-T4N и TLA;-T4A; TLR-4
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 ОблегчÛнные телескопические линейные направляющие полного 
 или частичного выдвижения. LR-2

2 Вид изделий в сечении - обзор LR-4
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 РасшиÏровка кодов заказа изделий LR-16
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®казанные данные не могут отображать всего многообразия применений и должны быть проверены.

* Максимальное значение зависит от применения. 
 Для получение более подробной инÏормаÑии обраÔайтесь в компанию «оллон.

Telescopic 
Rail

ASN

ASN22

50%

22

°олоднотянутый 
проÏиль n + n n

n 5934 4154 770 394 0,8

+++ -20°C/+170°C

ASN28 28 n 15736 11014 1170 601 0,8

ASN35 35 n 26520 18564 1490 759 0,8

ASN43 43 n 48596 34018 1970 1013 0,8

ASN63 63 n 88494 61946 1970 1013 0,8

DE

DE...22

100%

22

°олоднотянутый 
проÏиль n ++ n n

n 1348 546 770 788 0,8

+++

-20°C/+170°C

DE...28 28 n 2338 1074 1170 1202 0,8

DE...35 35 n 3816 1586 1490 1518 0,8

DE...43 43 n 6182 2868 1970 2026 0,8

DE...63 63 n 14396 6124 1970 2026 0,8

DE...28S 28 n 2100 758 1170 1186 0,8

-20°C/+50°CDE...35S 35 n 3540 1574 1490 1510 0,8

DE...43S 43 n 5964 2522 1970 2066 0,8

DE...28D 28 n 2014 856 1170 1216 0,8

-20°C/+170°C

DE...35D 35 n 3460 1534 1490 1503 0,8

DE...43D 43 n 5784 2484 1970 2011 0,8

DE...63D 63 n 15512 6514 1970 1962 0,8

DEF43Z 43 7524 3830 1970 1923 0,8

DS

DSS28

100%

28

°олоднотянутый 
проÏиль n ++ n n

n 4480 - 1490 1518 0,8

++++

-20°C/+80°C
DSS35 35 n 7016 - 1730 1758 0,8

DSS43 43 n 9816 - 1970 2026 0,8

DSS63 63 n 25664 - 1970 2026 0,8

DSS43S 43 n 10208 - 1970 2026 0,8 -20°C/+50°C

DSB28 28 n 4480 - 1490 1518 0,8

-20°C/+80°C

DSB35 35 n 7016 - 1730 1758 0,8

DSB43 43 n 9816 - 1970 2026 0,8

DSD28 28 n n 5162 - 1490 1446 0,8

DSD35 35 n n 9736 - 1730 1630 0,8

DSD43 43 n n 11660 - 1970 1916 0,8

DSD63 63 n n 38018 - 1970 1758 0,8

DSC DSC43
100%

43
°олоднотянутый 

проÏиль n ++ n n n 11058 4150 1970 2028 0,8 +++ -20°C/+80°C

DBN

DBN22

100%

22

°олоднотянутый 
проÏиль n ++ n n

n 562 472 770 788 0,8

+ -20°C/+170°C
DBN28 28 n 1244 1074 1170 1202 0,8

DBN35 35 n 1334 1120 1490 1518 0,8

DBN43 43 n 2662 2558 1970 2026 0,8

DMS DMS63
100%

63
°олоднотянутый 

проÏиль n ++ n n n 39624 - 2210 2266 0,8 ++++ -20°C/+80°C

DSE

DSE28

150

28

°олоднотянутый 
проÏиль n ++ n n

1702 - 1170 1803 0,8

++++ -20°C/+80°C
DSE35 35 3182 - 1490 2277 0,8

DSE43 43 5012 - 1970 3039 0,8

DSE63 63 11344 - 1970 3039 0,8

 Сталь

X ¨ержавеюÔая сталь 

A �люминий

B Двойной Ðод

BM Двойной Ðод с 

синÐронизируюÔим диском

n Стандарт

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Фиксатор Блокиратор 
в закрытом 
положении

ДемпÏер Максимальная 
грузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ >Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
Ðод 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Закалка дорожек 
качения

Шарики Ролики Сталь ; A B BM C
�rDG

C
�D[

ТеÐнические Ðарактеристики



Telescopic 
Rail

ASN

ASN22

50%

22

°олоднотянутый 
проÏиль n + n n

n 5934 4154 770 394 0,8

+++ -20°C/+170°C

ASN28 28 n 15736 11014 1170 601 0,8

ASN35 35 n 26520 18564 1490 759 0,8

ASN43 43 n 48596 34018 1970 1013 0,8

ASN63 63 n 88494 61946 1970 1013 0,8

DE

DE...22

100%

22

°олоднотянутый 
проÏиль n ++ n n

n 1348 546 770 788 0,8

+++

-20°C/+170°C

DE...28 28 n 2338 1074 1170 1202 0,8

DE...35 35 n 3816 1586 1490 1518 0,8

DE...43 43 n 6182 2868 1970 2026 0,8

DE...63 63 n 14396 6124 1970 2026 0,8

DE...28S 28 n 2100 758 1170 1186 0,8

-20°C/+50°CDE...35S 35 n 3540 1574 1490 1510 0,8

DE...43S 43 n 5964 2522 1970 2066 0,8

DE...28D 28 n 2014 856 1170 1216 0,8

-20°C/+170°C

DE...35D 35 n 3460 1534 1490 1503 0,8

DE...43D 43 n 5784 2484 1970 2011 0,8

DE...63D 63 n 15512 6514 1970 1962 0,8

DEF43Z 43 7524 3830 1970 1923 0,8

DS

DSS28

100%

28

°олоднотянутый 
проÏиль n ++ n n

n 4480 - 1490 1518 0,8

++++

-20°C/+80°C
DSS35 35 n 7016 - 1730 1758 0,8

DSS43 43 n 9816 - 1970 2026 0,8

DSS63 63 n 25664 - 1970 2026 0,8

DSS43S 43 n 10208 - 1970 2026 0,8 -20°C/+50°C

DSB28 28 n 4480 - 1490 1518 0,8

-20°C/+80°C

DSB35 35 n 7016 - 1730 1758 0,8

DSB43 43 n 9816 - 1970 2026 0,8

DSD28 28 n n 5162 - 1490 1446 0,8

DSD35 35 n n 9736 - 1730 1630 0,8

DSD43 43 n n 11660 - 1970 1916 0,8

DSD63 63 n n 38018 - 1970 1758 0,8

DSC DSC43
100%

43
°олоднотянутый 

проÏиль n ++ n n n 11058 4150 1970 2028 0,8 +++ -20°C/+80°C

DBN

DBN22

100%

22

°олоднотянутый 
проÏиль n ++ n n

n 562 472 770 788 0,8

+ -20°C/+170°C
DBN28 28 n 1244 1074 1170 1202 0,8

DBN35 35 n 1334 1120 1490 1518 0,8

DBN43 43 n 2662 2558 1970 2026 0,8

DMS DMS63
100%

63
°олоднотянутый 

проÏиль n ++ n n n 39624 - 2210 2266 0,8 ++++ -20°C/+80°C

DSE

DSE28

150

28

°олоднотянутый 
проÏиль n ++ n n

1702 - 1170 1803 0,8

++++ -20°C/+80°C
DSE35 35 3182 - 1490 2277 0,8

DSE43 43 5012 - 1970 3039 0,8

DSE63 63 11344 - 1970 3039 0,8

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Фиксатор Блокиратор 
в закрытом 
положении

ДемпÏер Максимальная 
грузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ >Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
Ðод 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Закалка дорожек 
качения

Шарики Ролики Сталь ; A B BM C
�rDG

C
�D[
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®казанные данные не могут отображать всего многообразия применений и должны быть проверены.

В большинстве случаев изделия доступны в различныÐ вариантаÐ исполнения и с различными вариантами покрытий. �олее подробную инÏормаÑию 

можете получить в нашей службе поддержки.


1 �1� в названии серии соответствует выдвижению на 150�, ��� на �00�.


� Доступны варианты исполнения с диапазоном рабочиÐ температур -�0 j& до +�50 j&, проконсультируйтесь с нашим теÐническим отделом.


� �рузоподÕемность для алюминия составляет 40 � и для нержавеюÔей стали �0 � от указанныÐ значений, если такое исполнение доступно.


4 Просьба обраÔаться в теÐнический отдел для определения полного перечня опÑий, например марки нержавеюÔей стали, ØлектроÐимполировки.


5 Доступность опÑии блокировки зависит от длины направляюÔей и серии, просьба уточнять в нашем теÐническом отделе.


� При наличии демпÏера максимальное значение рабочей температуры +50j&, за дальнейшей консультаÑией обраÔайтесь в службу поддержки.


7 Максимальное значение зависит от применения.

   Доступность опÑии

V Доступно для длин до 1000 мм.

n Стандарт

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Фиксатор Блокиратор
� ДемпÏер Макс. 
грузоподÕемность на 
пару направляющиÐ 

>Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
длина 
Ðода 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
� 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура
�
�

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Закалка дорожек 
качения

Шарики Ролики Сталь ;
� A B BM (G (O (B VG VO VB DG C
�rDG


� C
�D[

ТеÐнические Ðарактеристики

Hegra 
Rail

HTT

HTT030

60 % to 66 %

30

°олоднотянутый 
проÏиль

+     

   n 1200

on request

1000 660

0,8 +++ -20°C/+170°CHTT040 40    n 2550 1000 660

HTT050 50       n 2900 1200 720

HVB HVB026
100 %

26
¥омбинаÑия 

Ïрезерованного и 
гнутого проÏилей

++        1150 on request 1000 1000 0,8 + -20°C/+170°C

HVC

HVC045

100 %

45

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого и 
гнутого проÏилей

++       

1200

on request

1200 1200

0,8 + -20°C/+170°C
HVC050 50    1500 1500 1500

HVC058 58      2100 1500 1500

HVC075 75     3300 2000 2000

H1C*1 H1C075
150%

75

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого, 
Ïрезерованного и 
гнутого проÏилей

++        1350 - 1500 2250 0,5 + -20°C/+170°C

H1T*1

H1T060

150 % to
200 %

60

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого 

и Ïрезерованного 
проÏилей

++     

  



2600 - 1500 2250

0,5 ++ -20°C/+170°C
H1T080 80    3200 - 1500 2250

H1T100 100 5500 - 2000 3000

H1T150 150 7500 - 2000 3000

H2H H2H080
150 % to 200 %

80 ++         on request - 2000 3000 0,5 ++ -20°C/+170°C

LTH

LTH30

100 %

30

°олоднотянутый 
проÏиль

++  

1470

on request

1200 1215

0,5 ++ -20°C/+170°C
LTH45 45 3346 1500 1522

LTH30S 30  1498 1200 1217

LTH45S 45  3084 1500 1522

HGT

HGT060

100 %

60

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого 

и Ïрезерованного 
проÏилей

++      

  

   

5500

on request

1500 1500

0,5 +++ -20°C/+170°C

HGT080 80 V V V 9350 2000 2000
HGT100 100 11000 2000 2000
HGT120 120 11800 2000 2000
HGT150 150 13900 2000 2000
HGT200 200 17500 2300 2300
HGT240 240 20000 2000 2000

LTF LTF44
100 %

44
°олоднотянутый 

проÏиль
++    1296 - 1010 1010 0,3 + -20°C/+170°C

HGS HGS060
100 %

60 ¯резерованный 
проÏиль

++        1400 - 1000 1000 0,5 +++ -20°C/+170°C



T
R

H
R

L
R

T
L
R

C0ax

C0rad0rad

 Сталь

; ¨ержавеюÔая 

сталь 

$ �люминий

% Двойной Ðод

%0 Двойной Ðод с 

синÐронизируюÔим 

диском

(* С ÏиксаÑией в закрытом 

положении

(2 С ÏиксаÑией в выдвинутом 

положении

(% С ÏиксаÑией в обоиÐ 

положенияÐ

9* С блокировкой в закрытом 

положении

92 С блокировкой в выдвинутом 

положении

9% С блокировкой в обоиÐ 

положенияÐ

'* С демпÏером

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Фиксатор Блокиратор
� ДемпÏер Макс. 
грузоподÕемность на 
пару направляющиÐ 

>Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
длина 
Ðода 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
� 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура
�
�

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Закалка дорожек 
качения

Шарики Ролики Сталь ;
� A B BM (G (O (B VG VO VB DG C
�rDG


� C
�D[

Hegra 
Rail

HTT

HTT030

60 % to 66 %

30

°олоднотянутый 
проÏиль

+     

   n 1200

on request

1000 660

0,8 +++ -20°C/+170°CHTT040 40    n 2550 1000 660

HTT050 50       n 2900 1200 720

HVB HVB026
100 %

26
¥омбинаÑия 

Ïрезерованного и 
гнутого проÏилей

++        1150 on request 1000 1000 0,8 + -20°C/+170°C

HVC

HVC045

100 %

45

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого и 
гнутого проÏилей

++       

1200

on request

1200 1200

0,8 + -20°C/+170°C
HVC050 50    1500 1500 1500

HVC058 58      2100 1500 1500

HVC075 75     3300 2000 2000

H1C*1 H1C075
150%

75

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого, 
Ïрезерованного и 
гнутого проÏилей

++        1350 - 1500 2250 0,5 + -20°C/+170°C

H1T*1

H1T060

150 % to
200 %

60

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого 

и Ïрезерованного 
проÏилей

++     

  



2600 - 1500 2250

0,5 ++ -20°C/+170°C
H1T080 80    3200 - 1500 2250

H1T100 100 5500 - 2000 3000

H1T150 150 7500 - 2000 3000

H2H H2H080
150 % to 200 %

80 ++         on request - 2000 3000 0,5 ++ -20°C/+170°C

LTH

LTH30

100 %

30

°олоднотянутый 
проÏиль

++  

1470

on request

1200 1215

0,5 ++ -20°C/+170°C
LTH45 45 3346 1500 1522

LTH30S 30  1498 1200 1217

LTH45S 45  3084 1500 1522

HGT

HGT060

100 %

60

¥омбинаÑия 
Ðолоднотянутого 

и Ïрезерованного 
проÏилей

++      

  

   

5500

on request

1500 1500

0,5 +++ -20°C/+170°C

HGT080 80 V V V 9350 2000 2000
HGT100 100 11000 2000 2000
HGT120 120 11800 2000 2000
HGT150 150 13900 2000 2000
HGT200 200 17500 2300 2300
HGT240 240 20000 2000 2000

LTF LTF44
100 %

44
°олоднотянутый 

проÏиль
++    1296 - 1010 1010 0,3 + -20°C/+170°C

HGS HGS060
100 %

60 ¯резерованный 
проÏиль

++        1400 - 1000 1000 0,5 +++ -20°C/+170°C



ТеÐнические Ðарактеристики

®казанные данные не могут отображать всего многообразия применений и должны быть проверены.

*1 ®прочнение глубоким азотированием и оксидаÑией.

*2 £зделия также доступны в варианте «TLN.HP» с повышенной грузоподÕÛмностью

*3 Максимальное значение зависит от применения. 
    Для получение более подробной инÏормаÑии обраÔайтесь в компанию «оллон.

Telerace

TLR

TLR18

100%

18

°олоднотянутый 
проÏиль

n +++ n n n n

1304 - 770 770

1,0 ++++ -20 °C/+110 °CTLR28 28 3264 - 1490 1500

TLR43 43 7672 - 1970 1980

TLQ

TLQ18FF

80% A 120%

18

°олоднотянутый 
проÏиль

n + n n n n n

946 426 770 770

1,0 +++ -20 °C/+110 °CTLQ28 28 2058 808 1490 1490

TLR43 43 4978 1784 1970 1970

TLN

TLN30

100%

30

�нутый проÏиль n + n n n n

1776*2 - 1490 1500

1,0 ++++ -20 °C/+80 °C

TLN40 40 3648*2 - 1970 1980

TQN

TQN30

80% A 120%

30

�нутый проÏиль n + n n n n n

1362 476 1490 1490

1,0 +++ -20 °C/+80 °C

TQN40 40 2592 906 1970 1970

TLAX

TLAX26

100%

26

�нутый проÏиль + n n n n

1330 - 1200 1200

1,0 ++++ -20 °C/+80 °C

TLAX40 40 2422 - 1600 1600

TQAX

TQAX26

80% A 120%

26

�нутый проÏиль + n n n n n

1008 352 1200 1200

1,0 +++ -20 °C/+80 °C

TQAX40 40 2170 760 1600 1600

 Сталь

; ¨ержавеюÔая сталь 

$ �люминий

% Двойной Ðод

%0 Двойной Ðод с 

синÐронизируюÔим 

диском

n Стандарт

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Рабочие циклы 
с переменными 
длинами Ðода

Вертикальные 
перемещения

ДемпÏер Макс. 
грузоподÕемность на 
пару направляющиÐ 

>Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
Ðод 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
� 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Индукционная 
закалка дорожек 

качения*1

Шарики Ролики Сталь ; A B BM C
�rDG

C
�D[

®казанные данные не могут отображать всего многообразия применений и должны быть проверены.

* Максимальное значение зависит от применения. 
 Для получение более подробной инÏормаÑии обраÔайтесь в компанию «оллон.

Light Rail

LPS LPS38
50%

38 �нутый проÏиль ++ n n 350 100 473 373 0,5 + +10 °C/+40 °C

LFS

LFS46

100%

46

�нутый проÏиль ++ n n

n 400 100 600 610

0,5 + +10 °C/+40 °C
LFS57 57 n 800 160 750 800

LFS58 58 n n 600 - 550 584

LFS70 70 n 2000 300 1100 1100

LFX LFX27
100%

27 �нутый проÏиль ++ n n 350 50 550 576 0,5 + -30 °C/+200 °C

 Сталь

; ¨ержавеюÔая сталь 

$ �люминий

% Двойной Ðод

%0 Двойной Ðод с 

синÐронизируюÔим 

диском

n Стандарт

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Фиксатор Блокиратор ДемпÏер Макс. грузоподÕемность 
на пару направляющиÐ 

>Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
Ðод 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Индукционная 
закалка дорожек 

качения

Шарики Ролики Сталь ; A B BM C
�rDG

C
�D[



C0ax0ax

C0radC

Telerace

TLR

TLR18

100%

18

°олоднотянутый 
проÏиль

n +++ n n n n

1304 - 770 770

1,0 ++++ -20 °C/+110 °CTLR28 28 3264 - 1490 1500

TLR43 43 7672 - 1970 1980

TLQ

TLQ18FF

80% A 120%

18

°олоднотянутый 
проÏиль

n + n n n n n

946 426 770 770

1,0 +++ -20 °C/+110 °CTLQ28 28 2058 808 1490 1490

TLR43 43 4978 1784 1970 1970

TLN

TLN30

100%

30

�нутый проÏиль n + n n n n

1776*2 - 1490 1500

1,0 ++++ -20 °C/+80 °C

TLN40 40 3648*2 - 1970 1980

TQN

TQN30

80% A 120%

30

�нутый проÏиль n + n n n n n

1362 476 1490 1490

1,0 +++ -20 °C/+80 °C

TQN40 40 2592 906 1970 1970

TLAX

TLAX26

100%

26

�нутый проÏиль + n n n n

1330 - 1200 1200

1,0 ++++ -20 °C/+80 °C

TLAX40 40 2422 - 1600 1600

TQAX

TQAX26

80% A 120%

26

�нутый проÏиль + n n n n n

1008 352 1200 1200

1,0 +++ -20 °C/+80 °C

TQAX40 40 2170 760 1600 1600

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Рабочие циклы 
с переменными 
длинами Ðода

Вертикальные 
перемещения

ДемпÏер Макс. 
грузоподÕемность на 
пару направляющиÐ 

>Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
Ðод 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
� 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Индукционная 
закалка дорожек 

качения*1

Шарики Ролики Сталь ; A B BM C
�rDG

C
�D[

Light Rail

LPS LPS38
50%

38 �нутый проÏиль ++ n n 350 100 473 373 0,5 + +10 °C/+40 °C

LFS

LFS46

100%

46

�нутый проÏиль ++ n n

n 400 100 600 610

0,5 + +10 °C/+40 °C
LFS57 57 n 800 160 750 800

LFS58 58 n n 600 - 550 584

LFS70 70 n 2000 300 1100 1100

LFX LFX27
100%

27 �нутый проÏиль ++ n n 350 50 550 576 0,5 + -30 °C/+200 °C

Обозначение СпециÏикация Выдвижение Типоразмер Исполнение Самоцентрирование Тела качения Материал Направление 
выдвижения

Фиксатор Блокиратор ДемпÏер Макс. грузоподÕемность 
на пару направляющиÐ 

>Н@

Макс. 
длина 

направляющей 

>мм@

Макс. 
Ðод 

>мм@

Макс. 
скорость  

выдвижения
 

>м�с@

Жесткость 
(Прогиб)

Рабочая 
температура

>jC@

Группа Серия ПроÏиль 
направляющей

Тип проÏиля Индукционная 
закалка дорожек 

качения

Шарики Ролики Сталь ; A B BM C
�rDG

C
�D[

C0ax

C0rad0rad
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Особенности конструкции

�. Особенности конструкции

THlHVcopLc RDLl� серия, включающая семь моделей полного и частичного выдвижения

Предпочтительные области применения изделий �THlHVcopLc 

RDLl��

■ ¡елезнодорожный транспорт (выдвижные аккумуляторные 

блоки, прислонно-сдвижные двери)

■ Строительство и машиностроение (раздвижные Øлементы корпу-

сов, заÔитные двери)

■ ¦огистика (п Øлементы грузозаÐватов)

■ �втомобилестроение

■ ®паковочное оборудование

■ Производство напитков

■ СпеÑиальное оборудование

Серия �7HlHVcoSLc RDLl� включает в себя семь моделей полного и 

частичного выдвижения, предлагаемыÐ в различныÐ типоразмераÐ 

и с различными средними Øлементами, которые могут иметь 6-об-

разное, двутавровое или прямоугольное сечение. £зделия серии 

�7HlHVcoSLc RDLl� вот уже в течение длительного времени пользуются 

заслуженной популярностью благодаря тому, что они являют собой 

оптимальное сочетание высокой грузоподÕÛмности, разумной Ñены 

и лÛгкости Ðода.

Основные теÐнические Ðарактеристики изделий�

■ Высокая грузоподÕÛмность и малый прогиб под нагрузкой

■ Высокая меÐаническая жÛсткость средниÐ Øлементов

■ Стандартизованный массив отверстий

■ ¦егкий Ðод даже под максимальной нагрузкой

■ ¥омпактная конструкÑия

■ Высокая надÛжность

Рис. �
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'6(

Телескопический рельс с 150�-ным выдвижением относительно 

своей длины, состояÔий из четыреÐ Øлементов. ©бладает высокой 

жесткостью благодаря промежуточным Øлементам с высоким 

моментом инерÑии. «езультатом Øтого является высокая 

грузоподÕемность с уменьшенным изгибом даже при полном 

выдвижении телескопической направляюÔей.
Рис. �

7HlHVFRSiF Rail

ASN

�$61� - система направляюÔиÐ частичного выдвижения. В систему 

вÐодят сама направляюÔая и каретка. Система отличается компакт-

ностью и простотой в сочетании с привлекательными ØксплуатаÑион-

ными Ðарактеристиками. ¨аправляюÔие Øтой системы, прикреплÛн-

ные к несуÔей структуре, позволяют создавать системы линейного 

перемеÔения с чрезвычайно высокой меÐанической жÛсткостью.
Рис. �

Рис. �

Рис. �

DSC

�'6&� - система телескопическиÐ направляюÔиÐ полного выдвиже-

ния. Система включает компактный средний Øлемент, отличаюÔийся 

повышенной жÛсткостью � устойчивостью к изгибу, и соединяюÔий 

друг с другом две различныÐ по размеру направляюÔиÐ, одна из кото-

рыÐ крепится стаÑионарно, а другая является подвижной. Такая кон-

струкÑия системы позволяет обеспечить еÛ компактность, обеспечив 

при Øтом необÐодимую полную длину Ðода. £зделия серии �'6&� отли-

чаются не только компактностью, но и высокой меÐанической жÛстко-

стью и грузоподÕÛмностью. В обÔем конструкÑия изделий оптимально 

сочетает в себе привлекательные ØксплуатаÑионные Ðарактеристики и 

сравнительно малый вес.

DS

�'6� - система телескопическиÐ направляюÔиÐ полного выдвижения. 

Систему образуют две одинаковыÐ направляюÔиÐ, одна из которыÐ 

крепится стаÑионарно, а другая является подвижной, и установлен-

ный между Øтими направляюÔими средний Øлемент 6-образного се-

чения. ¨есмотря на компактность, средний Øлемент обладает высо-

кой инерÑионностью и меÐанической жÛсткостью. Такая конструкÑия 

позволяет обеспечить высокую грузоподÕÛмность и снизить прогиб 

телескопической системы под нагрузкой даже в полностью выдвину-

том состоянии. £зделия серии �'6� предлагаются в трÛÐ различныÐ 

вариантаÐ исполнения: вариант �'66� c однонаправленным Ðодом� ва-

риант �'6%� c однонаправленным Ðодом и возможностью ÏиксаÑии в 

закрытом положении� и вариант �'6'� c двойным Ðодом.

}Вариант 6, поставляемый с упрочненными амортизируюÔими кон-

Ñевыми упорами из нержавеюÔей стали

T
R
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Рис. �

DMS

�'06� - система телескопическиÐ направляюÔиÐ повышенной гру-

зоподÕÛмности. Система конструктивно спроектирована на базе 

системы �$61�, но выполнена с использованием компонентов по-

вышенной меÐанической жÛсткости и прочности. В частности, в кон-

струкÑии среднего Øлемента системы используется особо прочный 

двутавровый проÏиль. Данная система представляет собой систему 

полного выдвижения, и отличается чрезвычайно высокой грузоподÕ-

Ûмностью в сочетании с малым прогибом под нагрузкой.

Рис. �

DBN

�'%1� - система телескопическиÐ направляюÔиÐ полного выдвиже-

ния. Система имеет две направляюÔиÐ, любая из которыÐ может 

стаÑионарно крепиться к несуÔей конструкÑии, причÛм другая на-

правляюÔая будет оставаться подвижной, а также имеет две карет-

ки, соединÛнные друг с другом и образуюÔие тем самым средний 

Øлемент системы. Типоразмеры изделий Øтой серии в обÔем анало-

гичны типоразмерам изделий �'(�, причÛм преимуÔеством изделий 

серии �'%1� является обеспечиваемая иÐ конструкÑией Ðорошая за-

ÔиÔÛнность шарикового сепаратора от загрязнений.

�. Особенности конструкции

D(

В данную систему полного выдвижения вÐодят две направляюÔие, 

скрепленные друг с другом и образуюÔие таким образом двутавро-

вый проÏиль, выполняюÔий ÏункÑию среднего Øлемента, а также 

одна подвижная каретка и одна стаÑионарная каретка, которая кре-

пится к несуÔей конструкÑии. Прямоугольная Ïорма обÔего проÏи-

ля системы в сборе позволяет обеспечить компактность конструкÑии 

в сочетании с высокой грузоподÕÛмностью и малым прогибом под 

нагрузкой, воздействуюÔей на систему в радиальном направлении.  

Система также может поставляться в варианте с двуÐсторонним 

Ðодом - в Øтом варианте в конструкÑии также предусмотрен Øкс-

Ñентрично расположенный диск, обеспечиваюÔий синÐронизаÑию 

перемеÔений, такая серия имеет обозначение - �'(...'�.

}Вариант 6, поставляемый с упрочненными амортизируюÔими 

 конÑевыми упорами из нержавеюÔей стали

Рис. �
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ASN22

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-8

Рис. 9 Рис. 11 Рис. 12

Рис. 13

ASN28

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-9

ASN35

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-9

ASN43

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-10

ASN63

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-10

Рис. 10

DE35

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-24

Рис. 14 Рис. 16

Рис. 18 Рис. 19

DE22

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-23

DEF63

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-24

DSS28

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-12

Рис. 20 Рис. 21
DSS35

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-12

DSS43

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-13

Рис. 17
DE43

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-24

Рис. 15
DE28

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-23

11

29

13 17 22
22

63

28 35 43

22 28

22 26

35

34

43

44

63

58 17 22,5

84 10
4

12
0

28

Направляющие частичного выдвижения
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DBN22

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-32

Рис. 22 Рис. 24

Рис. 26 Рис. 27

DSS63

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-13

DBN35

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-33

DBN43

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-33

Рис. 28

DMS63

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-34

Рис. 25

DBN28

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-32

Рис. 23

DSC43

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-21

DSE35

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-19

Рис. 29 Рис. 30 Рис. 31 Рис. 32

DSE28

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-19

DSE43

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-20

DSE63

�рузоподÕÛмность см. на стр. TR-20
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� Вид изделий в сечении - обзор
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ТеÐнические Ðарактеристики

Примечания�

■ Все данные по грузоподÕÛмности относятся к паре телескопическиÐ 

направляюÔиÐ, за исключением параметра 0[ изделий серии g$61o 

(см. стр. TR-8, TR-9, TR-10) 

■ «екомендуется монтировать горизонтально

■ Вертикальный монтаж по запросу.

■ «екомендуется использование внешниÐ упоров - ограничителей Ðода

■ ¯ункÑия двустороннего выдвижения доступна для моделей g$61o, 

g'6'o, g'(o и g'%1o  (у g '06o - под запрос)

■ Под запрос изделия могут поставляться с нестандартной длиной Ðода

■ Все приведÛнные данные по грузоподÕÛмности учитывают возмож-

ную непрерывную ØксплуатаÑию (в составе авт. линий)

■ При расчете ØксплуатаÑионного ресурса учитывался только нагру-

женный ряд шариков

■ ® моделей g'6%o, g'06o, g'6(o и суÔествуют право- и левосторон-

ние варианты, и Øто следует учитывать

■ ¥репÛжные винты, используемые при монтаже любыÐ телескопиче-

скиÐ систем, должны соответствовать классу прочности g10.9o

■ ³татные упоры � ограничители Ðода, встроенные в изделия, пред-

назначены для останова ненагруженной системы, соответственно 

сепаратора. Просьба предусмотреть при монтаже дополнительные 

упоры, достаточные для останова всей системы, включая полезную 

нагрузку

¸ксплуатационные Ðарактеристики�

■ Доступные типоразмеры серий �$61� � �'(�: ����, ��8�, ��5�, �4��, ����.

■ Доступные типоразмеры серии �'6�: ��8�, ��5�, �4��, ����.

■ Доступные типоразмеры серии g'6(o: g�8o, g�5o, g4�o, g��o.

■ Доступные типоразмеры серии �'6С�: �4��

■ Доступные типоразмеры серии �'%1�: ����, ��8�, ��5�, �4��.

■ Доступные типоразмеры серии �'06�: ����

■ «абочие поверÐности упрочнены индукÑионной закалкой

■ ¨аправляюÔие и каретки изготовлены из Ðолоднотянутой углероди-

стой стали 

■ ³арики изготовлены из закалÛнной подшипниковой углеродистой 

стали

■ Максимальная скорость Ðода: 0,8 метра в секунду, с учÛтом спеÑи-

Ïики конкретного применения.

■ Диапазон рабочиÐ температур моделей '(...6 и '66...6 от -�0j& 

до +50j&

■ Диапазон рабочиÐ температур моделей �$61�, �'(�, �'%1�: от -�0 

до +170 j&� моделей �'6�, �'6(�, �'6&�, �'06�, : от -�0 до +80 jС.

■ ¨анесÛнное Øлектролитическим методом Ñинковое покрытие, соот-

ветствуюÔее стандарту �I62 �081�� по запросу - усиленная антикор-

розионная заÔита (см. стр. 7R-45 ��нтикоррозийная заÔита� )

Рис. ��

сепаратор

Шарики

Подвижный Øлемент

Средний Øлемент

Стационарный Øлемент

7HlHVFRSiF Rail
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Стопорный винт


C0ax

Mz

My

Mx

C0ax

Mz

Mx

My

C0radCC

Тип Типо-
размер

Длина
 L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ Кол-во
отвер-
стийC

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@
M

[



>Нм@
M

\

>Нм@
M

]

>Нм@

ASN ��

1�0 7� 626 438 5,7 20 30 �

�10 111 1430 1002 10,7 72 102 �

�90 154 1988 1392 14,9 138 198 4

�70 19� 2556 1790 19 226 324 5

450 ��1 3402 2380 �4 360 516 �

5�0 �74 3958 2770 �8,� 496 710 7

�10 �1� 4524 3168 ��,� 654 934 8

�90 �51 5378 3764 �7,� 872 1246 9

770 �94 5934 4154 41,5 1078 1538 10

Длина LДлина хода H Длина хода H

25 80 80 25

Размеры и грузоподÕÛмность

ASN

Рис. ��
 Для получения доступа ко всем крепÛжным отверстиям удалить стопорный винт. См. также инструкÑии по монтажу, приведÛнные на стр. 7R-45f.

Табл. �

� Размеры и грузоподÕÛмность

¢начение M
x
 относится к одной направляюÔей
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Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ Кол-во
отвер-
стийC

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@
M

[



>Нм@
M

\

>Нм@
M

]

>Нм@

ASN �8

1�0 74 1226 858 15.3 40 56 �

�10 11� 2232 1562 26.1 114 164 �

�90 148 3868 2708 39.6 264 376 4

�70 190 4890 3422 50.4 426 610 5

450 ��� 5910 4138 61.2 628 898 �

5�0 �74 6932 4852 72 870 1242 7

�10 �1� 7952 5566 82.8 1150 1642 8

�90 �58 8974 6282 93.6 1470 2100 9

770 400 9994 6996 104.4 1828 2612 10

850 4�� 11656 8160 117.9 2330 3330 11

9�0 475 12676 8872 128.7 2778 3968 1�

1010 517 13696 9586 139.5 3262 4660 1�

1090 559 14716 10300 150.3 3788 5410 14

1170 �01 15736 11014 161.1 4350 6216 15

ASN �5

�10 1�7 2130 1492 29.4 114 164 �

�90 159 4120 2884 46.9 292 416 4

�70 �0� 5276 3694 59.9 476 680 5

450 �47 6434 4504 73 708 1010 �

5�0 �79 8564 5994 90.4 1086 1550 7

�10 ��� 9716 6802 103.5 1422 2030 8

�90 ��7 10870 7608 116.6 1804 2576 9

770 �99 13042 9130 134 2382 3404 10

850 44� 14190 9932 147.1 2870 4100 11

9�0 487 15338 10736 160.2 3404 4862 1�

1010 519 17530 12272 177.6 4184 5978 1�

1090 5�� 18674 13072 190.7 4824 6890 14

1170 �07 19818 13874 203.8 5508 7868 15

1�50 ��9 22024 15416 221.2 6490 9272 1�

1��0 �8� 23164 16214 234.3 7280 10400 17

1410 7�7 24306 17014 247.4 8116 11594 18

1490 759 26520 18564 264.8 9300 13286 19

7HlHVFRSiF Rail

Табл. �
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¢начение M
x
 относится к одной направляюÔей
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Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ Кол-во
отвер-
стийC

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@
M

[



>Нм@
M

\

>Нм@
M

]

>Нм@

ASN 4�

�10 1�� 3190 2234 60.6 168 240 �

�90 158 5744 4020 93.8 402 576 4

�70 �08 6754 4728 115.9 616 880 5

450 �4� 9380 6566 149.2 1018 1456 �

5�0 �78 12078 8454 182.4 1524 2176 7

�10 �1� 14822 10376 215.6 2128 3042 8

�90 ��� 15726 11008 237.8 2588 3698 9

770 �98 18464 12926 271 3362 4804 10

850 4�� 21230 14862 304.2 4238 6054 11

9�0 48� 22108 15476 326.4 4878 6968 1�

1010 518 24868 17408 359.6 5922 8460 1�

1090 5�8 25754 18028 381.8 6674 9534 14

1170 �0� 28508 19956 415 7886 11266 15

1�50 ��8 31276 21894 448.2 9198 13142 1�

1��0 �88 32150 22504 470.4 10130 14472 17

1410 7�� 34912 24438 503.6 11612 16590 18

1490 758 37690 26382 536.8 13196 18850 19

1570 79� 40476 28334 570.1 14880 21256 �0

1�50 84� 41322 28926 592.2 16058 22940 �1

17�0 878 44104 30872 625.5 17912 25588 ��

1810 9�8 44958 31472 647.6 19202 27432 ��

1890 9�� 47734 33414 680.8 21224 30320 �4

1970 101� 48596 34018 703 22628 32324 �5

ASN ��

�10 ��� 21182 14828 474 3106 4438 8

�90 �7� 25068 17548 547.5 4144 5920 9

770 41� 28978 20284 621 5332 7616 10

850 45� 32904 23032 694.5 6668 9526 11

9�0 49� 36842 25790 768 8154 11648 1�

1010 5�� 40790 28554 841.4 9788 13984 1�

1090 57� 44746 31322 914.9 11574 16534 14

1170 �1� 48708 34096 988.4 13508 19296 15

1�50 �5� 52674 36872 1061.9 15590 22272 1�

1��0 �9� 56644 39650 1135.4 17824 25462 17

1410 7�� 60618 42432 1208.9 20204 28864 18

1490 77� 64594 45216 1282.4 22736 32480 19

1570 81� 68574 48002 1355.9 25416 36310 �0

1�50 85� 72554 50788 1429.4 28246 40352 �1

17�0 89� 76536 53576 1502.8 31226 44608 ��

1810 9�� 80522 56364 1576.3 34354 49078 ��

1890 97� 84506 59154 1649.8 37632 53760 �4

1970 101� 88494 61946 1723.3 41060 58656 �5
Табл. �

� Размеры и грузоподÕÛмность

¢начение M
x
 относится к одной направляюÔей
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Тип Типо-
размер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

I
>мм@

-
>мм@

G
>мм@

(
�

>мм@
(

�

>j@
V C )

ASN

�� 11 �� 10,�5 11,� �,5 � - 04 - 04 1,��

�8 1� �8 1�,�5 15 7,5 1 - 05 - 05 �,0�

�5 17 �5 1� 15,8 10 � - 0� - 0� �,05

4� �� 4� �1 �� 1�,5 �,5 - 08 - 08 5,�5

�� �9 �� �8 �9,� 10,5 - � [ 45 - 08 08 10,�0

ASN ��-�� ASN ��

A
BV

1

I E 1

G

J F

I

A

BC
2

G
J

E 2

F

A

BV
1

I E 1

G

J F

I

A

BC
2

G

J

E 2

F

7HlHVFRSiF Rail

ASN 

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной головкой по �'I1 7991�
� ¥репÛжные отверстия с Ñилиндрической зенковкой типа �С� под винты по �'I1 7984� с головкой под торÑевой ключ. По спеÑиальному запросу направляюÔие 
могут поставляться в варианте под крепление спеÑиальными винтами �7or[i� с �низкой� головкой.

Рис. ��

Табл. �

T
R
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C0radC0rad

Длина хода H

25 80 80 80 25

Длина L

Рис. ��

�DSS� в варианте одностороннего выдвижения (однонаправленный Ðод)

DSS

Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ 

� всего

DSS �8

�90 �9� 1140 � � 4

�70 �80 1538 4 � 5

450 4�4 1938 4 � �

5�0 548 2340 � � 7

�10 ��0 2752 � � 8

�90 714 3154 7 � 9

770 798 3556 7 � 10

850 8�4 4222 9 � 11

9�0 950 4480 9 � 1�

1010 10�4 4108 10 � 1�

1090 1118 3792 10 � 14

1170 1�0� 3522 1� � 15

1�50 1��� 3390 1� � 1�

1��0 1�50 3172 1� � 17

1410 14�4 2980 1� � 18

1490 1518 2810 15 � 19

Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ 

� всего

DSS �5

450 494 2500 5 � �

5�0 558 3370 � � 7

�10 �4� 3816 � � 8

�90 7�4 4264 7 � 9

770 798 5158 8 � 10

850 88� 5602 9 � 11

9�0 974 6048 9 � 1�

1010 10�8 6952 10 � 1�

1090 11�� 7016 11 � 14

1170 1�14 6480 1� � 15

1�50 1�78 6242 1� � 1�

1��0 1��� 5814 1� � 17

1410 1454 5442 14 � 18

1490 1518 5272 15 � 19

1570 1�0� 4964 15 � �0

1�50 1�94 4690 1� � �1

17�0 1758 4564 17 � ��

Табл. �

Табл. �

� Размеры и грузоподÕÛмность
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Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ 

� всего

DSS  4�

5�0 55� 4122 � � 7

�10 ��� 5206 � � 8

�90 7�� 5550 7 � 9

770 79� 6638 7 � 10

850 8�� 7746 9 � 11

9�0 9�� 8072 9 � 1�

1010 10�� 9180 10 � 1�

1090 110� 10208 10 � 14

1170 1�0� 9220 1� � 15

1�50 1�7� 8796 1� � 1�

1��0 1�7� 8054 1� � 17

1410 144� 7728 14 � 18

1490 151� 7426 15 � 19

1570 1�1� 6890 15 � �0

1�50 1�8� 6650 1� � �1

17�0 175� 6426 17 � ��

1810 185� 6022 18 � ��

1890 19�� 5838 18 � �4

1970 �0�� 5500 19 � �5

Табл. �

Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ 

� всего

DSS 63

�10 ��� 7004 � � 8

�90 74� 8504 8 � 9

770 8�� 10024 8 � 10

850 90� 11560 9 � 11

9�0 98� 13104 9 � 1�

1010 10�� 14658 11 � 1�

1090 114� 16218 11 � 14

1170 1��� 17784 1� � 15

1�50 1�0� 19354 1� � 1�

1��0 1�8� 20928 14 � 17

1410 14�� 22504 14 � 18

1490 154� 24082 15 � 19

1570 1��� 25664 15 � �0

1�50 170� 24728 17 � �1

17�0 178� 23654 17 � ��

1810 18�� 22668 18 � ��

1890 194� 21762 18 � �4

1970 �0�� 20926 �0 � �5

Табл. �

A

B D

V
1

J
K

DSS

�DSS� в варианте одностороннего выдвижения (однонаправленный Ðод)

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты 
с потайной головкой по �'I1 7991�

Рис. ��

Тип Типо-
размер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

.
>мм@ 

D
>мм@

-
>мм@

V

DSS

�8 17 84 �4,5 �5 �4,5 05 �,40

�5 ��,5 104 �0,5 4� �0,5 0� 10,10

4� �8 1�0 �4 5� �4 08 14,�0

�� 40 �08 �4 80 �4 010 ��,�0

Табл. �

T
R



TR-��

Рис. 38

...Вариант S с упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали

DSS...S 

Тип Типоразмер Длина 
L

>мм@

Длина Ðода
H

>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

Кол-во отверстий� 
доступныÐ � всего

DSS...S  43

530 556 4122 6 / 7

610 626 5206 6 / 8

690 726 5550 7 / 9

770 796 6638 7 / 10

850 866 7746 9 / 11

930 966 8072 9 / 12

1010 1036 9180 10 / 13

1090 1106 10208 10 / 14

1170 1206 9220 12 / 15

1250 1276 8796 12 / 16

1330 1376 8054 13 / 17

1410 1446 7728 14 / 18

1490 1516 7426 15 / 19

1570 1616 6890 15 / 20

1650 1686 6650 16 / 21

1730 1756 6426 17 / 22

1810 1856 6022 18 / 23

1890 1926 5838 18 / 24

1970 2026 5500 19 / 25

Табл. 10

Длина хода HДлина L

 25  25  80  80  80  80  80  80 

Длина L

 A 

 B
 

 K
 

 D
 

 J
 

 V
¹ 

� Размеры и грузоподÕÛмность

C0rad0rad
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7HlHVFRSiF Rail

DSS...S

...Вариант S с упрочненными амортизированными концевыми упорами из нержавеющей стали

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа g9o под винты с потайной головкой по 
g'I1 7991o

Рис. 39

Тип Типораз-
мер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

.
>мм@ 

D
>мм@

-
>мм@

V

DSS...S 43 28 120 34 52 34 M8 14.60
Табл. 11

Длина хода HДлина L

 25  25  80  80  80  80  80  80 

Длина L

 A 

 B
 

 K
 

 D
 

 J
 

 V
¹ 

T
R
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Fmax
в закрытом положении

Тип Типоразмер L
>мм@

Полная длина
>мм@

C
>мм@

(
>мм@

Fmax*2

>Н@
Масса
>кг�м@

DSB

�8 от �90 до 1490
 / + 5� �� �5 �4�0 �,51

�5 от 450 до 17�0
 / + 5� 78 �� �000 10,4

4� от 5�0 до 1970
 / + �9 95 45 5��0 14,98

L (левой направляющей) R (правой направляющей)

Модель �'6%� конструктивно аналогична модели �'66�. Так, в част-

ности, у ØтиÐ моделей идентичны Ðарактеристики грузоподÕÛмности, 

сечения, а также доступные варианты длины направляюÔиÐ (см. стр. 

7R-10ff). Данные, содержаÔиеся в Табл. 10, относятся к спеÑиÏике, 

привносимой наличием системы блокировки. 

Полная длина

/

&

(

«ычаг 

разблокировки

A

B D
V

1

J
K

A

BD

V
1

J
K

A

B D
V

1

J
K

A

BD

V
1

J
K

� Размеры и грузоподÕÛмность

Табл. ��
 Доступные варианты длины приведены на стр. 7R-1�, в Табл. 5 и 7 ('66)
*² ¥огда в системе один блокиратор

Применительно к модели �'6%� при монтаже следует следить за 

тем, чтобы не перепутать право- и левосторонние варианты. Макси-

мальная нагрузка, которая может воздействовать на него в направ-

лении выдвижения, обозначена как )
mD[

.

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной головкой по �'I1 7991� Рис. ��

Рис. ��

�DSB� в варианте с Ïиксацией в закрытом положении (система блокировки)

DSB
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C0radC0rad

“DSD” c двусторонним выдвижением (двойной Ðод)

Рис. ��

Табл. ��

Тип Типораз-
мер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ � 

всего

DSD �8

�90 �4� 1790 4 � 4

�70 ��� 2210 4 � 5

450 40� 2634 � � �

5�0 48� 3252 � � 7

�10 5�� 3674 8 � 8

�90 �4� 4100 8 � 9

770 7�� 4524 10 � 10

850 80� 4950 10 � 11

9�0 88� 5162 1� � 1�

1010 9�� 4714 1� � 1�

1090 104� 4336 14 � 14

1170 11�� 4016 14 � 15

1�50 1�0� 3740 1� � 1�

1��0 1�8� 3498 1� � 17

1410 1��� 3288 18 � 18

1490 144� 3100 18 � 19

Табл. ��

DSD

Длина хода HДлина хода H

25 80 80 80

Длина L

Тип Типораз-
мер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ � 

всего

DSD �5

450 �50 6050 4 � �

5�0 4�0 6382 � � 7

�10 510 6762 � � 8

�90 590 7600 8 � 9

770 �70 8016 8 � 10

850 750 8446 10 � 11

9�0 8�0 9292 10 � 1�

1010 910 9736 1� � 1�

1090 990 9160 1� � 14

1170 1070 8404 14 � 15

1�50 1150 7764 14 � 1�

1��0 1��0 7214 1� � 17

1410 1�10 6738 1� � 18

1490 1�90 6320 18 � 19

1570 1470 5950 18 � �0

1�50 1550 5622 �0 � �1

17�0 1��0 5328 �0 � ��

7HlHVFRSiF Rail

T
R
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� Размеры и грузоподÕÛмность

A

B D

V
1

J
K

DSD

Тип Типораз-
мер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ � 

всего

DSD 4�

5�0 47� 6036 � � 7

�10 55� 6530 8 � 8

�90 ��� 7562 8 � 9

770 71� 8594 10 � 10

850 79� 9094 10 � 11

9�0 87� 10126 1� � 1�

1010 95� 11156 1� � 1�

1090 10�� 11660 14 � 14

1170 111� 10784 14 � 15

1�50 119� 10028 1� � 1�

1��0 1�7� 9372 1� � 17

1410 1�5� 8796 18 � 18

1490 14�� 8286 18 � 19

1570 151� 7834 �0 � �0

1�50 159� 7426 �0 � �1

17�0 1�7� 7060 �� � ��

1810 175� 6728 �� � ��

1890 18�� 6426 �4 � �4

1970 191� 6150 �4 � �5 Табл. ��

Тип Типораз-
мер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ � 

всего

DSD ��

�10 �98 23716 � � 8

�90 478 24484 � � 9

770 558 25434 8 � 10

850 ��8 26500 8 � 11

9�0 718 27646 10 � 1�

1010 798 28848 10 � 1�

1090 878 30092 1� � 14

1170 958 31368 1� � 15

1�50 10�8 32668 14 � 1�

1��0 1118 33988 14 � 17

1410 1198 35322 1� � 18

1490 1�78 36670 1� � 19

1570 1�58 38018 18 � �0

1�50 14�8 35538 18 � �1

17�0 1518 33360 �0 � ��

1810 1598 31436 �0 � ��

1890 1�78 29720 �� � �4

1970 1758 28182 �� � �5

Табл. ��

Тип Типо-
размер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

.
>мм@

D
>мм@

-
>мм@

V

DSD

�8 17 84 �4,5 �5 �4,5 05 �,40

�5 ��,5 104 �0,5 4� �0,5 0� 10,10

4� �8 1�0 �4 5� �4 08 14,�0

�� 40 �08 �4 80 �4 010 ��,�0

Табл. ��

Рис. ��1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной 
головкой по �'I1 7991�

�DSD� c двусторонним выдвижением (двойной Ðод)

Просьба также ознакомиться с теÐнической инÏормаÑией по теме 
g°од в двуÐ направленияÐo, приведÛнной на страниÑе g7R-4�o.
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7HlHVFRSiF Rail

C0radC0rad

Длина L

L

Длина хода H

25 2580 80 80 80 80 80

25 2580 80 80 80 80 80

Версия ( с дополнительным Ðодом

Рис. 44

Табл. 18

Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ � 

всего

Кол-во 
отверстий
подвижная 

часть

DSE 28

290 444 702 3 / 4 4

370 570 952 4 / 5 5

450 696 1200 4 / 6 6

530 822 1450 6 / 7 7

610 946 1702 6 / 8 8

690 1072 1684 7 / 9 9

770 1198 1506 7 / 10 10

850 1297 1420 9 / 11 11

930 1425 1292 9 / 12 12

1010 1551 1184 10 / 13 13

1090 1677 1094 10 / 14 14

1170 1803 1016 12 / 15 15

Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий� 
доступныÐ � 

всего

Кол-во
отверстий
подвижная 

часть

DSE 35

450 741 1552 5 / 6 6

530 837 2098 6 / 7 7

610 969 2376 6 / 8 8

690 1101 2652 7 / 9 9

770 1197 3182 8 / 10 10

850 1329 2850 9 / 11 11

930 1461 2582 9 / 12 12

1010 1557 2466 10 / 13 13

1090 1689 2262 11 / 14 14

1170 1821 2090 12 / 15 15

1250 1917 2012 12 / 16 16

1330 2049 1874 13 / 17 17

1410 2181 1754 14 / 18 18

1490 2277 1700 15 / 19 19

DSE

Табл. 19

T
R
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Тип Типораз-
мер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары 

направляющиÐ 
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий

неподвижная 
часть

Кол-во 
отверстий
подвижная 

часть

DSE 43

530 834 2582 6 / 7 7

610 939 3264 6 / 8 8

690 1089 3470 7 / 9 9

770 1194 4154 7 / 10 10

850 1299 4852 9 / 11 11

930 1449 5012 9 / 12 12

1010 1554 4728 10 / 13 13

1090 1659 4476 11 / 14 14

1170 1809 4044 12 / 15 15

1250 1914 3856 12 / 16 16

1330 2064 3532 13 / 17 17

1410 2169 3388 13 / 18 18

1490 2274 3256 15 / 19 19

1570 2409 3078 15 / 20 20

1650 2529 2916 16 / 21 21

1730 2634 2818 16 / 22 22

1810 2784 2640 18 / 23 23

1890 2889 2560 18 / 24 24

1970 3039 2412 19 / 25 25 Табл. 21

Тип Типораз-
мер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары 

направляющиÐ 
C

�rDG

>Н@

Кол-во 
отверстий

неподвижная 
часть

Кол-во 
отверстий
подвижная 

часть

DSE 63

610 999 4328 6 / 8 8

690 1119 5260 8 / 9 9

770 1239 6208 8 / 10 10

850 1359 7164 9 / 11 11

930 1479 8128 9 / 12 12

1010 1599 9096 11 / 13 13

1090 1719 10070 11 / 14 14

1170 1839 11046 12 / 15 15

1250 1959 11344 12 / 16 16

1330 2079 10714 14 / 17 17

1410 2199 10152 14 / 18 18

1490 2319 9644 15 / 19 19

1570 2439 9186 15 / 20 20

1650 2559 8768 17 / 21 21

1730 2679 8388 17 / 22 22

1810 2799 8038 18 / 23 23

1890 2919 7718 18 / 24 24

1970 3039 7420 20 / 25 25

Табл. 20

� Размеры и грузоподÕÛмность

DSE

Тип Типо-
размер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
[мм]

B
[мм]

K
[мм]

D
[мм]

J
[мм]

F V1

DSE

28 30 84 24,5 35 24,5 M5 M5 8,4

35 39,5 104 30,5 43 30,5 M6 M6 13,2

43 50 120 34 52 34 M8 M8 19,9

63 69 208 64 80 64 M8 M10 42,9

Табл. 22

Рис. 451 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа y9w под винты с 
  потайной головкой по y'I1 7991w
  Применительно к модели g'6(o при монтаже следует следить за тем,    
  чтобы не перепутать право- и левосторонние варианты.

Версия ( с дополнительным Ðодом

A

B

J
D

K

F

V
1

A

B

J
D

K

F

V
1

L (левой направляющей) R (правой направляющей)
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C0rad0rad

C0ax

Рис. ��

DSC

Длина зафиксированного элемента Длина хода H 

 25  80  80  80  80  80  80 

Длина перемещаемого элемента 

 25  80  80  80  80 

 Длина L 

Табл. ��

Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ Стационарный Øлемент Подвижный Øлемент

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@
Кол-во отверстий� 
доступныÐ � всего

Длина 
>мм@

Кол-во отверстий� 
доступныÐ � всего

Длина 
>мм@

DSC 4�

5�0 55� 4780 3346 5 � 5 40� � � 7 5�0

�10 �19 5928 4150 � � � 4�5 � � 8 �10

�90 7�5 6190 3840 � � � 5�0 8 � 9 �90

770 79� 7332 3584 7 � 7 58� 8 � 10 770

850 859 8492 3362 8 � 8 �44 9 � 11 850

9�0 9�5 8738 2918 9 � 9 700 9 � 1� 9�0

1010 10�9 10508 2784 10 � 10 770 11 � 1� 1010

1090 1099 11058 2634 10 � 10 8�5 11 � 14 1090

1170 1�0� 10354 2364 11 � 11 887 1� � 15 1170

1�50 1�7� 9874 2254 1� � 1� 94� 1� � 1� 1�50

1��0 1�75 8998 2054 1� � 1� 1005 14 � 17 1��0

1410 1445 8634 1972 14 � 14 10�0 14 � 18 1410

1490 1509 8362 1910 14 � 14 11�0 15 � 19 1490

1570 1�15 7698 1758 15 � 15 1185 1� � �0 1570

1�50 1�85 7428 1696 15 � 15 1�40 1� � �1 1�50

17�0 175� 7202 1644 1� � 1� 1�0� 17 � �� 17�0

1810 184� 6812 1556 17 � 17 1��5 18 � �� 1810

1890 19�� 6540 1494 18 � 18 14�7 19 � �4 1890

1970 �0�8 6126 1390 19 � 19 148� �0 � �5 1970

7HlHVFRSiF Rail

T
R
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� Размеры и грузоподÕÛмность

A

B

J

V
¹

F

Рис. ��

DSC

Тип Типо-
размер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

-
>мм@

)
>мм@

V�

>мм@

DSC 4� 4� 100 50 08 0� 1�,4
Табл. ��

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной 
головкой по �'I1 7991�
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C0ax

C0radC

Тип Типо-
размер

Длина 
�L�

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

D()
D(V
D(M

��

1�0 15� 238 166 �

�10 ��� 562 392 �

�90 �08 780 546 4

�70 �9� 1002 526 5

450 4�� 1348 460 �

5�0 548 1142 386 7

�10 ��� 988 334 8

�90 70� 906 306 9

770 788 802 270 10

Тип Типо-
размер

Длина 
�L�

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

D()
D(V
D(M

�8

1�0 148 470 328 �

�10 ��� 864 604 �

�90 �9� 1534 1074 4

�70 �80 1936 942 5

450 4�4 2338 770 �

5�0 548 2214 650 7

�10 ��� 1910 560 8

�90 717 1684 494 9

770 801 1506 442 10

850 8�� 1420 416 11

9�0 950 1292 378 1�

1010 10�4 1184 348 1�

1090 1118 1094 320 14

1170 1�0� 1016 298 15

Длина L Длина хода H

25 80 80 25

D(


 Для получения доступа ко всем крепÛжным отверстиям удалить стопорный винт. См. также инструкÑии по монтажу, приведÛнные на стр. 7R-45f. Рис. ��

Табл. ��

Табл. ��

Стопорный винт


7HlHVFRSiF Rail

T
R
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� Размеры и грузоподÕÛмность

Тип Типо-
размер

Длина 
�L�

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

D()
D(V
D(M

�5

�10 �54 804 562 �

�90 �18 1600 1120 4

�70 40� 2050 1436 5

450 494 2500 1586 �

5�0 558 3370 1456 7

�10 �4� 3816 1252 8

�90 7�4 3378 1096 9

770 798 3182 1032 10

850 88� 2850 926 11

9�0 974 2582 838 1�

1010 10�8 2466 800 1�

1090 11�� 2262 734 14

1170 1�14 2090 678 15

1�50 1�78 2012 654 1�

1��0 1��� 1874 608 17

1410 1454 1754 570 18

1490 1518 1700 552 19

Тип Типо-
размер

Длина 
�L�

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

D()
D(V
D(M

4�

�10 �4� 1210 848 �

�90 �1� 2228 1560 4

�70 41� 2600 1820 5

450 48� 3656 2558 �

5�0 55� 4750 2868 7

�10 ��� 5868 2600 8

�90 7�� 6182 2192 9

770 79� 6110 2032 10

850 8�� 5694 1892 11

9�0 9�� 5012 1666 1�

1010 10�� 4728 1572 1�

1090 110� 4476 1488 14

1170 1�0� 4044 1344 15

1�50 1�7� 3856 1282 1�

1��0 1�7� 3532 1174 17

1410 144� 3388 1126 18

1490 151� 3256 1082 19

1570 158� 3134 1042 �0

1�50 1�8� 2916 970 �1

17�0 175� 2818 936 ��

1810 185� 2640 878 ��

1890 19�� 2560 850 �4

1970 �0�� 2412 802 �5

Тип Типо-
размер

Длина 
�L�

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отвер-
стийC

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

D() ��

�10 ��� 8180 5726 8

�90 74� 9718 6124 9

770 8�� 11270 5568 10

850 90� 12830 5106 11

9�0 98� 14396 4714 1�

1010 10�� 13770 4378 1�

1090 114� 12854 4086 14

1170 1��� 12052 3832 15

1�50 1�0� 11344 3606 1�

1��0 1�8� 10714 3406 17

1410 14�� 10152 3228 18

1490 154� 9644 3066 19

1570 1��� 9186 2920 �0

1�50 170� 8768 2788 �1

17�0 178� 8388 2666 ��

1810 18�� 8038 2556 ��

1890 194� 7718 2454 �4

1970 �0�� 7420 2360 �5
Табл. ��

Табл. ��

Табл. ��
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Тип Типо-
раз-
мер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

G
>мм@

) V

D()
D(V
D(M

�� �� �� �,5 04 04 �,�4

�8 �� �8 7,5 05 05 4,04

�5 �4 �5 10 0� 0� �,10

4� 44 4� 1�,5 08 08 10,50

�� 58 �� 10,5 08 - �0,�0

D( ��-�� D() ��

A

B

V
1

G

F

A

B

G

F

DE(-F, -V, -M)22-43 DEF63

A

B

V
1

G

F

A

B

G

F

DE(-F, -V, -M)22-43 DEF63
Просьба также ознакомиться с теÐнической 
инÏормаÑией по теме g°од в двуÐ направленияÐo, 
приведÛнной на страниÑе g7R-4�o.

7HlHVFRSiF Rail

D(

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной головкой по �'I1 7991� Рис. ��

Табл. ��

Для типоразмеров с ���� по �4�� изделий серии �'(� доступно три 

варианта, различаюÔиÐся типом крепÛжныÐ отверстий:

вариант �'()� с резьбовыми отверстиями�

вариант �'(9� с отверстиями c зенковкой�

комбинированный вариант �'(0� (см. «ис. 5�).

Типоразмер ���� доступен только с резьбовыми крепÛжными 

отверстиями.

T
R



TR-��

C0ax

C0radC

� Размеры и грузоподÕÛмность

Тип Типо-
размер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ Каретка

>мм@
A

>мм@
B

>мм@
Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DE...S 28

290 300 704 494 264

55 49

3

370 384 1084 758 344 4

450 468 1470 756 424 5

530 533 2100 686 504 6

610 636 1892 556 584 7

690 701 1760 516 664 8

770 804 1494 438 744 9

850 850 1474 432 824 10

930 953 1284 376 904 11

1010 1018 1222 358 984 12

1090 1102 1124 330 1064 13

1170 1186 1042 306 1144 14

Тип Типо-
размер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ Каретка

>мм@
A

>мм@
B

>мм@
Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DE...S 35

370 370 1430 1000 338

53 45

4

450 464 1788 1252 418 5

530 536 2476 1574 498 6

610 630 2832 1312 578 7

690 702 3540 1194 658 8

770 796 3198 1038 738 9

850 868 2966 962 818 10

930 962 2644 858 898 11

1010 1012 2592 842 978 12

1090 1128 2254 732 1058 13

1170 1178 2216 720 1138 14

1250 1272 2030 660 1218 15

1330 1344 1936 628 1298 16

1410 1438 1792 582 1378 17

1490 1510 1718 558 1458 18

Табл. 31

Табл. 32

Длина L

 65  80  65  80 

 A 
 B

 

 G 

 F
 

 V
¹ 

Длина хода H

Через отверстие для крепежного винта*  (B)  (A) 

DE...S

Рис. 50

...Вариант S с упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали
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Тип Типо-
размер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

G
>мм@

) V

DE...S

28 26 28 7.5 M5 M5 4.04

35 34 35 10 M6 M6 6.10

43 44 43 13.5 M8 M8 10.50

Тип Типоразмер Длина
L

>мм@

Длина Ðода
H

>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ Каретка
>мм@

A
>мм@

B
>мм@

Кол-во
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DE...S 43

370 366 2014 1410 338

53 45

4

450 496 1864 1306 418 5

530 536 3418 2394 498 6

610 636 3796 2522 578 7

690 706 4838 2312 658 8

770 806 5206 1982 738 9

850 846 5964 1982 818 10

930 976 4914 1634 898 11

1010 1016 4914 1634 978 12

1090 1116 4398 1462 1058 13

1170 1186 4178 1390 1138 14

1250 1286 3798 1262 1218 15

1330 1326 3798 1262 1298 16

1410 1456 3344 1112 1378 17

1490 1496 3344 1112 1458 18

1570 1596 3096 1030 1538 19

1650 1666 2986 992 1618 20

1730 1766 2786 926 1698 21

1810 1806 2786 926 1778 22

1890 1936 2534 842 1858 23

1970 2066 2322 772 1938 24

Длина L

 65  80  65  80 

 A 

 B
 

 G 

 F
 

 V
¹ 

Длина хода H

Через отверстие для крепежного винта*  (B)  (A) 

Табл. 33

DE...S

Рис. 51

Табл. 34

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа y9w под винты с потайной   
  головкой по y'I1 7991w

...Вариант S с упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали

7HlHVFRSiF Rail

T
R
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� Размеры и грузоподÕÛмность

“D(D” c двусторонним выдвижением (двойной Ðод)

DE...D

Рис. 52

 65  65 

C

 F
 

 V
1 

 A 

 B
 

Длина хода H

Длина каретки

L (Длина направляющей)

Массив с шагом 80

Табл. 35

Тип Типо-
размер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Каретка
>мм@

C
>мм@

Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DEF...D 
DEV...D 
DEM...D

35

290 303 890 624 250 45 3

370 391 1322 926 330 45 4

450 479 1760 1232 410 45 5

530 543 2562 1534 490 45 6

610 631 3012 1308 570 45 7

690 719 3460 1140 650 45 8

770 783 3302 1072 730 45 9

850 871 2946 956 810 45 10

930 959 2660 864 890 45 11

1010 1023 2536 824 970 45 12

1090 1111 2322 754 1050 45 13

1170 1199 2140 694 1130 45 14

1250 1263 2060 668 1210 45 15

1330 1351 1916 622 1290 45 16

1410 1439 1790 582 1370 45 17

1490 1503 1734 562 1450 45 18

Тип Типо-
размер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Каретка
>мм@

C
>мм@

Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DEF...D 
DEV...D 
DEM...D

28

290 292 836 586 250 45 3

370 376 1224 856 330 45 4

450 460 1618 782 410 45 5

530 544 2014 658 490 45 6

610 628 1940 570 570 45 7

690 712 1706 500 650 45 8

770 796 1524 448 730 45 9

850 880 1376 404 810 45 10

930 964 1256 368 890 45 11

1010 1048 1154 338 970 45 12

1090 1132 1068 314 1050 45 13

1170 1216 992 292 1130 45 14

Табл. 36

Версия D (с синÐронизирующим диском)

Рис. 53

Приводной cинÐронизируюÔий диск в промежуточном Øлементе в версияÐ 

'(...' предназначен для того, чтобы обеспечивать последовательное телеско-

пическое выдвижение направляюÔей при перемеÔении в противоположныÐ 

направленияÐ. ¸та спеÑиальная версия производится для размеров �8, �5, 4� 

и �� и со всеми тремя версиями крепежныÐ отверстий. ¸та версия основана 

на стандартной версии серии '(. Для получения дополнительной инÏормаÑии 

просим вас обраÔаться в теÐнический отдел.
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Табл. ��

Рис. ��

�D(D� в варианте �D�

 65  65 

A

A

C

C

 F
 

 V
1  

 A 

 B
 

HubLäuferlänge

L (schienenlänge)

N° Abstände x 80

B

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной головкой по 
�'I1 7991�

�D(D� c двусторонним выдвижением (двойной Ðод)

Тип Типо-
раз-
мер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Каретка
>мм@

C
>мм@

Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DED...D
DEV...D
DEN...D

43

290 301 1002 702 240 40 3

370 401 1400 980 320 40 4

450 471 2318 1622 400 40 5

530 541 3312 2318 480 40 6

610 641 3696 2484 560 40 7

690 711 4724 2280 640 40 8

770 781 5784 2108 720 40 9

850 881 5506 1830 800 40 10

930 951 5166 1718 880 40 11

1010 1021 4866 1618 960 40 12

1090 1121 4360 1450 1040 40 13

1170 1191 4144 1378 1120 40 14

1250 1261 3948 1312 1200 40 15

1330 1361 3608 1200 1280 40 16

1410 1431 3458 1150 1360 40 17

1490 1501 3322 1104 1440 40 18

1570 1601 3076 1024 1520 40 19

1650 1671 2968 986 1600 40 20

1730 1741 2866 952 1680 40 21

1810 1841 2682 892 1760 40 22

1890 1911 2600 864 1840 40 23

1970 2011 2448 814 1920 40 24

Табл. 37

Тип Типо-
раз-
мер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Каретка
>мм@

C
>мм@

Кол-во
отвер-
стий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DEF...D 63

610 602 7688 5382 558 39 7

690 682 9236 6466 638 39 8

770 762 10796 6514 718 39 9

850 842 12362 5890 798 39 10

930 922 13934 5374 878 39 11

1010 1002 15512 4942 958 39 12

1090 1082 14386 4574 1038 39 13

1170 1162 13388 4256 1118 39 14

1250 1242 12520 3980 1198 39 15

1330 1322 11758 3738 1278 39 16

1410 1402 11084 3524 1358 39 17

1490 1482 10482 3332 1438 39 18

1570 1562 9942 3160 1518 39 19

1650 1642 9456 3006 1598 39 20

1730 1722 9014 2866 1678 39 21

1810 1802 8612 2738 1758 39 22

1890 1882 8244 2620 1838 39 23

1970 1962 7906 2514 1918 39 24
Табл. 38

Тип Типо-
раз-
мер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
[мм]

B
[мм]

F V1

DE...D

28 26 28 M5 M5 4,04

35 34 35 M6 M6 6,10

43 44 43 M8 M8 10,50

63 58 63 M8 - 20,60

Для типоразмеров с g�8o по g4�o изделий серии g'(...'o доступно три варианта, 

различаюÔиÐся типом крепÛжныÐ отверстий:

вариант g'()o с резьбовыми отверстиями�

вариант g'(9o с отверстиями c зенковкой�

комбинированный вариант g'(0o.

Типоразмер g��o доступен только с резьбовыми крепÛжными отверстиями.

7HlHVFRSiF Rail

T
R
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C0radC0rad

C0ax

� Размеры и грузоподÕÛмность

Тип� Типоразмер Длина
L

>мм@

Длина Ðода
H

>мм@

X ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ

Кол-во
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DEF...Z 43

290 243 30 1746 1222 4

370 323 50 1947 1363 5

450 403 70 2481 1737 6

530 483 90 3016 1915 7

610 563 110 3229 1618 8

690 643 130 3762 1401 9

770 723 150 3714 1235 10

850 803 170 3321 1104 11

930 883 190 3004 999 12

1010 963 210 2741 911 13

1090 1043 230 2521 838 14

1170 1123 250 2334 776 15

1250 1203 270 2172 722 16

1330 1283 290 2032 675 17

1410 1363 310 1908 634 18

1490 1443 330 1799 598 19

1570 1523 350 1701 566 20

1650 1603 370 1614 537 21

1730 1683 390 1535 510 22

1810 1763 410 1463 486 23

1890 1843 430 1398 465 24

1970 1923 450 1338 445 25

Длина L Длина хода H

25 80 80 25

Табл. 40

Рис. 55

1 для направляюÔей полного выдвижения с ÏункÑией синÐронизаÑии доступна версия ) с резьбовыми отверстиями

DE...Z
Версия Z направляющей полного выдвижения с Ïункцией синÐронизации

Length  L Stroke  H

25 80 80 25

X 20 M5

X20M5

13
,6

13
,6

Вариант g=o (с зубчатой рейкой)

Система с зубчатой рейкой позволя-

ет направляюÔей осуÔествлять вы-

движение, начиная со среднего Øле-

мента, за счÛт чего обеспечивается 

синÐронизированное полное выдви-

жение, а также гарантируется точное 

соблюдение расчÛтного коØÏÏиÑиен-

та мультипликаÑии скорости (длина 

Ðода привода всегда должна равнять-

ся половине длины Ðода направляю-

Ôей). Данный вариант базируется на 

стандартном варианте g'(o, однако, 

вследствие спеÑиÏики конструкÑии, 

отличается от последнего своими 

теÐническими Ðарактеристиками. Для 

получения дополнительной инÏор-

маÑии просьба связываться с нашей 

службой теÐнической поддержки.
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Рис. 56

DE...Z

Тип Типоразмер Сечение Масса 
>кг�м@

A
[мм]

B
[мм]

F

DEF...Z 43 44 43 M8 10.50
Табл. 41

 B

 A

F1

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной головкой по �'I1 7991�

 Максимальная длина вала

g'()4�=o с резьбовыми отверстиями доступны в лево- и правосторонней версияÐ.

'()4�=}./ 

'()4�=}.R

�D(...=� c двусторонним выдвижением (двойной Ðод)

7HlHVFRSiF Rail

T
R
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C0ax

Стопорный винт


C0radC

Тип Типораз-
мер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DBN ��

1�0 15� 238 166 �

�10 ��� 562 392 �

�90 �08 472 472 4

�70 �9� 372 372 5

450 4�� 324 324 �

5�0 548 272 272 7

�10 ��� 234 234 8

�90 70� 216 216 9

770 788 190 190 10

Тип Типораз-
мер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DBN �8

1�0 148 470 328 �

�10 ��� 864 604 �

�90 �9� 1244 1074 4

�70 �80 964 964 5

450 4�4 786 786 �

5�0 548 664 664 7

�10 ��� 572 572 8

�90 717 504 504 9

770 801 452 452 10

850 8�� 426 426 11

9�0 950 388 388 1�

1010 10�4 356 356 1�

1090 1118 328 328 14

1170 1�0� 304 304 15

Длина  LДлина хода H Длина хода H

25 80 80 25

� Размеры и грузоподÕÛмность

Табл. ��

Табл. ��

Рис. ��
 Для получения доступа ко всем крепÛжным отверстиям удалить стопорный винт. См. также инструкÑии по монтажу, приведÛнные на стр. 7R-45f.

DBN
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Тип Типораз-
мер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DBN �5

�10 �54 804 562 �

�90 �18 1334 1120 4

�70 40� 1044 1044 5

450 494 858 858 �

5�0 558 788 788 7

�10 �4� 676 676 8

�90 7�4 594 594 9

770 798 558 558 10

850 88� 500 500 11

9�0 974 454 454 1�

1010 10�8 434 434 1�

1090 11�� 398 398 14

1170 1�14 366 366 15

1�50 1�78 354 354 1�

1��0 1��� 330 330 17

1410 1454 308 308 18

1490 1518 298 298 19

Тип Типораз-
мер

Длина
L

>мм@

Длина 
Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Кол-во
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

DBN 4�

�10 �4� 1210 848 �

�90 �1� 2228 1560 4

�70 41� 2600 1820 5

450 48� 2662 2558 �

5�0 55� 2386 2386 7

�10 ��� 2164 2164 8

�90 7�� 1824 1824 9

770 79� 1690 1690 10

850 8�� 1576 1576 11

9�0 9�� 1386 1386 1�

1010 10�� 1308 1308 1�

1090 110� 1238 1238 14

1170 1�0� 1118 1118 15

1�50 1�7� 1066 1066 1�

1��0 1�7� 976 976 17

1410 144� 938 938 18

1490 151� 900 900 19

1570 158� 868 868 �0

1�50 1�8� 806 806 �1

17�0 175� 780 780 ��

1810 185� 730 730 ��

1890 19�� 708 708 �4

1970 �0�� 668 668 �5

Табл. ��

Табл. ��

Тип Типо-
размер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

(

>мм@ 
V

DBN

�� �� �� � 04 �,�4

�8 �� �8 1 05 4,04

�5 �4 �5 � 0� �,10

4� 44 4� �,5 08 10,50

A

B

V
1

E

Просьба также ознакомиться с теÐнической инÏормаÑией по теме 
g°од в двуÐ направленияÐo, приведÛнной на страниÑе g7R-4�o.

7HlHVFRSiF Rail

Табл. ��

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной головкой 
по �'I1 7991�

Рис. ��

DBN

T
R
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C0radC0rad

Тип Типо-
размер

Длина 
L

>мм@

Длина 
Ðода 

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

Стационарный Øлемент 

Кол-во отверстий� 
доступныÐ � всего

Подвижный Øлемент

Кол-во отверстий� 
доступныÐ � всего

DMS ��

1010 1051 16104 10 � 1� 10 � 1�

1090 1141 17496 10 � 14 11 � 14

1170 1�1� 19168 11 � 15 11 � 15

1�50 1�91 20848 1� � 1� 1� � 1�

1��0 1�81 22238 1� � 17 1� � 17

1410 145� 23920 1� � 18 14 � 18

1490 15�1 25608 14 � 19 14 � 19

1570 1��1 26996 14 � �0 15 � �0

1�50 1�9� 28686 1� � �1 1� � �1

17�0 1771 30380 1� � �� 17 � ��

1810 18�1 31766 17 � �� 17 � ��

1890 19�� 33460 18 � �4 19 � �4

1970 �0�� 34846 19 � �5 19 � �5

�050 �101 36542 19 � �� �0 � ��

�1�0 �17� 38240 �0 � �7 �0 � �7

��10 ���� 39624 �1 � �8 �� � �8

Длина L Длина хода H

25 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 80 25

� Размеры и грузоподÕÛмность

DMS

Рис. ��

Табл. ��
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Тип Типо-
размер

Сечение Масса 
>кг�м@

A
>мм@

B
>мм@

I
>мм@

.
>мм@

D
>мм@

-
>мм@

C V

DMS �� �� �00 50 58,5 �0 81,5 08 08 4�

I

A

B

J
D

K

V
1

C
2

I

B

A

J
D

K

C
2

V
1

I

A

B

J
D

K

V
1

C
2

I

B

A

J
D

K

C
2

V
1

7HlHVFRSiF Rail

Табл. ��

1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа �9� под винты с потайной головкой по �'I1 7991�
� ¥репÛжные отверстия с Ñилиндрической зенковкой типа �С� под винты по �'I1 7984� с головкой под торÑевой ключ. По спеÑиальному запросу направляюÔие могут    
  поставляться в варианте под крепление спеÑиальными винтами �7or[i� с �низкой� головкой.
  Применительно к модели g'06o при монтаже следует следить за тем, чтобы не перепутать право- и левосторонние варианты.

Рис. ��

DMS

СтаÑионарный 

Øлемент

Типоразмер ����

L (левой направляющей) R (правой направляющей)

СтаÑионарный 

Øлемент

Типоразмер ����

Подвижный Øлемент 

Типоразмер �4��

T
R
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P
1
 = C

0rad

РасчÛт статической нагрузки

� ТеÐнические инструкции

ТеÐнические инструкции

Подбор телескопическиÐ направляющиÐ
Подбор телескопическиÐ направляюÔиÐ для решения конкретныÐ 

прикладныÐ задач следует осуÔествлять с учÛтом требуемой гру-

зоподÕÛмности, а также с учÛтом того, какой максимальный про-

гиб направляюÔей в полностью выдвинутом состоянии является 

допустимым. �рузоподÕÛмность телескопическиÐ направляюÔей 

зависит от двуÐ Ïакторов: грузоподÕÛмности шарикового сепара-

тора и меÐанической жÛсткости среднего Øлемента. При Øтом при 

преимуÔественно небольшиÐ длинаÐ рабочего Ðода определяюÔим 

является Ïактор грузоподÕÛмности сепаратора, в то время как при 

средниÐ и большиÐ длинаÐ рабочего Ðода определяюÔим становит-

ся Ïактор жÛсткости среднего Øлемента. С учÛтом вышесказанного 

изделия, состояÔие из сравнимыÐ по Ðарактеристикам Øлементов, 

могут иметь весьма различную практиическую грузоподÕÛмность в 

зависимости от спеÑиÏики решаемой прикладной задачи.

¢начения грузоподÕÛмности, приведÛнные в таблиÑаÐ теÐническиÐ 

Ðарактеристик изделий конкретныÐ серий (см. «аздел 4, g«азмеры из-

делийo на стр. 7R-8ff), следует понимать как максимально допустимые 

значения нагрузки, которая может воздействовать на середину пары 

соответствуюÔиÐ направляюÔиÐ по средней оси иÐ подвижныÐ Øле-

ментов, при наÐождении ØтиÐ направляюÔиÐ в полностью выдвинутом 

положении.

При парной установке направляюÔиÐ нагрузка считается воздейству-

юÔей на Ñентр обеиÐ направляюÔиÐ (см. «ис. ��, 31).

�рузоподÕÛмность пары направляюÔиÐ будет определяться следую-

Ôим образом:

Рис. ��

Рис. ��
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f   rrr  n  3     (мм)
T

W

T

7HlHVFRSiF Rail

Прогиб

В случае, когда нагрузка g«o воздействует на пару направляюÔиÐ 

в вертикальном направлении (см. «ис. ��), иÐ ожидаемый упругий 

прогиб в полностью выдвинутом состоянии можно определить сле-

дуюÔим образом:

Рис. ��

Рис. ��

где:

f есть величина допустимого упругого прогиба в мм

T есть коØÏÏиÑиент длины Ðода (см. «ис. ��)

W есть коØÏÏиÑиент, позволяюÔий учесть спеÑиÏику конкретной мо-

дели телескопической направляюÔей (см. «ис. �4)

3 есть Ïактическая нагрузка, воздействуюÔая на Ñентр пары  

направляюÔиÐ (в ¨ьютонаÐ)

 �олее подробная инÏормаÑия о расчÛте статической нагрузки 

содержится на стр. 7R-�8.

Рис. ��

Длина Ðода в мм

DS28 t = 360

DS35 t = 940

DS43 t = 1600

DS63 t = 8000

DE22 t = 16

DE28 t = 34

DE35 t = 108

DE43 t = 240

DE63 t = 1080

DBN22 t = 6

DBN28 t = 16

DBN35 t = 26

DBN43 t = 112

DMS63 t = 7000

DSC43 t = 1600

Рис. ��

Данная Ïормула действительна исÐодя из допуÔения, что Øлементы 

несуÔей конструкÑии, к которым прикреплены парные направляю-

Ôие, имеют абсолютные меÐаническую жÛсткость и взаимную па-

раллельность. &оответственно в случае, если достаточная жÛсткость 

несуÔей конструкÑии не обеспечена, Ïактическая величина прогиба 

может отличаться от расчÛтной.

Внимание:

у моделей серии �$61� при иÐ неполном выдвижении прогиб практи-

чески полностью определяется меÐанической жÛсткостью, и, в том 

числе, моментом инерÑии полезной нагрузки.

Для получения инÏормаÑии о направляюÔиÐ серии '6( просим вас 

обраÔаться в теÐнический отдел Rollon.

f P

T
R
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Рис. ��

3
0rDG

   величина полезной нагрузки, воздействуюÔей на систему в радиальном 
  направлении
&

0rDG
   максимально допустимая величина нагрузки, воздействуюÔей на систему 

  в радиальном направлении
3

0D[
   величина полезной нагрузки, воздействуюÔей на систему 

  в осевом направлении
&

0D[
   максимально допустимая величина нагрузки, воздействуюÔей на систему 

  в осевом направлении
0

1
   величина момента, Ïактически воздействуюÔего на систему вдоль оси �Ð�

0
[
   максимально допустимая величина момента, воздействуюÔего на систему 

  вдоль оси �Ð�
0

�
   величина момента, Ïактически воздействуюÔего на систему вдоль оси �\�

0
\
   максимально допустимая величина момента, воздействуюÔего на систему 

  вдоль оси �\�
0

�
   величина момента, Ïактически воздействуюÔего на систему вдоль оси �]�

0
]
   максимально допустимая величина момента, воздействуюÔего на систему 

  вдоль оси �]�

ПриведÛнные выше Ïормулы применимы к случаям воздействия на 

систему единичныÐ нагрузок. В случаяÐ, когда на каретку�систему 

могут одновременно воздействовать несколько нагрузок, следует 

убедиться, что выполняется следуюÔее соотношение:

Рис. ��

©тношение Ïактической нагрузки к максимально допустимой может 

представлять собой величину, обратную по отношению к используе-

мому коØÏÏиÑиенту �6
0
� запаса прочности.

®словия предполагаемой ØксплуатаÑии: ударная нагрузка отсутствует, вибраÑия отсутствует, случаи резкого 
изменения направления перемеÔения системы на противоположное редки� 
качество монтажа высокое, упругая деÏормаÑия отсутствует.

1,5

¨ормальные условия монтажа и ØксплуатаÑии 1,5 - �

Предполагается ØксплуатаÑия в условияÐ ударныÐ нагрузок и вибраÑий, с частыми изменениями направления 

перемеÔения системы на противоположное, и с суÔественной упругой деÏормаÑией
� - �,5

Табл. ��

КоØÏÏициент �S
�
� запаса прочности

ноимÛнным осям. Превышение указанныÐ максимально допустимыÐ 

значений влечÛт за собой уÐудшение ØксплуатаÑионныÐ свойств си-

стемы, включая такое свойство, как обÔая меÐаническая прочность. 

В расчÛты статической нагрузки следует закладывать коØÏÏиÑиент 

�6
0
� запаса прочности, величина которого должна определяться с 

учÛтом особенностей решаемой прикладной задачи. Справочные ве-

личины данного коØÏÏиÑиента для различныÐ условий содержатся 

в приведÛнной ниже таблиÑе:

Статическая нагрузка
«азличные модели изделий телескопического выдвижения способны 

выдерживать различные нагрузки и моменты (см. «аздел 4, �«азме-

ры изделий�, стр. 7R-8ff). 

При расчÛтаÐ статическиÐ нагрузок используются следуюÔие пере-

менные: &
0rDG

 (полезная нагрузка, воздействуюÔая на систему в ра-

диальном направлении), &
0D[

 (полезная нагрузка, воздействуюÔая на 

систему в осевом направлении), а также значения 0
[
, 0

\
 и 0

]
 мак-

симально допустимыÐ моментов, воздействуюÔиÐ на систему по од-
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ASN, DS, D(, DBN, DRT, DSC

®словия предполагаемой ØксплуатаÑии: ударная нагрузка отсутствует, вибраÑия отсутствует, случаи 

резкого изменения направления перемеÔения системы на противоположное редки� 

ØксплуатаÑия осуÔествляется в условияÐ минимума внешниÐ загрязнений

1,� - 1,8

Предполагается ØксплуатаÑия в условияÐ несильныÐ вибраÑий и со среднечастотными изменениями 

направления перемеÔения системы на противоположное
1,8 - �,� 

©жидается ØксплуатаÑия в условияÐ вибраÑий и ударныÐ нагрузок, и с высокой частотой изменений 

направления перемеÔения системы на противоположное� загрязнÛнность по месту предполагаемой 

ØксплуатаÑии чрезвычайно высока

�,� - �,5

:   3
rDG

 + ( rrr + rrr + rrr + rrr) n &
0rDG

3
D[

&
0D[

0
1

0
[

0
�

0
\

0
�

0
]

7HlHVFRSiF Rail

/
Nm

   100  n  ( rrr n rrr )�
δ

:

1

f
L

/
Nm

   расчÛтный ØксплуатаÑионный ресурс, км 

δ	   коØÏÏиÑиент нагрузки, ¨

:   Øквивалентная нагрузка пары 

  направляюÔиÐ (в ¨ьютонаÐ) 

f
L
    коØÏÏиÑиент условий ØксплуатаÑии

Рис. ��

В случае, когда внешняя нагрузка �«� идентична динамической гру-

зоподÕÛмности �&
0rDG

� (превышать которую не допускается ни при 

какиÐ условияÐ), ØксплуатаÑионный ресурс системы при еÛ Øксплу-

атаÑии в идеальныÐ (f
L
   1) условияÐ составит 100 км. 

©чевидно, что при воздействии на каретку единичной нагрузки �«� 

действительно следуюÔее: :   3. В случае одновременного воздей-

ствия на каретку несколькиÐ внешниÐ нагрузок, Øквивалентная на-

грузка определяется по следуюÔей Ïормуле:

Табл. ��

КоØÏÏициент �I
L
� условий Øксплуатации

Рис. ��

С точки зрения теории под ØксплуатаÑионным ресурсом понимает-

ся промежуток времени между вводом системы в ØксплуатаÑию и 

появлением на рабочиÐ поверÐностяÐ направляюÔиÐ первыÐ следов 

усталости или износа. При Øтом ØксплуатаÑионный ресурс системы 

телескопическиÐ направляюÔиÐ зависит от Ñелого ряда Ïакторов, 

включаюÔего величину полезной нагрузки, величину погрешностей 

монтажа, интенсивность ударов и вибраÑий, температуру окружаю-

Ôей среды, условия окружаюÔей среды, и смазку. В нашиÐ расчÛтаÐ 

ресурса мы принимаем ресурс всей системы направляюÔиÐ равным 

ресурсу шариковыÐ рядов под нагрузкой.

¸то связано с тем, что на практике вывод систем телескопическиÐ 

направляюÔиÐ из ØксплуатаÑии осуÔествляется именно по крайне-

му износу или разрушению именно подшипника. 

Вышеуказанное различие между теорией и практикой ØксплуатаÑии 

систем линейного перемеÔения может быть учтено посредством до-

бавления в соответствуюÔую Ïормулу коØÏÏиÑиента �f
L
�, условно 

названного �коØÏÏиÑиентом условий ØксплуатаÑии�, причÛм сама 

Ïормула расчÛта ØксплуатаÑионного ресурса выглядит следуюÔим 

образом:

РасчÛт Øксплуатационного ресурса

T
R
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КоØÏÏициент нагрузки δ

Длина
>мм@

ASN

22 28 35 43 63

δ
[Н]

130 830 1744    

210 1864 3154 3066 4576  

290 2590 5384 5812 8110  

370 3330 6810 7442 9588  

450 4410 8238 9074 13204  

530 5134 9664 11980 16902  

610 5872 11114 13606 20650 30006

690 6960 12542 15234 22010 35416

770 7684 13968 18186 25754 40854

850  16222 19806 29524 46310

930  17622 21428 30858 51778

1010  19048 24402 34620 57258

1090  20474 26018 35962 62748

1170  21900 27636 39720 68242

1250   30622 43494 73742

1330   32236 44822 79246

1410   33850 48590 84754

1490   36846 52372 90266

1570    56166 95780

1650    57466 101296

1730    61252 106814

1810    62562 112332

1890    66344 117854

1970    67658 123376

Длина
>мм@

DS... DSE DSC

28 35 43 63 28 35 43 63 43

δ
[Н]

290 1726 1084

370 2328 1466

450 2932 3784 1848 2390

530 3536 5080 6240 2232 3224 3976 7194

610 4156 5756 7858 10656 2620 3650 5018 6690 8902

690 4762 6434 8394 12918 3004 4080 4792 8126 9322

770 5368 7762 10020 15208 3388 4934 6388 9578 11022

850 6360 8436 11672 17518 4028 5358 7452 11046 12746

930 6948 9110 12180 19842 4406 5784 7758 12526 13144

1010 7556 10452 13832 22178 4792 6650 8820 14012 15760

1090 8162 11122 15500 24522 5412 7072 9896 15504 16592

1170 8768 11794 15292 26874 5562 7496 10190 17002 17868

1250 9792 13146 17658 29232 8368 11264 18504 18702

1330 10386 13814 18154 31596 8790 11562 20010 19980

1410 10992 14484 19818 33962 9212 12632 15914 20818

1490 11612 15840 21492 36332 10088 13710 23028 23456

1570 16506 21976 38706 14096 24540 23826

1650 17176 23650 41080 15078 26056 24660

1730 18536 25330 43458 16160 27572 26394

1810 25808 45838 16444 29088 27824

1890 27486 48218 17526 30606 29408

1970 27966 50602 17814 32126 29770

Табл. 51

Табл. 52
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Длина
>мм@

D(... � DBN D(

�� �� �� �� ��

δ
>Н@

��� 330 714    

��� 772 1310 1228 1846  

��� 1074 2306 2422 3374  

��� 1380 2912 3104 3948  

��� 1850 3518 3784 5528

��� 2150 4126 5080 7160  

��� 2458 4744 5756 8828 12406

��� 2934 5350 6434 9322 14722

��� 3232 5958 7762 10986 17054

���  6974 8436 12670 19398

���  7566 9110 13144 21750

����  8172 10452 14822 24110

����  8776 11122 16514 26476

����  9382 11794 16978 28846

����   13146 18664 31220

����   13814 19136 33596

����   14484 20818 35974

����   15840 22510 38356

����    24210 40738

����    24660 43122

����    26356 45508

����    26812 47896

����    28504 50284

����    28966 52672

Табл. ��

Длина
>мм@

DMS

��

δ
>Н@

���

���

���

���� 24308

���� 29974

���� 28914

���� 32972

���� 33526

���� 39684

���� 38570

���� 44316

���� 43196

���� 49414

���� 47822

���� 51926

���� 52450

���� 58682

���� 57526

���� 61190
Табл. ��

T
R
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� ТеÐнические инструкции

Скорость Ðода
Максимальная скорость рабочего Ðода зависит от массы среднего 

Øлемента, перемеÔаюÔегося совместно с подвижной направляю-

Ôей. Таким образом, чем больше длина направляюÔей, тем меньше 

максимально допустимая скорость Ðода (см. «ис. 71).

Максимальное ускорение: 1,� м�с�

Рис. ��

Усилия выдвижения и задвижения
®силия, требуюÔиеся для приведения в действие систем телеско-

пическиÐ направляюÔиÐ, зависят от иÐ полезной нагрузки, а также 

от величины иÐ прогиба в полностью выдвинутом состоянии. ®силие 

выдвижения практически полностью определяется коØÏÏиÑиентом 

трения в линейном подшипнике. При условии правильного монтажа 

и надлежаÔей смазки, Øтот коØÏÏиÑиент можно принять равным 

0,01. В проÑессе выдвижения усилие выдвижения уменьшается 

с увеличением упругой деÏормаÑии прогибаюÔейся под нагруз-

кой телескопической направляюÔей. Соответственно, на то, чтобы 

задвинуть систему телескопическиÐ направляюÔиÐ, всегда требует-

ся более высокое усилие, чем на то, чтобы еÛ выдвинуть, поскольку в 

проÑессе задвижения приÐодится, кроме преодоления силы трения, 

еÔÛ и осуÔествлять подÕÛм полезного груза вверÐ по уклону, обра-

зовавшемуся в результате упругого прогиба направляюÔиÐ.

Двустороннее выдвижение
Применительно ко всем моделям, имеюÔиÐ ÏункÑию двустороннего 

выдвижения, следует отметить, что Øти модели имеют только два 

точно определÛнныÐ положения среднего Øлемента - Øто положения, 

соответствуюÔие полному выдвижению направляюÔиÐ в каждую из 

сторон. В таком положении направляюÔей средний Øлемент выдви-

нут наружу на половину собственной длины. £сключениями являют-

ся модели серии �$61� неполного выдвижения, в которыÐ средний 

Øлемент отсутствует, и некоторые спеÑиальные модиÏикаÑии серии 

�'(�, имеюÔие приводной диск.

Для обеспечения возможности двустороннего выдвижения моделей 

серии �$61�, �'(� и �'%1� стопорный винт следует удалить. Для обе-

спечения возможности двустороннего выдвижения моделей серии 

�'6'� требуется внесение изменений в конструкÑию. £зделия серии 

�'06� могут поставляться в варианте с двусторонним выдвижени-

ем по отдельному запросу. £зделия серии �'6%�  не поддерживают 

ÏункÑию двустороннего выдвижения.

Температура
■ £зделия серий g$61o, g'(o и g'%1o могут Øксплуатироваться при 

температураÐ до +170 j&. При ØксплуатаÑии изделий в условияÐ 

высокиÐ (свыше +1�0 j&) температур рекомендуется применять 

смазку на литиевой основе. Минимальная температура Øксплуа-

таÑии изделий со стандартной смазкой составляет -�0 j&.

■ £зделия серий �'6�, "DSE", "DSC" и "DMS" имеют диапазон допу-

стимыÐ температур от -�0 до +80 j&, что обусловлено наличием 

в иÐ конструкÑии резинового ограничительного упора.

■ Диапазон температур ØксплуатаÑии изделий серий g'664�6o и 

g'(...6o составляет от -�0 до + 50 j&, что обÕясняется использо-

ванием в ниÐ амортизируюÔиÐ Øлементов из спеÑиальной резины.

Скорость (м/с)

Длина (мм)
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Зазоры и преднатяг
Телескопические направляюÔие стандартно устанавливаются без 

люÏта. Для получения более подробной инÏормаÑии обратитесь в 

теÐническую поддержку Rollon.


 �ÉÆÀÀ ÊÉ¿рÉ¼ÈÎÙ ÃÈÏÉрм»ÑÃÙ ÊÉ ¼ÉÆÀÀ ½ÖсÉÅÃм ÂÈ»ÒÀÈÃÚм ÊрÀ¿È»тÚ¾» мÉÁÈÉ 

ÊÉÆÎÒÃт×� É¼р»тÃ½ÓÃс× ½ сÆÎÁ¼Î тÀÐÈÃÒÀсÅÉÄ ÊÉ¿¿ÀрÁÅÃ ÅÉмÊ»ÈÃÃ �RROORQ�.

Классы преднатяга

Увеличенный зазор Нулевой зазор Увеличенный преднатяг

*
1

Стандарт .
1

Табл. ��

7HlHVFRSiF Rail

Антикоррозийная защита
■ £зделия серии �7HlHVcoSLc RDLl� имеют стандартную антикорро-

зийную заÔиту, нанесÛнную методом Øлектролитического Ñин-

кования и соответствуюÔую требованиям стандарта �I62 �081�. 

 сли требуется большая коррозионная стойкость, направляюÔие 

могут поставляться с покрытием Rollon $lo\ или с Ðимическим ни-

келевым покрытием. Для обеиÐ версий поставляются шарики из 

нержавеюÔей стали.

■ Под запрос мы готовы поставлять изделия и с иными антикор-

розийными покрытиями - например, в никелированном испол-

нении, соответствуюÔем требованиям ®правления по контролю 

качества пиÔевыÐ продуктов и лекарственныÐ препаратов С³� к 

компонентам оборудования, используемого в пиÔевой промыш-

ленности.

  �олее подробную инÏормаÑию на Øтот счÛт можно получить, об-

ратившись в службу теÐнической поддержки компании �Rollon�.

Обслуживание
Правильный интервал для регулярного нанесения смазки в большой 

степени зависит от условий окружаюÔей среды, скорости переме-

Ôений, и температуры. При ØксплуатаÑии изделий в нормальныÐ ус-

ловияÐ иÐ рекомендуется смазывать через каждые 100 км пробега, 

но не реже чем 1 раз в � месяÑев. В случае ØксплуатаÑии изде-

лий в неблагоприятныÐ условияÐ межсмазочные интервалы следует 

уменьшить. Перед нанесением смазки обязательно очистить рабо-

чие поверÐности направляюÔиÐ� В качестве смазки направляюÔиÐ 

и сепаратора мы рекомендуем использовать спеÑиальную литиевую 

смазку для подшипников качения средней консистенÑии.

По заказу поставляются различные смазочные материалы для 
спеÑиальныÐ областей применения:
■ FDA-утвержденный смазочный материал для применения в пиÔевой  
 промышленности
■ спеÑиальный смазочный материал для чистыÐ комнат
■ спеÑиальный смазочный материал для морского теÐнологического  
 сектора
■ спеÑиальный смазочный материал для высокиÐ и низкиÐ температур
 Для получения дополнительной инÏормаÑии обраÔаться в 

 теÐнический отдел Rollon.

T
R
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Класс прочности 
винтов

Типоразмер Момент >Нм@ 
затяжки

��,�

�� 3

�8 6

�5 10

4� 25

�� 30

S d

L K

D
Типоразмер Тип винта G D

>мм@
L

>мм@
.

>мм@
S

�� 08 [ �0 08 [ 1,�5 1� �0 5
740

�� 08 [ 1� 08 [ 1,�5 1� 1� �

� ТеÐнические инструкции

Табл. ��

«езьбовые отверстия, предусмотренные в несуÔиÐ конструкÑияÐ для 

крепления к последним направляюÔиÐ, должны быть раззенкованы 

в соответствии с приведÛнной ниже таблиÑей:

¢енковка

Типоразмер Характеристики зенковки
(мм)

22 0,5 x 45°

28 1 x 45°

35 1 x 45°

43 1 x 45°

63 1 x 45°

Рис. ��

КрепÛжные винты

 ¸ти винты включены в комплект поставки. ©стальные направля-

юÔие крепятся винтами с потайными �скошенными� или Ñилин-

дрическими головками по стандартам �'I1 7991� или �'I1 7984�. 

Типоразмеры ���� моделей �$61� и �'06� могут под запрос постав-

ляться в варианте под крепление винтами с Ñилиндрическими го-

ловками уменьшенной высоты (см. «ис. 7�).  

Рис. ��

Табл. ��

Усилия � моменты затяжки аналогичны стандартным винтам.

Табл. ��
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Подвижный Øлемент

¨агрузка

СтаÑионарный Øлемент

Подвижный Øлемент

¨есуÔая конструкÑия

�Правосторонний� вариант

исполнения системы

�Левосторонний� вариант

исполнения системы

¨аправление выдвижения


 ® моделей �'6%�, �'06�, �'6(� суÔествуют право- и левосторонние варианты, и Øто следует учитывать

7HlHVFRSiF Rail

Руководство по монтажу

Рис. ��

Общая инÏормация
■ ³татные упоры � ограничители Ðода, встроенные в изделия, 

предназначены для останова ненагруженной системы, соответ-
ственно сепаратора. Просьба предусмотреть при монтаже до-
полнительные упоры, достаточные для останова всей системы, 
включая полезную нагрузку.

■ ©птимальные ØксплуатаÑионные Ðарактеристики изделий, иÐ 
длительный срок службы и меÐаническая жÛсткость могут быть 
обеспечены лишь при условии, что телескопические направля-
юÔие были смонтированы со всей возможной точностью и акку-
ратностью, и прикреплены к ровной жÛсткой несуÔей поверÐно-
сти всеми предусмотренными винтами. 

■ Для обеспечения доступа ко всем крепÛжным отверстиям из-
делий моделей �$61�, �'(9�, �'(0� и �'%1� удалить на время 
монтажа стопорный винт, а по завершении монтажа установить 
его на место.

■ При параллельном монтаже пары телескопическиÐ направля-
 юÔиÐ убедиться во взаимной параллельности несуÔиÐ поверÐ-
 ностей. При Øтом для нормальной работы системы направля-

юÔиÐ важна как жÛсткость несуÔей конструкÑии, к которой 
крепятся стаÑионарные Øлементы системы, так и жÛсткость 
полезной нагрузки, которая крепится к подвижным Øлементам 
направляюÔиÐ.

■ ¨аправляюÔие серии �7HlHVcoSLc RDLl� пригодны для непрерыв-
ной ØксплуатаÑии в автоматизированныÐ системаÐ. При Øтом 
важно обеспечить постоянство длины Ðода от Ñикла к Ñиклу, а 
также важно проконтролировать допустимость развиваемой 
скорости Ðода (см. «ис. 44 на стр. 7R-7�). Поскольку телескопи-
ческие направляюÔие оснаÔены внутренними шариковыми се-
параторами, при переменныÐ длинаÐ Ðода нельзя исключить сме-
Ôения ØтиÐ сепараторов внутри направляюÔиÐ относительно иÐ 
первоначального положения. Такое смеÔение может негативно 
отразиться на ØксплуатаÑионныÐ ÐарактеристикаÐ телескопиче-
ской системы, или даже наложить дополнительные ограничения 
на длину рабочего Ðода. В случае, когда избежать переменной 
длины Ðода не представляется возможным, усилие, развиваемое 
приводом системы, должно быть достаточно велико для того, 
чтобы при необÐодимости снова синÐронизировать работу теле-
скопической направляюÔей после смеÔения сепаратора. Про-
блема с возможным постепенным смеÔением сепаратора может 
быть решена и за счÛт введения в программу автоматики регу-
лярныÐ перемеÔений телескопической системы на полную длину 
рабочего Ðода для компенсаÑии накапливаюÔиÐся отклонений в 
положении сепаратора, пока они минимальны.

ASN
■ £зделия модели �$61� способны воспринимать радиальные и осе-

вые усилия и моменты по всем основным осям.
■ £ными словами, данными изделиями в принÑипе могут обеспе-

чиваться как горизонтальные, так и вертикальные перемеÔения. 
©днако перед тем, как монтировать данные изделия вертикально, 
мы всÛ равно рекомендуем проконсультироваться в службе теÐни-
ческой поддержки компании �Rollon�.

■ ПутÛм обÕединения несколькиÐ направляюÔиÐ частичного вы-
движения друг с другом можно добиться полного выдвижения 
полезной нагрузки. �олее подробную инÏормаÑию о различныÐ 
комбинированныÐ решенияÐ конкретныÐ прикладныÐ задач можно 
получить, обратившись в службу теÐнической поддержки компании 
�Rollon�. 

D( � DBN
■ £зделия моделей �'(� и �'%1� способны воспринимать нагрузку, 

воздействуюÔую на ниÐ в радиальном и в осевом направленияÐ.
■ £ными словами, данными изделиями в принÑипе могут обеспе-

чиваться как горизонтальные, так и вертикальные перемеÔения. 
©днако перед тем, как монтировать данные изделия вертикально, 
мы всÛ равно рекомендуем проконсультироваться в службе теÐни-
ческой поддержки компании �Rollon�.

■ «аботоспособность спеÑиальной модиÏикаÑии �'(...'� может 
быть гарантирована только при еÛ работе на полную длину Ðода.

DS � DS( � DMS 
■ £зделия моделей �'6�, g'6(o и �'06� способны воспринимать 

нагрузку, воздействуюÔую на ниÐ в радиальном направлении. При 
Øтом Øта нагрузка должна действовать вдоль вертикальной  сред-
ней оси подвижной направляюÔей.

■ В принÑипе данными изделиями могут обеспечиваться как гори-
зонтальные, так и вертикальные перемеÔения. ©днако перед тем, 
как монтировать данные изделия вертикально, мы всÛ равно реко-
мендуем проконсультироваться в службе теÐнической поддержки 
компании �Rollon�.

■ При монтаже следить за тем, чтобы нагрузка крепилась к подвиж-
ному Øлементу (к нижней направляюÔей) (см. «ис. 74). 

  ¥репление нагрузки к направляюÔей, которая рассчитана на вы-
полнение ÏункÑий стаÑионарной, отриÑательно сказывается на 
работоспособности системы.

■ Монтаж изделий осуÔествлять к меÐанически жÛсткой несуÔей 
конструкÑии, задействуя все доступные крепÛжные отверстия.

■ При параллельном монтаже пар направляюÔиÐ обеспечить иÐ точ-
ную взаимопараллельность.

Общие правила монтажа и инструкции по монтажу изделий моделей �ASN�, �D(�, �DBN�, �DS(�, �DMS�, �DSB�

T
R
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Руководство по монтажу

¨агрузка

СтаÑионарный Øлемент

¨есуÔая конструкÑия

�Правосторонний� вариант исполнения

�Левосторонний� вариант исполнения

¨аправление выдвижения

Для изделий модели �DSC�

СтаÑионарный Øлемент

Система �DSC� в задвинутом состоянии

¨агрузка

¨есуÔая конструкÑия

�Правосторонний� вариант исполнения

�Левосторонний� вариант исполнения

¨аправление выдвижения

СтаÑионарный Øлемент
Система �DSC� в выдвинутом состоянии

Подвижный Øлемент

Подвижный Øлемент

DSC

■ £зделия серии �'6&� способны воспринимать нагрузку, воздей-

ствуюÔую на ниÐ в радиальном и осевом направленияÐ, однако 

радиальная нагрузка является предпочтительной.

■ Данными изделиями в принÑипе могут обеспечиваться как го-

ризонтальные, так и вертикальные перемеÔения. ©днако перед 

тем, как монтировать данные изделия вертикально, мы всÛ равно 

рекомендуем проконсультироваться со спеÑиалистами ©тдела 

прикладного проектирования ($SSlLcDWLon (nJLnHHrLnJ 'HSDrWmHnW) 

компании �Rollon�.

■ При монтаже следить за тем, чтобы нагрузка крепилась к под-

вижному Øлементу (см. «ис. 75). В противном случае не будет 

обеспечена надлежаÔая работа системы.

■ Монтаж изделий осуÔествлять с креплением к меÐанически 

жÛсткой несуÔей конструкÑии, задействуя все доступные кре-

пÛжные отверстия.

■ Важное замечание: длина каретки (стаÑионарного Øлемента те-

лескопической направляюÔей) не равна длине всей телескопи-

ческой системы� �рузоподÕÛмность изделий модели �'6&� при-

Рис. ��

� ТеÐнические инструкции

ведена в Табл. �� на стр. 7R-�1. В той же таблиÑе содержатся 

данные по доступным крепÛжным отверстиям.

■ Важное замечание: ® смонтированной и задвинутой телеско-

пической системы каретка (стаÑионарный Øлемент телескопи-

ческой направляюÔей) должна наÐодиться в таком положении, 

при котором еÛ передний тореÑ совмеÔÛн с передним же торÑом 

подвижного Øлемента - в противном случае системой не будет 

обеспечиваться полная конструктивная длина Ðода.

■ При параллельном монтаже пар направляюÔиÐ обеспечить иÐ 

точ-ную взаимопараллельность.
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Тип Типоразмер Шаг изменения 
длины Ðода 

>мм@

ASN

�� 7,5

�8 9,5

�5 1�

4� 15

�� �0

DSB �� ��� ��� L NIC

®силенное (сверÐ требований стандарта �I62 �081�) заÔитное покрытие 

см. стр. 7R-��� ��ÈтÃÅÉррÉÂÃÄÈ»Ú Â»ÔÃт»�

Право- (R) и левосторонние варианты (/) предлагаются только для моделей �'6%�, 

�'06� и �'6(�  см. стр. 7R-� �ªрÃмÀÒ»ÈÃÚ�

Длина Ðода, если отличается от стандартной (каталожной)  

см. стр. 7R-�II �«»ÂмÀрÖ ÃÂ¿ÀÆÃÄ� Ã �¥É¿Ö Â»Å»Â» ÃÂ¿ÀÆÃÄ с ÈÀст»È¿»ртÈÉÄ ¿ÆÃÈÉÄ ÐÉ¿»�

Длина  см. стр. 7R-�II �«»ÂмÀрÖ ÃÂ¿ÀÆÃÄ�

Типоразмер  см.стр. 7R-�II �«»ÂмÀрÖ ÃÂ¿ÀÆÃÄ�

Тип изделия  см. стр. 7R-�II �«»ÂмÀрÖ ÃÂ¿ÀÆÃÄ�

РасшиÏровка кодов заказа изделий

7HlHVFRSiF Rail

Телескопические направляющие

Пример ì 1 заказа: $61�5-0770

Пример ì � заказа: '6%�8-0�90-0885-/-1I&

Пример ì � заказа (направляюÔая �'(...'�): '()�8'-0�90

Примечания по кодам заказа: инÏормаÑия по лево- � правостороннему варианту и по усиленной антикоррозионной заÔите поверÐности 

указывается по мере необÐодимости.

Длины направляюÔиÐ и длины Ðода всегда указываются в четырÛÐзначном Ïормате.  ¨едостаюÔие позиÑии заполняются нулями.

Нестандартные длины Ðода
Под нестандартными понимаются длины Ðода, отличные от стандартныÐ указанныÐ в каталоге длин �¨�. ¦юбые нестандартные длины Ðода 

должны быть кратны значениям, приведÛнным в Табл. 59 и �0. Данное ограничение обусловлено конструкÑией шарикового сепаратора.

Табл. ��

Табл. ��

£зделия серии �'06� могут по отдельному запросу поставлять-

ся в варианте с нестандартными длинами Ðода.

£зделия �'6'�, �'6&� и �'R7� с нестандартными длинами Ðода 

не поставляются. ¦юбое поднобное изменение длины Ðода 

влечÛт за собой изменение грузоподÕÛмности системы отно-

сительно указанныÐ в каталоге значений. Также не исключено, 

что у изделий с нестандартной длиной Ðода не все важные кре-

пÛжные отверстия окажутся доступными. �олее подробную ин-

ÏормаÑию на Øтот счÛт можно получить, обратившись в службу 

теÐнической поддержки компании �Rollon�.

Тип Типоразмер Шаг изменения 
длины Ðода >мм@

DSS
DE
DBN

22 15

28 19

35 24

43 30

63 40

DE...S 35 22

DSE

28 28.5

35 36

43 45

63 60

T
R
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Рис. �

� Особенности конструкции

²астичное и полное выдвижение направляющиÐ различныÐ типов

Особенности конструкции

В семейство телескопическиÐ направляюÔиÐ g+HJrD RDLlo вÐодят 

изделия пяти категорий: частичного, полного выдвижения и 

сверÐвыдвижения� высокой грузоподÕÛмности� и с средними 

Øлементами 6-образной Ïормы. При Øтом в различныÐ категорияÐ 

присутствуют варианты исполнения, из различныÐ материалов, 

позволяюÔиÐ обеспечить нашим ¢аказчикам дополнительные 

преимуÔества.

Основные теÐнические Ðарактеристики изделий� 

■ Высокая грузоподÕÛмность и малый прогиб под нагрузкой

■ «азличные варианты исполнения и материалы

■ ¥омпактная конструкÑия

■ Малый вес направляюÔиÐ и плавность Ðода под нагрузкой

■ Длительный срок службы

■ Высокая надÛжность

Предпочтительные области применения�

■ ¡елезнодорожный транспорт (обслуживаемые выдвижные 

модули и аккумуляторные блоки )

■ �втомобилестроение

■ Строительство и машиностроение

■ СпеÑиальное оборудование
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Рис. 2

Рис. 3

Рис. 4

Рис. 5

Рис. 6

Направляющие частичного выдвижения

¨аправляюÔими частичного выдвижения называют направляюÔие, 

длины Ðода которыÐ близки к 50� от иÐ длины в сложенном 

положении. В систему вÐодят сама направляюÔая и каретка. Такая 

система позволяет обеспечить высокую меÐаническую жÛсткость и 

надÛжность крепления полезной нагрузки к несуÔей конструкÑии.

Направляющие полного выдвижения

¨аправляюÔими полного выдвижения называют направляюÔие, 

длины Ðода которыÐ близки к 100� от иÐ длины в сложенном поло-

жении. Такие направляюÔие включают в себя три Øлемента, разли-

чаюÔиеся по своей конструкÑии и размерам.

Направляющие сверÐвыдвижения

¨аправляюÔими сверÐвыдвижения называют направляюÔие, 

способные выдвигаться на длину Ðода, составляюÔую до �00� от 

иÐ длины в сложенном положении. Применение промежуточныÐ 

Øлементов, обладаюÔиÐ высоким моментом инерÑии, позволяет 

придать системе превосÐодную меÐаническую жÛсткость в 

сочетании с высокой грузоподÕÛмностью при максимальном 

выдвижении.

Направляющие высокой грузоподÕÛмности

£зделия данной серии представляют собой спеÑиальное 

исполнение направляюÔиÐ полного выдвижения, способныÐ 

выдвигаться на длины Ðода, близкие к 100� от иÐ длины в 

сложенном положении, и отличаются наличием в иÐ конструкÑии 

высокопрочного промежуточного Øлемента с сечением двутавровой 

Ïормы и двуÐ кареток. ¸ти направляюÔие полного выдвижения 

спеÑиально разработаны для перемеÔения особо тяжÛлыÐ грузов 

с минимальным прогибом и с обеспечением высокой обÔей 

меÐанической жÛсткости системы.

Направляющие с S-образным проÏилем

£зделия данной серии представляют собой спеÑиальное исполнение 

направляюÔиÐ полного выдвижения, способныÐ выдвигаться на 

длины Ðода, близкие к 100� от иÐ длины в сложенном положении, 

и отличаются наличием в иÐ конструкÑии двуÐ кареток и одного 

промежуточного Øлемента с сечением 6-образной Ïормы.

ПреимуÔествами ØтиÐ направляюÔиÐ полного выдвижения 

являются иÐ высокая меÐаническая жÛсткость и компактность 

конструкÑии.



Hegra Rail

HR-4

� Вид изделий в сечении - обзор

HTT030

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-7

Fig. 7 Fig. 9
HTT040

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-8

HTT050

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-9

Fig. 10
HVB026

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-11

Fig. 12 Fig. 13

HVC058

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-15

HVC075

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-16

Fig. 14 Fig. 15

X

P

Länge L

Y m n E n m Y
X

C

Hub H

1
2

2

1

J B

A

V

K

G
F

15

30

1

HTT030-0550

Y m n E n m Y
X

C
Länge L

Hub H

1 2
2

X
P

1

J B

K

V

A

G

F

1

18,5

40
HTT040-0550

19,5

50

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

1 2

Y m n

K

B

A

VV
1 1

26

26

HVB026-0550

Achtung! Für die Montage müssen die Endbegrenzungsschrauben entfernt werden. Ein Herausfallen der Kugeln dann möglich!!!!!!!!

HVC045

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-13

20,5

45

HVC050

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-14

22,1

50

24

58

XX

Länge L

Y m n E n m Y

C

Hub H

1
1 2

2

P

D B

A

V
K

J

G

F

1

26

75

HVC045-0550
HVC050-0550
HVC058-0550
HVC075-0550

Fig. 11
HVBX026

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-11

Fig. 8

28

27

H1T060

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-19

Fig. 16 Fig. 17 Fig. 18
H1T080

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-21

Fig. 19
H1T100

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-22

H1C075

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-18

P

Y
X

m n E n m Y
X

C
Länge L

Hub H

1 2

J B

G

A

V

D
K

F

1

30,1

75

J = 20
G = 10

H1C075-0550

m n

Y m n E n m Y

Länge L
C

Hub H

1 2

J B

A

K
DJ

GG

FF

1

1

1

2

2

2

40,5

60

H1T060-0550
H1T080-1100

m n

Y m n E n m Y

Länge L
C

Hub H

1 2

J B

A

K
DJ

GG

FF

1

1

1

2

2

2

44

80

H1T060-0550
H1T080-1100

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

1 2

D J B

A

GG

J D

F

F

1

1

1

2

2

2

1 2

51

10
0

H1T100-1100
H1T150-1100

Вид изделий в сечении - обзор

Направляющие частичного выдвижения

Направляющие полного выдвижения

Направляющие сверÐвыдвижения
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Fig. 21
H2H080

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-24

Fig. 20

Fig. 22 Fig. 23
LTH30

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-26

LTH45

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-29

Fig. 24 Fig. 25

Fig. 26 Fig. 27

HGT060

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-33

HGT100

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-35

HGT080

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-34

m n

Y m n E n m Y

C

Länge L

Hub H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79

80

H2D080-0800

60

32

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D J BDJ

GG

A

K

FF

80

36

HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100

10
0

44

 20 

 3
0 

 26 

 4
5 

H1T150

Versions are available on request

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-23

15
0

64

HGT120, HGT150, HGT200, HGT240

Versions are available on request

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-35

HGT120: A = 44, B = 120

HGT 150: A = 56, B = 150

HGT 200: A = 72, B = 200

HGT 240: A = 74, B = 240

A

B

HGS060

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-39

Fig. 28 Fig. 29
LTF44

�рузоподÕÛмность см. на стр. HR-37

17

60

 12 

 4
3 

Hаправляющие высокой грузоподÕÛмности

Направляющие с S-образным проÏилем
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� Вид изделий в сечении - обзор

Рис. 30

Примечания�

■ «екомендуется монтировать горизонтально

■ Вертикальный монтаж по запросу

■ Под запрос изделия могут поставляться с нестандартной длиной Ðода

■ Все приведÛнные данные по грузоподÕÛмности указаны для пары 

телескопическиÐ направляюÔиÐ

■ ¥репÛжные винты, используемые при монтаже любыÐ телескопиче-

 скиÐ систем, должны соответствовать классу прочности g10.9o

■ ³татные упоры � ограничители Ðода, встроенные в изделия, пред-

 назначены для останова ненагруженной системы, соответственно

 сепаратора. Просьба предусмотреть при монтаже дополнительные

 упоры, достаточные для останова всей системы, включая полезную

 нагрузку 

■ ¨е все предлагаемые к изделиям аксессуары (блокираторы, 

демпÏеры, синÐронизируюÔие диски, Ïиксаторы) могут 

использоваться в комбинаÑии друг с другом. �олее подробную 

инÏормаÑию можно получить, обратившись в нашу службу 

теÐнической поддержки.

■ ® оснаÔÛнныÐ блокираторами моделей g+*7o следует учитывать 

различия между право- и левосторонними вариантами.

■ Диапазон рабочиÐ температур: /7+  от -�0 до +170 j&

■ Диапазон рабочиÐ температур: /7+ ...6  от -�0 до +50 jС

■ В стандартном исполнении телескопические направляюÔие из 

алюминия и нержавеюÔей стали поставляются несмазанными. 

Поставка данныÐ изделий со смазкой по запросу.

■ Просьба учесть возможные отличия размеров изделий, 

выполненныÐ из нержавеюÔей стали, от изделий, выполненныÐ 

из обычныÐ материалов. �олее подробную инÏормаÑию можно 

получить, обратившись в нашу службу теÐнической поддержки.

¸ксплуатационные Ðарактеристики�

■ Диапазон рабочиÐ температур: от -�0 до +170 jС

 (в отдельныÐ случаяÐ также от -�0 до +�50 jС)

■ Максимальная скорость Ðода: 0,8 метра в секунду, с учÛтом 

спеÑиÏики конкретного применения.

■ Доступны различные материалы и варианты антикоррозийной 

заÔиты

■ По запросу доступны спеÑиальные исполнения имеюÔие в кон-

струкÑии направляюÔей блокираторы, Ïиксаторы, или демпÏеры   

Внимание� 

�рузоподÕÛмность телескопическиÐ направляюÔиÐ в исполнении 

из алюминия составляет - 40 �, из нержавеюÔей стали - �0 � от 

указанныÐ номинальныÐ значений, при условии, что телескопические 

направляюÔие из алюминия и нержавеюÔей стали доступны для 

заказа.

ТеÐнические Ðарактеристики

Подвижный Øлемент

Средний Øлемент

Сепаратор с шариками

Стационарный Øлемент

Подвижный Øлемент

Средний Øлемент

Сепаратор с шариками

Стационарный Øлемент
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HTT030

Рис. 31

Табл. 1

Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;�
 ;� < m n ( С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HTT 30

250 130 1100

on 
request

15 7.5 50 50

- -

50 125

4

300 180 1200 100 150

350 230 1150 150 175

400 260 1100 200 200

450 310 1050 250 225

500 340 1000 300 250

550 370 950 150

50 -

275

6

600 400 900 175 300

650 430 850 200 325

700 460 800 225 350

750 490 750 250 375

800 520 700 275 400

850 550 650 300 425

900 600 600 325 450

950 630 550 350 475

1000 660 500 375 500

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40�, а из нержавеюÔей стали - �0� от указанныÐ номинальныÐ значений,  
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo). 

 ® изделий с Ðодом в двуÐ направленияÐ размер °1   7,5 мм.

ГрузоподÕÛмность и размеры

C0ax

C0rad

X

P

Длина L

Y m n E n m Y X

C

Длина хода H

2

1

J B
A

V

G

K

F

15

30

1

J = 16
G = 10

HTT030-0550
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Табл. 2

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;�
 ;� < m n ( С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HTT 40

250 130 2100

on 
request

15 7.5 50 50

- -

50 125

4

300 180 2250 100 150

350 230 2350 150 175

400 260 2450 200 200

450 310 2550 250 225

500 340 2500 300 250

550 370 2450 150

50 -

275

6

600 400 2400 175 300

650 430 2350 200 325

700 460 2300 225 350

750 490 2250 250 375

800 520 2150 275 400

850 550 2050 300 425

900 600 1950 325 450

950 630 1800 350 475

1000 660 1650 375 500

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

 ® изделий с Ðодом в двуÐ направленияÐ размер °1   7,5 мм.

HTT040

Рис. 32Все размеры указаны в мм

� ГрузоподÕÛмность и размеры

C0ax

C0rad
Y m n E n m Y X

C
Длина L

Длина хода H

2

X
P

1

J B

V

A

G

K

F

1

18,5

40

J = 25
G = 12

HTT040-0550
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Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;�
 ;� < m n ( С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HTT 50

300 180 2500

on 
request

15 7.5 50 50

- -

100 150

4

350 230 2600 150 175

400 260 2700 200 200

450 310 2800 250 225

500 340 2900 300 250

550 370 2850 150

50 -

275

6

600 400 2800 175 300

650 430 2700 200 325

700 460 2600 225 350

750 490 2500 250 375

800 520 2400 275 400

850 550 2300 300 425

900 600 2200 325 450

950 630 2100 350 475

1000 660 2000 375 500

1100 700 1850 425 525

1200 760 1650 475 550

HTT050

Рис. 33Все размеры указаны в мм

Табл. 3�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

 ® изделий с Ðодом в двуÐ направленияÐ размер °1   7,5 мм.

C0ax

C0rad

X
Y m n E n m Y

X

C
Длина L

Длина хода H

1 2

P

J B

A

V
D

K

G

F

1

18

60

J G J1 G1
HTT050 30 12
HTT060 40 12

HTT050-0550
HTT060-0550
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

HTT

Рис. ��Все размеры указаны в мм
1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа w9x под винты с потайной головкой по стандартам g'I1 7991o � gI62 10�4�o

Тип Типоразмер А B - G . D D� ) V� Масса

>кг�м@

HTT 

30 15 30 16 10 15
-

-

M6 M5 2.4

40 18.5 40 25
12

20
M8 M6

4.3

50 19.5 50 30 12.5 25 5.6

X

P

Länge L

Y m n E n m Y
X

C

Hub H

2

1

J B

A

V

G

K

F

15

30

1

J = 16
G = 10

HTT030-0550

Табл. �

Y m n E n m Y
X

C
Länge L

Hub H

2

X
P

1

J B

V

A

G
K

F

1

18,5

40

J = 25
G = 12

HTT040-0550

X
Y m n E n m Y

X

C
Länge L

Hub H

1 2

P

J B

A

V
D

K

G

F

1

18

60

J G J1 G1
HTT050 30 12
HTT060 40 12

HTT050-0550
HTT060-0550

HTT030 HTT040 HTT050
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HVB026

Рис. 35Все размеры указаны в мм
Внимание� Перед монтажом удалить конÑевые ограничительные винты. После удаления винтов возможно выпадение шариков�

Tab. 5

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ < m n E С Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVB 26

250 250 1050

on 
request

50 50

-

-

50

4

300 300 1100 100

350 350 1150 150

400 400 1100 200

450 450 1050 250

500 500 1000 300

550 550 950 150

- 6

600 600 900 175

650 650 850 200

700 700 800 225

750 750 750 250

800 800 700 275 50

850 850 650 300

-
900 900 600 325

950 950 550 350

1000 1000 500 375

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

Y m n

K

B

A

VV1

1

26

26

HVB026-0550
Achtung! Für die Montage müssen die Endbegrenzungsschrauben entfernt werden. Ein Herausfallen der Kugeln dann möglich!!!!!!!!



Hegra Rail

HR-12

� ГрузоподÕÛмность и размеры

HVB

Рис. ��Все размеры указаны в мм
1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа w9x под винты с потайной головкой по стандартам g'I1 7991o � gI62 10�4�o

Тип Типоразмер А B . V� Масса

>кг�м@

HVB 26 26 26 13 M5 3.80

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

Y m n

K

B

A

VV
1 1

26

26

HVB026-0550

Achtung! Für die Montage müssen die Endbegrenzungsschrauben entfernt werden. Ein Herausfallen der Kugeln dann möglich!!!!!!!!Табл. �
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HVC045, HVC050, HVC058, HVC075

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Табл. �

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;� ;� < m n E С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVC 45

300 300 1150

on 
request

7.5 7.5 50 50

-

-

100

- 4

350 350 1200 150

400 400 1200 200

450 450 1150 250

500 500 1150 300

550 550 1100 150

-

275

6

600 600 1050 175 300

650 650 1000 200 325

700 700 950 225 350

750 750 900 250 325

800 800 850 275 50 400

850 850 800 300

-

425

900 900 750 325 450

950 950 700 350 475

1000 1000 650 375 500

1100 1100 500 425 50

1200 1200 400 475 600

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40�, а из нержавеюÔей стали - �0� от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

XX

Длина L

Y m n E n m Y
C

Длина хода H

1 2

P

D B

A

V
K

J

G

F

1

26

75

J G J1 G1
HVC045 16 10
HVC050 20 12
HVC058 25 12
HVC075 30 12

HVC045-0550
HVC050-0550
HVC058-0550
HVC075-0550
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

Табл. �

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;� ;� < m n
 (
 С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVC 50

300 300  1400

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 1450 150

400 400 1500 200

450 450 1450 250

500 500 1400 300

550 550 1350 150

50 -

275

6

600 600 1300 175 300

650 650 1250 200 325

700 700 1200 225 350

750 750 1150 250 325

800 800 1100 275 400

850 850 1050 300 425

900 900 1000 325 450

950 950 950 350 475

1000 1000 900 375 500

1100 1100 800 425 550

1200 1200 700 475 600

1300 1300 600 525 650

1400 1400 500 575 700

1500 1500 400 625 750

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo). 

 При использовании направляюÔиÐ полного выдвижения со встроенными блокираторами, работаюÔими при полном выдвижении (92), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (9%), изменяются следуюÔие размеры:  
размер gno уменьшается на �5 мм, а размер g(o увеличивается до 1�0 мм.
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Табл. �

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;� ;� < m n
 (
 С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVC 58

300 300 2000

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 2050 150

400 400 2100 200

450 450 2050 250

500 500 2000 300

550 550 1950 150

50 -

275

6

600 600 1900 175 300

650 650 1850 200 325

700 700 1800 225 350

750 750 1750 250 325

800 800 1700 275 400

850 850 1650 300 425

900 900 1600 325 450

950 950 1500 350 475

1000 1000 1450 375 500

1100 1100 1350 425 550

1200 1200 1250 475 600

1300 1300 1150 525 650

1400 1400 1050 575 700

1500 1500 1000 625 750

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo). 

 При использовании направляюÔиÐ полного выдвижения со встроенными блокираторами, работаюÔими при полном выдвижении (92), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (9%), изменяются следуюÔие размеры:  
размер gno уменьшается на �5 мм, а размер g(o увеличивается до 1�0 мм.
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ ;� ;� < m n
 (
 С P Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HVC 75

300 300 3200

on 
request

7.5 7.5 50 50

- -

100

- 4

350 350 3250 150

400 400 3300 200

450 450 3250 250

500 500 3200 300

550 550 3150 150

50 -

275

6

600 600 3100 175 300

650 650 3050 200 325

700 700 3000 225 350

750 750 2950 250 325

800 800 2900 275 400

850 850 2850 300 425

900 900 2800 325 450

950 950 2750 350 475

1000 1000 2700 375 500

1100 1100 2600 425 550

1200 1200 2500 475 600

1300 1300 2350 525 650

1400 1400 2200 575 700

1500 1500 2050 625 750

1600 1600 1900 675 800

1700 1700 1750 725 50

1800 1800 1600 775 900

1900 1900 1450 825 950

2000 2000 1300 875 1000

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo). 

 При использовании направляюÔиÐ полного выдвижения со встроенными блокираторами, работаюÔими при полном выдвижении (92), 
либо при полном выдвижении и при закрытии (9%), изменяются следуюÔие размеры:  
размер gno уменьшается на �5 мм, а размер g(o увеличивается до 1�0 мм.
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HVC

Рис. ��Все размеры указаны в мм
1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа w9x под винты с потайной головкой по стандартам g'I1 7991o � gI62 10�4�o

Тип Типоразмер А B - G . D ) V� Масса

>кг�м@

HVC

45 20.5 45 16 10 11.5
22 M6 M5

4.00

50 22.1 50 20

12

14 5.10

58 24 58 25 13 32
M8 M6

6.50

75 26 75 30 20 35 9.30

Табл. ��

XX

Länge L

Y m n E n m Y

C

Hub H

1 2

P

D B

A

V
K

J

G

F

1

26

75
J G J1 G1

HVC045 16 10
HVC050 20 12
HVC058 25 12
HVC075 30 12

HVC045-0550
HVC050-0550
HVC058-0550
HVC075-0550
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

H1C075

Рис. 39Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

;� ;� < m n ( С P Количество 
отверстий

H1C 75

300 450 1200

7.5 7.5 50 50

-

50

100

- 4

350 525 1250 150

400 600 1300 200

450 675 1350 250

500 750 1300 300

550 825 1200 150

-

275

6

600 900 1150 175 300

650 975 1100 200 325

700 1050 1050 225 350

750 1125 1000 250 325

800 1200 950 275 400

850 1275 900 300 425

900 1350 850 325 450

950 1425 800 350 475

1000 1500 750 375 500

1100 1650 650 425 550

1200 1800 550 475 600

1300 1950 450 525 650

1400 2100 350 575 700

1500 2250 200 625 750

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

P

Y
X

m n E n m Y
X

C
Длина L

Длина хода H

1 2

J B

G

A
V

D
K

F

1

30,1

75

J = 20
G = 10

H1C075-0550
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H1C075

Рис. ��Все размеры указаны в мм
1 ¥репÛжные отверстия с зенковкой типа w9x под винты с потайной головкой по стандартам g'I1 7991o � gI62 10�4�o

Тип Типоразмер А B - G . D ) V� Масса

>кг�м@

H1C 75 30 75 20 10 20 35 M6 M6 8.60

Табл. ��

P

Y
X

m n E n m Y
X

C
Länge L

Hub H

1 2

J B

G

A

V

D
K

F

1

30,1

75

J = 20
G = 10

H1C075-0550
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

H1T060, H1T080

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество отверстий

М� M�

H1T 60

300 450 2400

50 50

- -

100

8 4

350 525 2500 150

400 600 2550 200

450 675 2600 250

500 750 2600 300

550 825 2550 150

50 - 12 6

600 900 2500 175

650 975 2450 200

700 1050 2400 225

750 1125 2350 250

800 1200 2300 275

850 1275 2250 300

900 1350 2200 325

950 1425 2150 350

1000 1500 2100 375

1100 1650 2000 425

1200 1800 1850 475

1300 1950 1700 525

1400 2100 1550 575

1500 2250  1400 625

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax
C0rad

m n

Y m n E n m Y

Длина L
C

Длина хода H

J B

A
K

DJ

GG

FF

1

1

1
44

80

J G J1 G1
H1T060 25 12 40 10
H1T080 30 12 50 12

H1T060-0550
H1T080-1100
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Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество отверстий

M� M��

H1T 80

500 750 3100

100 100

- -

100

4 8

550 825 3150 150

600 900 3200 200

650 975 3150 250

700 1050 3100 300

750 1125 3000 350

800 1200 2900 400

850 1275 2800 450

900 1350 2700 500

950 1425 2600 550

1000 1500 2500 600

1100 1650 2280 300

100 - 6 12

1200 1800 2060 350

1300 1950 1840 400

1400 2100 1620 450

1500 2250 1400 500

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

H1T100, H1T150

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество 
отверстий

H1T 100

700 1050 5500

100 200

- -

100

8

750 1125 5500 150

800 1200 5300 200

850 1275 5100 250

900 1350 4700 300

950 1425 4500 350

1000 1500 4300 400

1100 1650 4000 150

200 - 12

1200 1800 3700 200

1300 1950 3400 250

1400 2100 3100 300

1500 2250 2900 350

1600 2400 2600 400

1700 2550 2300 450

1800 2700 2000 500

1900 2850 1700 550

2000 3000 1400 600

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D
1 J B

A

GG

J D

F

F

1

1

1

49

10
0 J G J1 G1

H1T100 40 12 70 15
H1T150 70 15 100 20

H1T100-1100
H1T150-1100
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По запросу доступны исполнения и типоразмеры.

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

ГрузоподÕемность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

H1T 150

700 7000

2000 2300

… …

Табл. ���рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия 
составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - 
�0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов 
доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические 
Ðарактеристикиo).

H1T

Рис. 43Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - -� G G� . D D� ) )� Масса

>кг�м@

H1T

60 40.5 60 25 40

12

10 19 22
-

M8

M6 12.90

80 44 80 30 50 12 25 30
M10

18.60

100 51 100 40 70 15 27.5 45 25 28.60

Табл. ��

m n

Y m n E n m Y

Länge L
C

Hub H

J B

A

K
DJ

GG

FF

1

1

1

44

80

J G J1 G1
H1T060 25 12 40 10
H1T080 30 12 50 12

H1T060-0550
H1T080-1100

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D
1

J B

A

GG

J D

F

F

1

1

1

49

10
0 J G J1 G1

H1T100 40 12 70 15
H1T150 70 15 100 20

H1T100-1100
H1T150-1100

H1T060
H1T080

H1T100
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

H2H080

Рис. 44Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество 
отверстий

H2H 80

500 1000

on request 100 100

- -

100

8

550 1100 150

600 1200 200

650 1300 250

700 1400 300

750 1500 350

800 1600 150

100 - 12

850 1700 175

900 1800 200

950 1900 225

1000 2000 250

1100 2200 300

1200 2400 350

1300 2600 400

1400 2800 450

1500 3000 500

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79
80

J = 50
G = 15

H2D080-0800



HR-25

Hegra Rail

H
R

H2H080m n

Y m n E n m Y

C

Länge L

Hub H

D J B

G

A

DJ

G

 K
 

FF

79

80
J = 50
G = 15

H2D080-0800

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - G . D ) Масса

>кг�м@

H2H 80 79+-1 80 50 15 25 30 M10 34.80

Табл. ��
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C0radC0rad

LTH30 RF

Рис. ��

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH 30

250 285 404

По запросу

25

100

3
300 323 1008 50

350 377 1042 25
4

400 416 1136 50

450 485 1164 25
5

500 523 1470 50

550 577 1464 25
6

600 615 1402 50

650 685 1230 25
7

700 723 1186 50

750 777 1100 25
8

800 815 1066 50

850 884 962 25
9

900 923 936 50

950 977 882 25
10

1000 1015 858 50

1050 1084 792 25
11

1100 1123 772 50

1150 1176 736 25
12

1200 1215 720 50

Длина хода

Длина L

 m  n  n  n 

 B
 

 A 

 F
 

� ГрузоподÕÛмность и размеры
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LTH30 KF

Рис. ��

Длина хода

Длина

 50  50  =  50  =  50 

 m 

 n 

 B
 

 A 

 F
 

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH 30

250 285 404

По запросу

-

150
4

300 323 1008 200

350 377 1042 250

6

400 416 1136 175 300

450 485 1164 200 350

500 523 1470 225 400

550 577 1464 250 450

600 615 1402 275 500

650 685 1230 300 550

700 723 1186 325 600

750 777 1100 350 650

800 815 1066 375 700

850 884 962 400 750

900 923 936 425 800

950 977 882 450 850

1000 1015 858 475 900

1050 1084 792 500 950

1100 1123 772 525 1000

1150 1176 736 550 1050

1200 1215 720 575 1100

C0radC0rad
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Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH...S 30

300 310 816

По запросу

50

100

3
350 364 880 75

400 402 994 50
4

450 472 1032 75

500 510 1330 50
5

550 564 1498 75

600 618 1392 50
6

650 671 1276 75

700 725 1178 50
7

750 764 1138 75

800 817 1060 50
8

850 871 992 75

900 925 932 50
9

950 979 878 75

1000 1017 856 50
10

1050 1071 810 75

1100 1109 790 50
11

1150 1179 732 75

1200 1217 718 50 12

Табл. ��

LTH30 S

Вариант g} So c упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали

Длина хода H

 M6  M6 

Длина

 m  n  m  n 

 F
 

 A 

 B
 

Рис. ��

� ГрузоподÕÛмность и размеры

C0radC0rad
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Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH 45

250 276 2610

По запросу

25

100

3
300 310 2824 50

350 388 2820 25
4

400 422 2842 50

450 478 2864 25
5

500 512 2900 50

550 590 2764 25
6

600 624 3032 50

650 680 3252 25
7

700 714 3346 50

750 770 3084 25
8

800 826 2860 50

850 882 2666 25
9

900 916 2614 50

950 972 2450 25
10

1000 1028 2306 50

1050 1084 2178 25
11

1100 1118 2144 50

1150 1174 2034 25
12

1200 1230 1934 50

1250 1286 1842 25
13

1300 1320 1818 50

1350 1376 1738 25
14

1400 1410 1716 50

1450 1488 1596 25
15

1500 1522 1578 50

Табл. ��

LTH45 RF

Длина хода

 m  n  n  n 

Длина

 B
 

 A 

 F
 

Рис. ��

C0radC0rad
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Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH 45

250 276 2610

По запросу

-

150

4300 310 2824 200

350 388 2820 250

400 422 2842 175 300

6

450 478 2864 200 350

500 512 2900 225 400

550 590 2764 250 450

600 624 3032 275 500

650 680 3252 300 550

700 714 3346 325 600

750 770 3084 350 650

800 826 2860 375 700

850 882 2666 400 750

900 916 2614 425 800

950 972 2450 450 850

1000 1028 2306 475 900

1050 1084 2178 500 950

1100 1118 2144 525 1000

1150 1174 2034 550 1050

1200 1230 1934 575 1100

1250 1286 1842 600 1150

1300 1320 1818 625 1200

1350 1376 1738 650 1250

1400 1410 1716 675 1300

1450 1488 1596 700 1350

1500 1522 1578 725 1400

Табл. ��

LTH45 KF

Рис. ��

Длина хода

 50  50  =  50  =  50 

 m 

 n 

Длина

 B
 

 A 

 F
 

� ГрузоподÕÛмность и размеры

C0radC0rad
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LTH45 S

Рис. ��

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ m

>мм@

n 

>мм@

Количество 
отверстий

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

LTH...S 45

300 310 1316

По запросу

50

100

3
350 366 1832 75

400 422 1666 50
4

450 456 2154 75

500 512 1972 50
5

550 568 2200 75

600 624 2204 50
6

650 680 2426 75

700 714 2942 50
7

750 770 3084 75

800 826 2860 50
8

850 882 2666 75

900 916 2614 50
9

950 972 2450 75

1000 1028 2306 50
10

1050 1084 2178 75

1100 1118 2144 50
11

1150 1174 2034 75

1200 1230 1934 50
12

1250 1286 1842 75

1300 1320 1818 50
13

1350 1376 1738 75

1400 1410 1716 50
14

1450 1488 1596 75

1500 1522 1578 50 15

Длина 

 n  m  m  n 

Длина хода H 

 M8  M8 

 A 
 B

 

 F
 

Вариант g} So c упрочненными амортизирующими концевыми упорами из нержавеющей стали

C0radC0rad
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

 A 

 B
 

 J
 

 G  G 

 J
 

 K
 

 F
 

 F
 

LTH

Рис. ��Все размеры указаны в мм

 A 

 B
 

 J
 

 G  G 

 J
 

 K
 

 F
 

 F
 

Тип Типоразмер А B - G . ) Масса

>кг�м@

LTH
30 20 30 16.2 5.0 15.0 M6 3.5

45 26 45 25.5 6.1 22.5 M8 6.0

Табл. ��

LTH30 LTH45

Тип Типоразмер Шаг изменения 
длины Ðода >мм@

LTH
30 15,4

45 22

Нестандартные длины Ðода изделий серии “LTH”
Под нестандартными понимаются длины Ðода, отличные от 

стандартныÐ, т.е. указанныÐ в каталоге длин. ¦юбые нестандартные 

длины Ðода должны быть кратны значениям, приведÛнным в Табл. 

�8. Данное ограничение обусловлено конструкÑией шарикового 

сепаратора.

Табл. ��

¦юбое изменение длины Ðода влечÛт за собой изменение 

грузоподÕÛмности системы относительно указанныÐ в каталоге 

значений. �олее подробную инÏормаÑию на Øтот счÛт можно 

получить, обратившись в службу теÐнической поддержки компании 

yRollonw.
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HGT060, HGT080, HGT100, HGT120, HGT150, HGT200, HGT240

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ < m n ( С Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HGT 60

400 400 5250

on 
request

50 50

- -

200

8450 450 5350 250

500 500 5400 300

550 550 5500 150

50 - 12

600 600 5400 175

650 650 5350 200

700 700 5250 225

750 750 5100 250

800 800 4900 275

850 850 4700 300

900 900 4500 325

950 950 4300 350

1000 1000 4050 375

1100 1100 3700 425

1200 1200 3300 475

1300 1300 2900 525

1400 1400 2500 575

1500 1500 2100 625

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

D J BDJ

GG

A
K

FF

HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ < m n ( С Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HGT 80

500 500 9000

on 
request

100 100

- -

100

8

550 550 9250 150

600 600 9350 200

650 650 9200 250

700 700 9050 300

750 750 8800 350

800 800 8600 400

850 850 8350 450

900 900 8100 500

950 950 7850 550

1000 1000 7550 600

1100 1100 7150 300

100 - 12

1200 1200 6700 350

1300 1300 6200 400

1400 1400 5700 450

1500 1500 5200 500

1600 1600 4600 550

1700 1700 4100 600

1800 1800 3600 650

1900 1900 3000 700

2000 2000 2500 750

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).
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Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

C
�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HGT

120

700 11500

30 %
C

0rad

2000 4700

150

700 13900

2000 7000

200

700 15000

2300 6700

240

700 17500

2000 12500

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 
направляющиÐ < m n ( С Количество 

отверстий
C

�rDG

>Н@
C

�D[

>Н@

HGT 100

700 700 11000

on 
request

100 200

- -

100

8

750 750 10750 150

800 800 10500 200

850 850 10250 250

900 900 10000 300

950 950 9750 350

1000 1000 9500 400

1100 1100 9000 150

200 - 12

1200 1200 8500 200

1300 1300 7900 250

1400 1400 7300 300

1500 1500 6700 350

1600 1600 6100 400

1700 1700 5450 450

1800 1800 4800 500

1900 1900 4100 550

2000 2000 3400 600

�рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

По запросу доступны исполнения и типоразмеры.

…
…

…
…

… …

… …

Табл. ���рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия 
составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от 
указанныÐ номинальныÐ значений, при условии, что 
изделия из изделия доступны для заказа (см. раздел 
gТеÐнические Ðарактеристикиo).
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

HGT

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - G . D ) Масса

>кг�м@

HGT

60 32 60 40 10 19 22 M6 11.70

80 36 80 50 12 25 30
M10

17.50

100 44 100 70 15 27.5 45 27.60

Табл. 33

m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

D J BDJ

GG

A

K

FF

80

36

J G J1 G1
HGT060 40 10
HGT070 45 12
HGT080 50 12
HGT100 70 15
HGT120 80 15
HGT150 100 20
HGT200 140 25
HGT240 180 25

HGT060-0550
HGT070-0550
HGT080-1100
HGT100-1100
HGT120-1100
HGT150-1100
HGT200-1100
HGT240-1100

HGT060
HGT080
HGT100
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LTF44

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Длина L Длина хода H

15 25 m n n m 25 15

Табл. ��

Тип Типоразмер Длина

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

Стационарная и подвижная 
направляющие

Количество 
отверстий

m
>мм@

n
>мм@

LTF 44

200 210 228 60

- 5

225 235 260 72.5

250 260 288 85

275 285 324 97.5

300 310 360 110

325 335 392 122.5

350 360 420 135

375 385 452 147.5

400 410 492 160

425 435 524 172.5

450 460 552 185

500 510 624

100

110

7

550 560 684 135

600 610 768 160

650 660 816 185

700 710 888

150

160

750 760 948 185

800 810 1020 210

850 860 1080 235

900 910 1152 260

950 960 1224 285

1000 1010 1296 310

C0radC0rad
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - G . D ) Вес одной 
направляющей

>кг�м@

LTF44 44 12 43 11.3 6.5 11.5 20 M5 2.7

Табл. ��

LTF44
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HGS060

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер Длина 

L
>мм@

Длина Ðода

H
>мм@

ГрузоподÕÛмность пары 

направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

< m n ( С Количество 
отверстий

HGS 60

250 250 1000

50 50

- -

50

4

300 300 1250 100

350 350 1350 150

400 400 1400 200

450 450 1400 250

500 500 1400 300

550 550 1350 150

50 - 6

600 600 1300 175

650 650 1250 200

700 700 1200 225

750 750 1150 250

800 800 1050 275

850 850 950 300

900 900 850 325

950 950 750 350

1000 1000 650 375

Табл. ���рузоподÕÛмность направляюÔиÐ из алюминия составляет 40 �, а из нержавеюÔей стали - �0 � от указанныÐ номинальныÐ значений, 
при условии, что изделия из ØтиÐ материалов доступны для заказа (см. раздел gТеÐнические Ðарактеристикиo).

C0ax

C0rad

Y m n

Y m n E n m Y
C

Длина L

Длина хода H

K
D

J

J

G

G
A

B

F

F

22

80

J G J1 G1
HGS045 12 8
HGS060 16 10
HGS080 25 12
HGS100 32 12
HGS120 40 15
HGS150 50 15

HGS045-0550
HGS060-0550
HGS080-0550
HGS100-0550
HGS120-0550
HGS150-0550
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� ГрузоподÕÛмность и размеры

HGS

Рис. ��Все размеры указаны в мм

Тип Типоразмер А B - G . D ) Масса

>кг�м@

HGS 60 17 60 16 10 16 28 M6 6.00

Табл. ��

Y m n

Y m n E n m Y
C

Länge L

Hub H

K
D

J

J

G

G

A

B

F

F

22

80

J G J1 G1
HGS045 12 8
HGS060 16 10
HGS080 25 12
HGS100 32 12
HGS120 40 15
HGS150 50 15

HGS045-0550
HGS060-0550
HGS080-0550
HGS100-0550
HGS120-0550
HGS150-0550
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Доступные опции (применяемость зависит от варианта телескопической направляющей)

МеÐанизмы блокировки позволяют заблокировать направ-

ляюÔие g+HJrDo в крайнем положении. ¸то позволяет на-

дÛжно воспрепятствовать неконтролируемому выдвижению 

или складыванию направляюÔей. МеÐанизмы блокировки 

могут быть выполнены в виде стопорныÐ штиÏтов или шпи-

лек. Такая конструкÑия позволяет обеспечить безопасность 

персонала и материальныÐ Ñенностей прежде всего при ис-

пользовании изделий на подвижныÐ обÕектаÐ - например, на 

транспорте. ® оснаÔÛнныÐ блокираторами моделей g+*7o 

следует учитывать различия между право- и левосторонними 

вариантами.

Блокиратор(ы)

Рис. �� Рис. 60

В телескопическиÐ направляюÔиÐ полного выдвижения с дву-

сторонним Ðодом, промежуточный Øлемент сам по себе пере-

меÔается практически неуправляемо.  го точное положение 

внутри системы точно определено лишь для системы, наÐо-

дяÔейся в полностью выдвинутом состоянии. ©пÑиональные 

синÐронизируюÔие диски позволяют обеспечить управляемое 

перемеÔение Øтого промежуточного Øлемента. ¢а счÛт Øтого 

можно избежать неконтролируемыÐ перемеÔений Øтого Øле-

мента, если такие перемеÔения являются нежелательными. 

Пример:

синÐронизируюÔие диски могут использоваться в складскиÐ 

направляюÔиÐ, способныÐ выдвигаться в обе стороны.

СинÐронизирующий диск

Рис. 61

Телескопические направляюÔие g+HJrDo могут оснаÔаться 

демпÏерами, смягчаюÔими останов системы в закрытом 

положении. Выполненными из пластмассы или Øластомера 

демпÏеры обеспечивают более тиÐую работу направляюÔиÐ, 

а также более мягкий останов и повышенное сопротивление 

системы в конÑе Ðода.

ДемпÏер(ы)

Рис. 63 Рис. 64

Рис. 62

Аксессуары

Примечание: ¨е ко всем изделиям подÐодят все предлагае-

мые аксессуары (например, такие, как блокираторы, демп-

Ïеры, синÐронизируюÔие диски, Ïиксаторы)� помимо Øтого, 

не все аксессуары могут использоваться в комбинаÑии друг 

с другом.  ¢а дополнительной инÏормаÑией просьба обра-

Ôаться к разделу gТеÐнические Ðарактеристикиo и�или в нашу 

службу теÐнической поддержки.

Телескопические направляюÔие g+HJrD RDLlo могут Ïиксиро-

ваться по положению шариковыми упорными Ïиксаторами. 

Последние позволяют предотвратить случаи нежелательного 

случайного срабатывания телескопической системы.

Фиксатор(ы)
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� ТеÐническая инÏормация

Допустимые погрешности монтажа
Монтаж 

Длина (мм) � 150 � 4�0  � 4�0 � 1050  � 1050 � �840

Допуски (мм)  k 0,5  k 0,8   k 1,�

Погрешности при монтаже не должны превышать предельно допу-

стимыÐ, компенсируемыÐ конструкÑией направляюÔиÐ, отклонений 

по ширине, составляюÔиÐ k 0,5 мм. ¥о всем остальным размерам 

применяются значения предельно допустимыÐ отклонений (допу-

сков), содержаÔиÐся в стандарте 'I1 I62 �7�8-1 (m).

ГрузоподÕÛмность
®казанная номинальная грузоподÕÛмность всегда относится к од-

ной паре телескопическиÐ направляюÔиÐ, смонтированныÐ верти-

кально. Такая грузоподÕÛмность обеспечивается при соблюдении 

следуюÔиÐ условий:

� Монтаж с креплением к абсолютно жÛстким несуÔим конструк-

Ñиям

� «авномерное распределение полезной нагрузки по всей длине 

подвижного Øлемента направляюÔей

� ¥репление телескопическиÐ направляюÔиÐ к ровной твÛрдой по-

верÐности через все предусмотренные крепÛжные отверстия

� £спользование крепÛжныÐ винтов надлежаÔей длины: длина 

резьбовой части винта должна быть � толÔины подвижного Øле-

мента направляюÔей, поскольку в противном случае возможно 

повреждение шарикового сепаратора

� Вертикальный монтаж телескопическиÐ направляюÔиÐ

Вертикальный монтаж �оризонтальный монтаж

 сли в конкретном случае соблюсти все вышеуказанные условия 

не представляется возможным, спеÑиалисты нашей теÐнической 

службы будут рады помочь Вам с расчÛтами реальной грузоподÕÛм-

ности направляюÔиÐ в суÔествуюÔиÐ у Вас условияÐ.

Монтаж изделий в горизонтальной ориентаÑии приводи к уменьше-

нию иÐ грузоподÕÛмности.

Жизненный цикл
Под жизненным Ñиклом изделия понимается период от монта-

жа телескопической направляюÔей до еÛ выÐода из строя по 

причине износа.

¨а продолжительность жизненного Ñикла влияют следуюÔие 

Ïакторы:

� ¨агрузка

� Точность монтажа

� Взаимопараллельность направляюÔиÐ (при иÐ использова-

нии в паре)

� МеÐаническая жÛсткость несуÔиÐ конструкÑий

� ®дары и вибраÑии

� Температуры ØксплуатаÑии

� Смазка (соблюдение предписанныÐ интервалов теÐобслужи-

вания)

Рис. 65 Рис. 66

Рис. 67

Выбор подÐодящей телескопической 
направляющей
В проÑессе подбора телескопической направляюÔей под конкрет-

ные требования следует учитывать следуюÔие Ïакторы:

� Требуемая грузоподÕÛмность

� Доступные типоразмеры (высота, ширина, длина направляю-

ÔиÐ)

� Требуемый тип выдвижения (частичное, полное или иное вы-

движение)

� Длина Ðода

� Требуемые материал и тип обработки поверÐности

ТеÐническая инÏормация
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Тип покрытия
толщина �� - �� мкм

Испытания по gDIN 
(N ISO ����o на 

устойчивость к соляной 
атмосÏере

gRHDcKo � 
gRoHSo

¸лектролитическое Ñинкование около 400 часов да

°имическое никелирование свыше 700 часов да

Табл. ��

Рис. 68

Прогиб
При попарной ØксплуатаÑии направляюÔиÐ с учÛтом требований, 

приведÛнныÐ выше в разделе g�рузоподÕÛмностьo, максимальный 

прогиб стальныÐ направляюÔиÐ под нагрузкой составляет 1� 

от длины выдвижения (длины Ðода). Пример: Длина выдвижения 

составляет 500 мм -! максимальный прогиб под полной нагрузкой 

составит 5 мм

Прогиб ≈ 1 % длина хода

Диапазон рабочиÐ температур
Телескопические направляюÔие допускается Øксплуатировать в 

температурном диапазоне от -�0 до +170 j&. По запросу возможно 

обеспечить ØксплуатаÑию направляюÔиÐ при температураÐ ниже 

нуля (но не ниже -�0 j&) и�или при температураÐ до +�50 j& прось-

ба предварительно проконсультироваться с инженерами нашей 

теÐнической поддержки. Для обеспечения нормальной работы на-

правляюÔиÐ в расширенныÐ температурныÐ диапазонаÐ требуется 

спеÑиальная смазка. При применении демпÏеров диапазон рабочиÐ 

температур ограничен значениями в -�0 jи +50 j&.

Защита от коррозии
В стандартныÐ вариантаÐ исполнения изделия всеÐ серий 

поставляются с заÔитным Øлектролитическим Ñинковым покрытием 

с последуюÔей пассиваÑией, соответствуюÔим стандартам gRH-

DcKo � gRo+Vo. Для обеспечения более высокой степени заÔиты 

от коррозии мы можем изготовить направляюÔие с Ñинковым 

никелированием и шариками из нержавеюÔей стали. ©бзор 

доступныÐ вариантов покрытий:

Смещение шариковыÐ сепараторов
Выдвижение телескопической направляюÔей обеспечивается ша-

риками, наÐодяÔиÐся в сепараторе, внутри еÛ конструкÑии. По Øтой 

причине выдвигать, соответственно складывать телескопические 

направляюÔие всегда следует до конÑа, на полную длину Ðода - в 

противном случае может возникнуть смеÔение шариковыÐ сепа-

раторов. Такое смеÔение возникает вследствие проскальзывания, 

причÛм после возникновения смеÔения довести направляюÔие до 

крайниÐ положений становится возможным лишь с применением 

дополнительного усилия. В автоматизированныÐ системаÐ, для ком-

пенсаÑии такиÐ возможныÐ смеÔений, необÐодимо предусматри-

вать либо достаточный запас моÔности, либо запас по длине Ðода.

По запросу мы готовы разрабатывать и реализовывать теÐнические 

решения под конкретные требования ¢аказчиков. Просьба без свя-

зываться с нами при возникновении любыÐ вопросов.

Усилие перемещения направляющиÐ
®силие, которое требуется для перемеÔения направляюÔиÐ, зави-

сит от производственныÐ допусков, от нагрузки, а также от прогиба 

телескопическиÐ направляюÔиÐ. С учÛтом нагрузки, и прогиба те-

лескопической направляюÔей под Øтой нагрузкой, усилие закрытия 

направляюÔей выше, чем усилие еÛ выдвижения, поскольку закры-

тие сопровождается движением груза вверÐ по уклону, образовав-

шемуся вследствие такого прогиба.

Смазка
По запросу изделия могут поставляться с альтернативными видами 

смазки - например, соответствуюÔими требованиям пиÔевой про-

мышленности, или способными работать в температурныÐ диапа-

зонаÐ, отличныÐ от стандартного. Телескопические направляюÔие, 

выполненные из алюминия или нержавеюÔей стали, поставляются 

без смазки.

Зазоры и преднатяг
Телескопические направляюÔие стандартно устанавливаются без 

люÏта. Для получения более подробной инÏормаÑии обратитесь в 

теÐническую поддержку Rollon.


 �ÉÆÀÀ ÊÉ¿рÉ¼ÈÎÙ ÃÈÏÉрм»ÑÃÙ ÊÉ ¼ÉÆÀÀ ½ÖсÉÅÃм ÂÈ»ÒÀÈÃÚм ÊрÀ¿È»тÚ¾» мÉÁÈÉ ÊÉÆÎÒÃт×� 
É¼р»тÃ½ÓÃс× ½ сÆÎÁ¼Î тÀÐÈÃÒÀсÅÉÄ ÊÉ¿¿ÀрÁÅÃ ÅÉмÊ»ÈÃÃ �RROORQ�.

Классы преднатяга

Увеличенный зазор Нулевой зазор
Увеличенный 

преднатяг

*
1

Стандарт .
1

Табл. ��
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Рис. 69

Правила монтажа
� ¨еобÐодимо использовать все крепÛжные отверстия, и винты 

надлежаÔей длины.

� Монтировать телескопические направляюÔие допускается 

только на надÛжныÐ поверÐностяÐ.

� Просьба учесть, что в несуÔиÐ конструкÑияÐ мы применяем 

крепÛжные отверстия типа g)o по g'I1 74o, вследствие толÔины 

материала нашиÐ проÏилей потайные головки винтов несколько 

выступают над поверÐностью проÏиля, и в ответныÐ деталяÐ под 

ниÐ надлежит выполнить соответствуюÔие зенковки.

Пример HG50

Минимальная фаска 2 x 45˚

Сквозное отверстие  + 1 мм

Зенковка DIN 74 Form F

Винт с потайной головкой DIN EN ISO 10642
(взаимозаменяемо с  DIN 7991)

Обслуживание
«егулярно  следует осуÔествлять визуальный осмотр изделий, 

удаляя с иÐ поверÐностей посторонние частиÑы и смазывая gсуÐиеo 

направляюÔие смазкой для роликоподшипников. ¸то позволяет 

уменьшить потери на трение, заÔитить компоненты, и продлить 

срок службы системы. Межсмазочные интервалы в каждом 

конкретном случае должны определяться индивидуально с учÛтом 

конкретныÐ условий ØксплуатаÑии, такиÐ, как нагрузка, условия 

окружаюÔей среды, скорость перемеÔений, температура, наличие 

загрязнений, и др, но не реже чем 1 раз в � месяÑев.
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HGT;��� ���� ���� (G VO DG B = R

Право- или левосторонний вариант

�льтернативное покрытие

Двойной Ðод

ДемпÏер(ы)

�локиратор(ы)

¯иксатор(ы)

Величина выдвижения

Длина в закрытом положении

Тип, материал и типоразмер

Hegra Rail

Примечания по кодам заказа: типоразмер всегда выражается трÛÐзначным числом� длина направляюÔей и еÛ Ðода всегда выражается 

четырÛÐзначным числом, причÛм в качестве преÏиксов используются нули (0).

¨е все поля подлежат обязательному заполнению. ¨еиспользуемые поля оставляют незаполненными (пустыми).

Пример кода заказа: +*7;082-0500-0�22-(*-92-'*-%-=-R

Код заказа
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Тип

+77 частичное выдвижение, Ðолоднотянутый проÏиль с меÐобработкой

+9% полное выдвижение, наружные С-образные проÏили

+9& полное выдвижение, одинарный С-образный проÏиль

+1& сверÐвыдвижение на 150�, одинарный С-образный проÏиль

+17 сверÐвыдвижение на 150�, Ðолоднотянутый проÏиль с меÐобработкой

+�+ сверÐвыдвижение на �00 �, Ðолоднотянутый проÏиль с меÐобработкой

/7+ направляюÔие высокой грузоподÕÛмности

+*7 направляюÔие высокой грузоподÕÛмности

/7) направляюÔие с 6-образным проÏилем

+*6 направляюÔие с 6-образным проÏилем

Аксессуары

отсутствуют

(2 с ÏиксаÑией в выдвинутом положении

(* с ÏиксаÑией в закрытом положении

(% с ÏиксаÑией в закрытом и открытом положенияÐ

92 с блокировкой в выдвинутом положении

9* с блокировкой в закрытом положении

9% с блокировкой в закрытом и выдвинутом положенияÐ

'* с демпÏированием в закрытом положении

% с двойным Ðодом

%0 с двойным Ðодом и синÐронизируюÔим диском

Материал

сталь

� алюминий

;
 нержавеюÔая сталь

Покрытие

пассиваÑия

= Øлектролитические Ñинкование

1 никелирование      

( бесÑветное анодирование    

Ориентация

/ левосторонний вариант   

R правосторонний вариант   

Нестандартные варианты � конÏигурации   

601 нестандартный вариант (по чертежу)  

&01 конÏигураÑия (нестандартная длина Ðода, шарики из нержавеюÔей 
стали, спеÑиальная смазка)   


 Возможно применение различныÐ сортов нержавею-

Ôей стали, а также - опÑионально - wØлектроÐимиче-

ского полированияx. Для уточнения доступныÐ вари-

антов просьба обраÔаться в нашу службу теÐнической 

поддержки. 


 Для обработки Вашего заказа на телескопические 

системы из нержавеюÔей стали нам необÐодим код 

предпочитаемого Вами материала. Просьба принять 

во внимание следуюÔее: стандартными материалами, 

используемыми нами для изготовления направляюÔиÐ 

и кареток, являются нержавеюÔие стали марок g9��o 

(g1.4�01o по стандарту g'I1o, g$I6I �04o по стандарту 

g$I6Io) и g94$o (g1.4571o и g$I6I �1�7Lo соответствен-

но), причÛм нержавеюÔие шарики изготавливаются из 

стали g1.40�4o (g$I6I 4�0o).

Код заказа
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Роликовые телескопические направляющие gTHlHrDcHo

В семейство g7HlHrDcHo вÐодят телескопические роликовые 
направляюÔие, изготовленные из стали с преÑизионной Ïинишной 
обработкой, а также направляюÔие, полностью упрочнÛнные 
методом глубокого азотирования с последуюÔим Ðимическим 
оксидированием. Такая обработка позволяет обеспечить длительный 
срок службы и Ðорошую устойчивость к коррозии. «оликовые каретки 
g7HlHrDcHo пригодны для ØксплуатаÑии в неблагоприятныÐ внешниÐ 
условияÐ, поскольку ролики менее чувствительны к внешним 
условиям, чем каретки на шарикаÐ с сепараторами. £з всеÐ изделий 
Øтого семейства, наиболее высокие теÐнические Ðарактеристики 
обеспечиваются телескопическими каретками серий g7/Ro и 
g7/4o. £зделия серий g7/1o и g741o также отличаются наличием 
суÔественныÐ теÐнологическиÐ преимуÔеств, и при Øтом обладают 
более простой конструкÑией� тогда как изделия серий g7/$;o и 
g74$;o полностью выполнены из нержавеюÔей стали. ®казанная 
грузоподÕÛмность всегда относится к паре направляюÔиÐ и к случаю, 
когда нагрузка расположена по Ñентру. В случае расположения 
нагрузки не по Ñентру грузоподÕÛмность уменьшается.
Серии gTLRo и gTL4o
£з всеÐ изделий семейства g7HlHrDcHo, наиболее высокие 
теÐнические Ðарактеристики телескопическими направляюÔими 
серий g7/Ro и g7/4o. ¸ти каретки обладают такими суÔественными 
теÐническими преимуÔествами, как упрочнÛнные и Ðонингованные 
дорожки качения, высокопрочные двуÐрядные шарикоподшипники, 
грязесÕÛмники с интегрированными Ïетровыми смазочными 
Øлементами, поставляемыми с заводской заправкой смазкой, а 
также прочные резиновые ограничители Ðода - благодаря всем Øтим 
преимуÔествам каретки ØтиÐ серий идеальны для промышленного 
применения, а именно для решения задач, связанныÐ с высокой 
частотой рабочиÐ Ñиклов, с перемеÔениями  на варьируюÔуюся 
длину Ðода, а также с вертикальными перемеÔениями. 
Серии gTLN-T4No
«оликовые телескопические каретки серий g7/1o и g741o обладают 
многими из теÐнологическиÐ преимуÔеств изделий более старшиÐ 
серий - например, такими, как упрочнÛнные направляюÔие или 

Рис. 1

Особенности конструкции

1 Особенности конструкции

прочные резиновые ограничители Ðода - при Øтом имея упроÔÛнную 
конструкÑию, что делает иÐ более привлекательными по Ñене и при 
Øтом - в том числе и благодаря Ðорошей грузоподÕÛмности - Ðорошо 
пригодными для применения в промышленности. Все модели серий 
предлагаются и в модиÏикаÑии g¥o, отличаюÔейся повышенной 
коррозионной стойкостью, а также в вариантаÐ с различной 
опÑиональной поверÐностной обработкой. 
Серии gTLA;o и gT4A;o
Полностью выполненные из нержавеюÔей стали каретки g7/$;o 
и g74$;o доступны в модиÏикаÑии g°o, отличаюÔейся тем, что 
в Øтой модиÏикаÑии и направляюÔие, и 6-образный средний 
Øлемент поставляются Øлектрополированными, что придаÛт Øтим 
деталям чрезвычайно высокую устойчивость к коррозии и делает 
соответствуюÔие каретки идеальными для применения под 
открытым небом даже в самыÐ неблагоприятныÐ условияÐ. 
Промышленная автоматизация
£зделия g7HlHrDcHo можно особо порекомендовать для решения 
задач, связанныÐ с высокой частотой рабочиÐ Ñиклов и большой 
длительностью межсервисныÐ интервалов, а также для случаев, 
когда важно минимизировать потребность оборудования в 
теÐническом обслуживании. Телескопические роликовые 
направляюÔие превосÐодно подÐодят для иÐ использования в 
системаÐ автоматического перемеÔения обÕектов, работаюÔиÐ как 
с переменными, так и с постоянными длинами Ðода, и позволяют 
избежать возникновения такой типичной для направляюÔиÐ на 
шарикаÐ с сепараторами проблемы, как проскальзывание сепаратора, 
способное приводить к заклиниванию привода, которому приÐодится 
развивать повышенную моÔность для постоянного возвраÔения 
сепаратора с шариками в требуемое положение. ПрименÛнными в 
конструкÑии изделий материалами и теÐнологиями поверÐностной 
обработки гарантируется высокая коррозионная стойкость, причÛм 
после применения дополнительной обработки каретки g7HlHrDcHo 
становятся пригодными для иÐ ØксплуатаÑии под открытым небом 
или в условияÐ высокой влажности среды.
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£зделия серии g7/1o отличаются новаторской конструкÑией, сочетаюÔей в себе невысо-
кую стоимость и передовые теÐнологии. �лагодаря использованию упрочнÛнныÐ направля-
юÔиÐ и среднего Øлемента 6-образной Ïормы, изделиями серии обеспечиваются плавные 
и беззазорные перемеÔения, и при Øтом изделия отличаются высокой грузоподÕÛмностью 
и малым прогибом под нагрузкой. £зделия также поставляются в модиÏикаÑии g+3o, отли-
чаюÔейся наличием дополнительныÐ роликов, позволяюÔиÐ повысить грузоподÕÛмность 
на 40 - 50� без увеличения габаритов изделия.  

TLA;
В конструкÑии изделий серии g7/$;o использованы направляюÔие g$I6I �04o и упрочнÛн-
ные стальные ролики g$I6I 404o с уплотнениями g�R6o, заправленные смазкой на весь срок 
службы� изделия отличаются длительным сроком службы и пригодностью к ØксплуатаÑии в 
условияÐ низкиÐ температур. £зделия серии g7/$;o идеально пригодны для иÐ применения 
в медиÑине, ÏармаÑевтике, Ðимии, и даже на Ïлоте. В модиÏикаÑии g°o изделия серии 
g7/$;o отличаются повышенной стойкостью к коррозии. Под заказ изделия могут постав-
ляться с увеличенными параметрами длины выдвижения, габарита и длины Ðода.

Рис. 4

Рис. 6

TLR
£зделиями серии g7/Ro обеспечиваются плавные и беззазорные перемеÔения, и при 
Øтом изделия отличаются высокой грузоподÕÛмностью и малым прогибом под нагрузкой. 
�лагодаря наличию ØÏÏективныÐ грязесÕÛмников с Ïетровыми смазочными Øлементами, 
изделия также отличаются Ðорошей способностью к самоочистке и самосмазыванию, 
наряду с малой потребностью в теÐническом обслуживании. При парном использовании 
кареток серии g7/Ro они обладают свойством автоматически компенсировать небольшие 
погрешности монтажа.

Рис. 2

Рис. 3

Рис. 5

Рис. 7

T4N
£зделия серии g741o представляют собой компактные направляюÔие квадратного сече-
ния, отличаюÔиеся высокой грузоподÕÛмностью, соответственно способностью выдержи-
вать суÔественные нагрузки как в осевом, так и в радиальном направлении, и, благодаря 
своей компактности и малому весу, наиболее Ðорошо пригодные для решения задач по 
реализаÑии вертикальныÐ перемеÔений. £зделия серии g741o включают с себя две оди-
ночныÐ направляюÔиÐ, соединÛнныÐ друг с другом для образования высокожÛсткого ¨-об-
разного проÏиля, выполняюÔего ÏункÑию среднего Øлемента. ¥ак  и в изделияÐ серии 
g7/1o, в изделияÐ серии g741o использованы двуÐрядные подшипники. Возможна нестан-
дартная длина Ðода.

T4A;
£зделия серии g74$;o представляют собой компактные направляюÔие квадратного сече-
ния, выполненные из нержавеюÔей стали и отличаюÔиеся высокой грузоподÕÛмностью, 
соответственно способностью выдерживать суÔественные нагрузки как в осевом, так и в 
радиальном направлении, и, благодаря своей компактности и малому весу, подÐодят для 
решения задач по реализаÑии вертикальныÐ перемеÔений. £зделия серии g74$;o включа-
ют с себя две одиночныÐ направляюÔиÐ, соединÛнныÐ друг с другом для образования высо-
кожÛсткого ¨-образного проÏиля, выполняюÔего ÏункÑию среднего Øлемента. Применены 
направляюÔие g$I6I �04o и упрочнÛнные однорядные подшипники g$I6I 440o с уплотнени-
ями g�R6o и заводской заправкой смазкой на весь срок службы.

TL4
£зделия серии g7/4o представляют собой компактные направляюÔие квадратного сече-
ния, отличаюÔиеся Ðорошей грузоподÕÛмностью, соответственно способностью выдержи-
вать суÔественные нагрузки как в осевом, так и в радиальном направлении, и, благодаря 
своей компактности и малому весу, наиболее Ðорошо пригодные для решения задач по 
реализаÑии вертикальныÐ перемеÔений. £зделия серии g7/4o включают с себя две оди-
ночныÐ направляюÔиÐ, соединÛнныÐ друг с другом для образования ¨-образного проÏиля, 
выполняюÔего ÏункÑию среднего Øлемента. ¥ак и в изделияÐ серии g7/Ro, в изделияÐ 
серии g7/4o использованы двуÐрядные подшипники. Возможна нестандартная длина Ðода.
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Рис. 8

Рис. 14

Рис. 18

Серии gTLRo и gTL4o

Рис. 10

Рис. 16

Рис. 20

Рис. 11

Рис. 17

Рис. 21

Рис. 9

Рис. 15

Рис. 19

Серии gTLNo и gTQNo 

Серии gTLA;o и gT4A;o

TLRD43 - TLRS43
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-9

TLRD28 - TLRS28
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-9

TLRD18 - TLRS18
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-8

TLQ43
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-12

Рис. 12 Рис. 13
TLQ28
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-12

TLQ18FF
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-11

TLND40 - TLNS40
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-14

TLND30 - TLNS30
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-14

TQN40
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-17

TQN30
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-16

TLAX40
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-19

TLAX26
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-19

TQAX26
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-20

TQAX40
�рузоподÕÛмность см. на стр. TLR-20

� Вид изделий в сечении - обзор

Вид изделий в сечении - обзор
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Встроенные прочные грязесÕÛмники, обеспечиваюÔие ØÏÏек-
тивную очистку дорожек качения

�рязесÕÛмники с интегрированными Ïетровыми смазочными Øлементами, 
заправленными смазкой и обеспечиваюÔими оптимальное долгосрочное смазы-
вание дорожек качения, соответственно обеспечиваюÔими малую потребность 
изделия в теÐническом обслуживании.

¨аправляюÔие из Ðолоднотянутой стали, подвергнутые обработке по 
запатентованной теÐнологии gR2//21-12;o, предусматриваюÔей 
упрочнение методом глубокого азотирования и Ðимическое оксидирование� 
данная обработка позволяет увеличить срок службы изделий, снизить 
интенсивность износа, и одновременно придать изделиям Ðорошую стойкость 
к коррозии.

■ Высокая меÐаническая твÛрдость

■ Высокая устойчивость к меÐаническим воздействиям, высокая 
 грузоподÕÛмность, способность надÛжно Ïункционировать в 
 условияÐ высокой частоты рабочиÐ циклов
■ Длительный срок службы
■ Хорошая устойчивость к коррозии
 (также и применительно к направляюÔим, успешно прошедшим 
 испытания 1�0-часовым воздействием солевого тумана).

Прочные двуÐрядные 
шарикоподшипники с 
уплотнениями g�R6o, 
рассчитанной на весь срок 
службы 

■ Настройкой преднатяга 
должно обеспечиваться 
плавное и беззазорное 
перемещение

²Ûрное покрытие, нанесÛнное методом оксидирования 
и импрегнирования маслами на микроуровне по теÐнологии 

gR2//21-12;o, антикоррозийная обработка

Высокопрочный Ðолодно-тянутый стальной проÏиль

�лубокое азотирование по теÐнологии gR2//21-12;o. 

ТиÐое и быстрое 
беззазорное перемеÔение

Прочные резиновые ограничители Ðода, 
обеспечиваюÔие плавное 

перемеÔение среднего Øлемента 

Серии gTLRo и gTL4o

Общие Ðарактеристики

Рис. 22
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Серии gTLNo и gT4No - gTLA;o и gT4A;o

Стальные направляюÔие роликового проÏилирования, с упрочняюÔим 
азотированием и оксидаÑинным чернением по запатентованной теÐнологии 
gR2//21-12;o, обеспечиваюÔей ØÏÏективную заÔиту от коррозии.
■ УпрочнÛнные дорожки качения 

■ Высокая устойчивость к меÐаническим воздействиям, высокая  
 грузоподÕÛмность, способность надÛжно Ïункционировать в   
 условияÐ высокой частоты рабочиÐ циклов 

■ Длительный срок службы

■ Высокая устойчивость к коррозии, 
 (применительно к дорожкам качения, успешно прошедшим испытания 
 1�0-часовым воздействием солевого тумана).

£зделия предлагаются в вариантаÐ I12; $I6I�04, 7/$;,74$;, которые, в свою 
очередь, могут поставляться и в модиÏикаÑии с Øлектрополировкой, делаюÔей 
изделия пригодными для ØксплуатаÑии под открытым небом.

Опциональные 
варианты поверÐностной обработки

gR2//21 H-coDWLnJo: глянÑевое чÛрное Øпоксидное покрытие, 
наносимое Øлектростатическим методом и обеспечиваюÔее 
высокую стойкость к коррозии (покрытие успешно прошло 
испытание 700-часовым пребыванием в камере с соляным 
туманом).

gR2//21 c-coloro: порошковое покрытие с вариантами 
расÑветки по палитре gR$/o позволяет пользователям 
заказывать высококоррозионностойкие направляюÔие 
требуемого Ñвета.

Опциональные 
варианты поверÐностной обработки

gR2//21 
наносимое Øлектростатическим методом и обеспечиваюÔее 
высокую стойкость к коррозии (покрытие успешно прошло 
испытание 700-часовым пребыванием в камере с соляным 
туманом).

gR2//21 c-coloro: порошковое покрытие с вариантами 
расÑветки по палитре gR$/o позволяет пользователям 
заказывать высококоррозионностойкие направляюÔие 
требуемого Ñвета.

Однорядные шарикоподшипники с 
уплотнениями g�=o 
заправлены смазкой, рассчитанной 
на весь срок Øксплуатации

■ ¸ксÑентрические ролики для 
 создания преднатяга 

■ ¨астройкой преднатяга должно 
 обеспечиваться плавное и 
 беззазорное перемеÔение

Прочные резиновые ограничители 
Ðода, обеспечиваюÔие демпÏируемое 
перемеÔение среднего Øлемента ТиÐое, быстрое и беззазорное перемеÔение

Высокостойкий стальной проÏиль, изготовлен-
ный методом роликового проÏилирования 

�нтикоррозийная обработка: оксидаÑионное Ðимическое оксиди-
рование с импрегнированием маслами на микроуровне

ТеÐнология упрочняюÔего азотирования 
gR2//21-12;o 

©пÑиональные варианты обработки 
поверÐности: gR2//21 H-coDWLnJo, 

gR2//21 c-coloro и gR2//21 S-SolLVKLnJo

Рис. 23

� Общие Ðарактеристики
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Рис. 24

Размеры и грузоподÕÛмность

¥аретки серии 7/R6 
правосторонние

¥аретки серии 7/R6
левосторонние

¥аретки серии 7/R6
СамоÑентрируюÔаяся версия с компенсируюÔими (плаваюÔими) роликами 7/R..$

Тип Типоразмер A
[мм]

B
[мм]

D
[мм]

E
[мм]

F
[мм]

G
[мм]

M
[мм]

S
[мм]

TLR

18 52 15,2 18 25 Ø 4,5 под винт 04 по 'I17991 14,7 15,7 1

28 80 18,6 28 35 Ø 5,5 под винт 05 по 'I17991 17,2 19 1,8

43 116 28,4 43 52 Ø 8,5 под винт 08 по 'I17991 26,8 30 3,2

Рис. 26Рис. 25

Табл. 1

C0radC0rad
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Способность к самоустановке (самоцентрированию)

¥огда каретки g7/Ro используются попарно, ими проявляется 

способность к автоматической компенсаÑии погрешностей 

несуÔиÐ конструкÑий или монтажа, которые в противном случае 

приводили бы к затруднÛнному перемеÔению нагрузки как в 

направлении выдвижения, так и в направлении закрытия. Проблемы 

относительного перекоса парныÐ направляюÔиÐ, закреплÛнныÐ на 

не точно выполненныÐ несуÔиÐ конструкÑияÐ, достаточно типичны, 

и осложняют нормальное ÏункÑионирование кареток с шариковыми 

сепараторами, причÛм Øти проблемы могут быть полностью устранены 

посредством парного использования кареток g7/R..$o, обладаюÔиÐ 

способностью к самоустановке (самоÑентрированию). £, наоборот, 

игнорирование такиÐ проблем способно в неблагоприятныÐ случаяÐ 

приводить к суÔественному снижению реальныÐ грузоподÕÛмности 

и срока службы систем перемеÔения. Самоустановка 

(самоÑентрирование) обеспечивается за счÛт использования в 

кареткаÐ g7/R..$o комбинаÑии из компенсируюÔиÐ и направляюÔиÐ 

роликов, допускаюÔей небольшие угловые отклонения положения 

направляюÔей относительно каретки с соÐранением того преднатяга, 

с которым каретка обкатывается как по верÐней, так и по нижней 

направляюÔей.

Последняя буква g�o в названии типа каретки g7/R..$o - Øто сокраÔение 

от английского слова g$lLJnLnJo, в данном контексте означаюÔего  
Рис. 27

gсамоустанавливаюÔаясяo. Следует отметить, что, к примеру, для 

типоразмера g7/R�8$o обеспечивается компенсаÑия погрешностей 

подвижныÐ конструкÑий или погрешностей в расстоянияÐ между 

двумя несуÔими поверÐностями неподвижныÐ конструкÑий, к 

которым крепятся верÐние стаÑионарные направляюÔие, за счÛт 

отклонения от номинального значения 18,� мм в пределаÐ от 17,� (6 

mLn) до 19,0 (6 mD[) миллиметров. В обÔем случае каретка g7/R..$o 

всегда используется в паре со стандартной кареткой g7/Ro - такая 

конÏигураÑия позволяет обеспечить Ðорошую устойчивость системы 

в поперечном направлении.

МодиÏикация Характеристики

%$6I& (базовый 

вариант)

¨аправляюÔие из Ðолоднотянутой стали с патентованной обработкой gR2//21-12;o: глубоким азотированием и 
Ðимическим оксидированием. ¨аправляюÔие нарезаются на мерные длины после обработки, соответственно иÐ 
торÑы заÔиÔаются заÔитным спреем. «олики выполнены из стали и упрочнены на всю глубину материала, тогда 
как 6-образный средний Øлемент заÔиÔÛн чÛрным Øпоксидным покрытием gR2//21 H-coDWLnJo, нанесÛнным методом 
Øлектростатического напыления.

4

¥ак базовый вариант g7/Ro, но с дополнительным чÛрным покрытием gR2//21 H-coDWLnJo направляюÔиÐ. Такое покрытие суÔественно 
повышает иÐ коррозионную стойкость (проверено выдерживанием в соляном тумане в течение не менее 700 часов). ¨а дорожке 
качения, по которой обкатываются ролики, покрытие gR2//21 H-coDWLnJo отсутствует - для Øтой Ñели на время нанесения покрытия 
Øта дорожка спеÑиальным образом заклеивается. Сами дорожки качения имеют стандартное оксидное покрытие, а иÐ заÔита от 
коррозии обеспечивается посредством иÐ регулярного смазывания грязесÕÛмниками, имеюÔими встроенные заправленные смазкой 
Ïетровые Øлементы. 

. �налогично модиÏикаÑии g4o, но с роликами, выполненными из нержавеюÔей стали g$I6I440&o.

Тип Типоразмер
Длина «L»

[мм]
Длина gHo Ðода

[мм]

Динамический 
коØÏÏициент 

 C [Н]

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad [Н]

Масса
[кг]

TLR 18

290 290 731 710 0,9

370 370 969 940 1,2

450 450 1115 1082 1,4

530 530 1214 1178 1,6

610 610 1286 1246 1,9

690 690 1324 1284 2,1

770 770 1344 1304 2,3

Табл. 2

Табл. 3

4 Размеры и грузоподÕÛмность
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Тип Типоразмер
Длина «L»

[мм]
Длина gHo Ðода

[мм]

Динамический 
коØÏÏициент 

 C [Н]

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad [Н]

Масса
[кг]

TLR 28

370 380 1578 1596 2,1

450 460 1860 1882 2,5

530 540 2045 2068 2,9

610 620 2711 2744 3,3

690 700 2933 2968 3,7

770 780 3084 3120 4,1

850 860 3180 3218 4,5

930 940 3259 3264 4,9

1010 1020 3325 3038 5,3

1090 1100 3381 2842 5,7

1170 1180 3428 2670 6,1

1250 1260 3469 2516 6,5

1330 1340 3505 2380 6,9

1410 1420 3537 2258 7,3

1490 1500 3565 2148 7,7

Тип Типоразмер
Длина «L»

[мм]
Длина gHo Ðода

[мм]

Динамический 
коØÏÏициент 

 C [Н]

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad [Н]

Масса
[кг]

TLR 43

530 540 4075 4156 6,4

610 620 4241 4326 7,3

690 700 6155 6278 8,2

770 780 6554 6686 9,1

850 860 6870 7008 10

930 940 7127 7270 10,9

1010 1020 7341 7488 11,8

1090 1100 7520 7672 12,7

1170 1180 7674 7568 13,6

1250 1260 7807 7148 14,5

1330 1340 7922 6772 15,4

1410 1420 8024 6434 16,3

1490 1500 8115 6130 17,2

1570 1580 8195 5850 18,1

1650 1660 8268 5596 19

1730 1740 8333 5364 19,9

1810 1820 8393 5150 20,8

1890 1900 8447 4952 21,7

1970 1980 8497 4768 22,6

Табл. 4

Табл. 5
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TLQ 

Рис. 28

МодиÏикация TL4.

Стационарные каретки
с креплением посредством 

проÐодныÐ крепÛжныÐ отверстий

Подвижные каретки
с креплением посредством 

резьбовыÐ крепÛжныÐ отверстий

МодиÏикация TL4. ))

Все каретки
с креплением посредством резьбовыÐ крепÛжныÐ отверстий

МодиÏикация TL4. CC

Все каретки
с креплением посредством проÐодныÐ крепÛжныÐ отверстий

Тип Типоразмер E
[мм]

F 
[мм]

G 
[мм]

M
[мм]

T
[мм]

N
[мм]

P
[мм]

Q
[мм]

Каретки
Z

[мм]
V

[мм]
Масса
[кг�м]

Масса �-Ð 
кареток

[кг]Типо-
размер

Длина gLo
[мм]

TLQ

18FF 18 29,4 19 15 3 8 - M4 3Rol 87 48 21 1,4 0,4

28 28 36,6 23,9 25 4 10
Ø5,5 под винт 

05 по g'I191�o
M5

3Rol 111,5
58 29 2,5 1,5

4Rol 140,5

43 43 56,4 36 40 6 15
Ø�,5 под винт 

0� по g'I191�o
M6

3Rol 155
74 42 6 2,4

4Rol 197

Рис. 29 Рис. 30

Рис. 31

Табл. 6

4 Размеры и грузоподÕÛмность
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Mz

Mx
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Нестандартные длины Ðода

¥аретки g7/4o предоставляют уникальную возможность изменения 

Ïактической длины g+o Ðода под индивидуальные требования. ¸то 

осуÔествляется путÛм изменения размера g�o для стаÑионарныÐ, 

соответственно размера g%o для подвижныÐ кареток на размеры, 

отличные от указанныÐ на данной страниÑе условно-стандартныÐ 

размеров до завершения монтажа изделий. При Øтом следует 

учитывать, что в ÑеляÐ обеспечения максимально возможной 

грузоподÕÛмности размер g�o должен быть всегда больше размера 

g%o. ®меньшением расстояния между g$o и g%o обÔая длина 

Ðода увеличивается, тогда как грузоподÕÛмность уменьшается, а 

увеличением Øтого расстояния - наоборот, длина Ðода уменьшается, 

а грузоподÕÛмность увеличивается. Для точного определения 

грузоподÕÛмности при конкретной нестандартной длине Ðода 

просьба связываться со службой теÐнической поддержки компании 

gRollono. 

Указания по монтажу при воздействии нагрузки в радиальном 

направлении

 сли предполагается, что нагрузка будет воздействовать на каретку 

в радиальном направлении, каретку надлежит устанавливать 

стороной, имеюÔей маркировку g8S-VLGHo, вверÐ. ¨а кареткаÐ, 

предназначенныÐ для стаÑионарного крепления к несуÔим 

конструкÑиям, имеется маркировка g)L[-VlLGHrVo, тогда как на  

МодиÏикация Характеристики

%$6I& (базовый 

вариант)

¨аправляюÔие из Ðолоднотянутой стали с патентованной обработкой gR2//21-12;o: глубоким азотированием и оксидаÑионным 
Ðимическим оксидированием. ¨аправляюÔие нарезаются на мерные длины после обработки, соответственно иÐ торÑы заÔиÔаются 
заÔитным спреем. «олики выполнены из стали и упрочнены на всю глубину материала.

Q

¥ак базовый вариант g7/4o, но с дополнительным чÛрным покрытием gR2//21 H-coDWLnJo направляюÔиÐ. Такое покрытие суÔественно 
повышает иÐ коррозионную стойкость (проверено выдерживанием в соляном тумане в течение не менее 700 часов). ¨а дорожке качения, 
по которой обкатываются ролики, покрытие gR2//21 H-coDWLnJo отсутствует - для Øтой Ñели на время нанесения покрытия Øта дорожка 
спеÑиальным образом заклеивается. Сами дорожки качения имеют стандартное оксидное покрытие, а иÐ заÔита от коррозии обеспечивается 
посредством иÐ регулярного смазывания грязесÕÛмниками, имеюÔими встроенные заправленные смазкой Ïетровые Øлементы.

Тип Типоразмер
L

[мм]
H 

[мм]

Стационарные каретки Подвижные каретки ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ

A
[мм]

C
[мм]

H1
[мм]

B
[мм]

D
[мм]

H2
[мм]

Динамический 
коØÏÏициент C 

[Н]

Corad

[Н]
Coax

[Н]
Mx*
[Нм]

My

[Нм]
Mz

[Нм]

TLQ 18FF

370 370 185 47 185 185 47 185 725 702 350 6 218 94

450 450 270 132 180 180 42 270 1159 946 426 6 202 86

530 530 318 180 212 212 74 318  1267 828 374  6 268 120

610 610 366 228 244 244 106 366  1343 738 332  6 268 120

690 690 414 276 276 276 138 414  1400 664 300  6 268 120

770 770 462 324 308 308 170 462  1445 604 272  6 268 120

Тип каретки
Все каретки �-Ð 
роликового типа

Все каретки �-Ð 
роликового типа

Подвижные каретки

Величина подачи

Стационарные каретки

Рис. 32

Табл. 7

Табл. 8


¢начение g0[o относится к одиночной направляюÔей

кареткаÐ, предназначенныÐ к закреплению к ним полезной нагрузки, 

имеется маркировка g0oELlH VlLGHrVo. При парном использовании 

одну и ту же каретку можно устанавливать либо слева, либо справа 

- для Øтого достаточно лишь перевернуть каретку, следя за тем, 

чтобы (в случае, если на каретку будет воздействовать нагрузка в 

радиальном направлении) маркировка g8S-VLGHo смотрела вверÐ.
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Тип Типоразмер
L

[мм]
H 

[мм]

Стационарные каретки Подвижные каретки ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ

A
[мм]

C
[мм]

H1
[мм]

B
[мм]

D
[мм]

H2
[мм]

Динамический 
коØÏÏициент C 

[Н]

Corad

[Н]
Coax

[Н]
Mx*
[Нм]

My

[Нм]
Mz

[Нм]

TLQ 43

610 600 310 78 300 310 78 300 1529 2228 1114 64 648 864

690 690 374 142 316 316 84 374 2326 3390 1694 64 680 906

770 770 456 140 314 314 82 456 3052 4448 2068 64 668 892

850 850 504 188 346 346 114 504 3305 4816 1916 64 842 1122

930 930 552 236 378 378 146 552 3509 4978 1784 64 1014 1352

1010 1010 600 284 410 410 178 600 3676 4656 1668 64 1036 1584

1090 1090 648 332 442 442 210 648 3816 4374 1568 64 1036 1814

1170 1170 696 380 474 474 242 696 3935 4126 1478 64 1036 2044

1250 1250 744 428 506 506 274 744 4037 3902 1398 64 1036 2274

1330 1330 792 476 538 538 306 792 4126 3702 1326 64 1036 2504

1410 1410 840 524 570 570 338 840 4204 3522 1262 64 1036 2736

1490 1490 888 572 602 602 370 888 4272 3358 1204 64 1036 2892

1570 1570 936 620 634 634 402 936 4334 3210 1150 64 1036 2892

1650 1650 984 668 666 666 434 984 4389 3072 1102 64 1036 2892

1730 1730 1032 716 698 698 466 1032 4438 2948 1056 64 1036 2892

1810 1810 1080 764 730 730 498 1080 4483 2832 1014 64 1036 2892

1890 1890 1128 812 762 762 530 1128 4524 2726 976 64 1036 2892

1970 1970 1176 860 794 794 562 1176 4561 2626 940 64 1036 2892

Тип каретки
Длины ��� и ��� Тип �-Ð рол. 
Длины от ��� и выше Тип �-Ð рол.

Все каретки �-Ð 
роликового типа

Табл.10

Тип Типоразмер
L

[мм]
H 

[мм]

Стационарные каретки Подвижные каретки ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ

A
[мм]

C
[мм]

H1
[мм]

B
[мм]

D
[мм]

H2
[мм]

Динамический 
коØÏÏициент C 

[Н]

Corad

[Н]
Coax

[Н]
Mx*
[Нм]

My

[Нм]
Mz

[Нм]

TLQ 28

450 450 227 53 223 223 49 227 602 928 464 18 192 256

530 530 307 133 223 223 49 307 1138 1754 876 18 192 256

610 610 360 128 250 250 76 360 1335 2058 808 18 256 342

690 690 408 176 282 282 108 408 1458 1916 732 18 316 444

770 770 456 224 314 314 140 456 1552 1754 670 18 316 546

850 850 504 272 346 346 172 504 1626 1616 618 18 316 576

930 930 552 320 378 378 204 552 1687 1500 572 18 316 576

1010 1010 600 368 410 410 236 600 1737 1398 534 18 316 576

1090 1090 648 416 442 442 268 648 1779 1310 500 18 316 576

1170 1170 696 464 474 474 300 696 1814 1232 470 18 316 576

1250 1250 744 512 506 506 332 744 1845 1162 444 18 316 576

1330 1330 792 560 538 538 364 792 1872 1100 420 18 316 576

1410 1410 840 608 570 570 396 840 1896 1044 400 18 316 576

1490 1490 888 656 602 602 428 888 1917 994 380 18 316 576

Тип каретки
Длины ��� и ��� Тип �-Ð рол. Длины 
от ��� и выше Тип �-Ð рол.

Все каретки �-Ð 
роликового типа

Табл. 9


 ¢начение g0[o относится к одиночной направляюÔей


 ¢начение g0[o относится к одиночной направляюÔей

4 Размеры и грузоподÕÛмность
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Рис. 33

МодиÏикация Характеристики

%$6I& (базовый 

вариант)

¨аправляюÔие из стального проÏиля, изготовленного методом роликового проÏилирования, с патентованной обработкой gR2//21-
12;o: глубоким азотированием и Ðимическим оксидированием. ¨аправляюÔие нарезаются на мерные длины после обработки, 
соответственно иÐ торÑы заÔиÔаются заÔитным спреем. «олики выполнены из стали и упрочнены на всю глубину материала, тогда как 
6-образный средний Øлемент заÔиÔÛн чÛрным Øпоксидным покрытием gR2//21 H-coDWLnJo, наносимым Øлектростатическим методом.

4

¥ак базовый вариант g7/1o, но с дополнительным чÛрным покрытием gR2//21 H-coDWLnJo направляюÔиÐ. Такое покрытие суÔественно 
повышает иÐ коррозионную стойкость (проверено выдерживанием в соляном тумане в течение не менее 700 часов). ¨а дорожке качения, 
по которой обкатываются ролики, покрытие gR2//21 H-coDWLnJo отсутствует - для Øтой Ñели на время нанесения покрытия Øта дорожка 
спеÑиальным образом заклеивается. Сами дорожки качения имеют стандартное оксидное покрытие, а иÐ заÔита от коррозии обеспечивается 
посредством иÐ регулярного смазывания грязесÕÛмниками, имеюÔими встроенные заправленные смазкой Ïетровые Øлементы.

g&:o или g&Ro

�налогично базовому варианту, но окрашенные по теÐнологии gR2//21o в Øстетичные белый (модиÏикаÑия g&:o), соответственно 
красный (модиÏикаÑия g&Ro) Ñвета. ТеÐнологией также обеспечивается высокая устойчивость к коррозии. ©бработке подвергается 
вся поверÐность направляюÔиÐ за исключением дорожек качения. Последние заÔиÔаются от окисления чернением и слоем смазки. 
Также не подвергается обработке средний Øлемент.

Табл. 12

¥аретки серии 7/1' 
правосторонние

¥аретки серии 7/16 левосторонние

Тип Типоразмер
A

[мм]
B

[мм]
D

[мм]
E

[мм]
F

[мм]
КрепÛжный винт

TLN

30 76 23,9 29,5 37 Ø 6,5
.I7-40.9&-

6301.0510.=%

g05o по gI627�80o

40 104 33,8 39,5 50 Ø 9
.I7-40.9&-

6301.081�.=%

g08o по gI627�80o

¥репÛжные отверстия изделий g7/1o представляют собой проÐодные отверстия под стандартные винты 
с полукруглой головкой по gI62 7�80o или, в альтернативном варианте, под винты gТорксo типа g40.9&-
6301o компании gRollono, отличаюÔиеся чрезвычайно малой высотой плоской головки.

Рис. 34

Табл. 11

C0radC0rad
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Тип Типоразмер
Длина gLo

[мм]

Длина 

gHo Ðода 
[мм]

Динамический 

коØÏÏициент C 
[Н]

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad 
[Н]

Масса

[кг]
Типоразмер

Длина 

gLo

[мм]

Длина gHo 

Ðода 
[мм]

Динамический 

коØÏÏициент C 
[Н]

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad 
[Н]

Масса

[кг]

TLN 30

290 300  369 1086  1,2 

370 380  431 1266  1,5 

450 460  480 1412  1,8 

30HP

450 460  720 2118  1,9 

530 540  516 1516  2,2 530 540  773 2274  2,2 

610 620  540 1588  2,5 610 620  810 2382  2,5 

690 700  560 1646  2,8 690 700  840 2470  2,8 

770 780  570 1676  3,1 770 780  861 2534  3,1 

850 860  578 1700  3,4 850 860  879 2586  3,4 

930 940  583 1714  3,7 930 940  895 2624  3,7 

1010 1020  589 1732  4,0 1010 1020  907 2440  4,0 

1090 1100  592 1740  4,3 1090 1100  918 2278  4,3 

1170 1180  596 1752  4,6 1170 1180  927 2138  4,6 

1250 1260  599 1764  4,9 1250 1260  935 2012  4,9 

1330 1340  601 1768  5,2 1330 1340  942 1902  5,2 

1410 1420  604 1776  5,5 1410 1420  948 1802  5,6 

1490 1500  606 1712  5,8 1490 1500  954 1712  5,9 

Тип Типоразмер
Длина gLo

[мм]

Длина 

gHo Ðода 
[мм]

Динамический 

коØÏÏициент C 
[Н]

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad 
[Н]

Масса

[кг]
Типоразмер

Длина 

gLo

[мм]

Длина gHo 

Ðода 
[мм]

Динамический 

коØÏÏициент C 
[Н]

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad 
[Н]

Масса

[кг]

TLN 40

450 460  797 2344  3,7 

530 540  889 2614  4,3 

610 620  959 2820  4,9 

40HP

610 620  1438 4230 5,1

690 700  1011 2974  5,5 690 700  1517 4462 5,7

770 780  1051 3090  6,1 770 780  1576 4634 6,3

850 860  1084 3188  6,7 850 860  1626 4782 6,9

930 940  1110 3264  7,3 930 940  1665 4896 7,5

1010 1020  1133 3332  7,9 1010 1020  1700 5000 8,1

1090 1100  1153 3390  8,5 1090 1100  1729 5086 8,7

1170 1180  1168 3436  9,1 1170 1180  1753 5154 9,2

1250 1260  1183 3480  9,7 1250 1260  1775 5220 9,8

1330 1340  1195 3514  10,2 1330 1340  1792 5200 10,4

1410 1420  1207 3548  10,8 1410 1420  1810 4936 11,0

1490 1500  1217 3578  11,4 1490 1500  1825 4696 11,6

1570 1580  1225 3604  12,0 1570 1580  1838 4478 12,2

1650 1660  1230 3620  12,6 1650 1660  1850 4280 12,8

1730 1740  1235 3634  13,2 1730 1740  1860 4098 13,4

1810 1820  1238 3642  13,8 1810 1820  1870 3932 14,0

1890 1900  1240 3648  14,4 1890 1900  1880 3778 14,6

1970 1980  1244 3636  15,0 1970 1980  1888 3636 15,2

Табл. 13

Табл. 14

4 Размеры и грузоподÕÛмность
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Рис. 35

TQN40
TQN30

Тип Типоразмер
E

[мм]
F

[мм]
M

[мм]
T

[мм]
N

[мм]
P

[мм]

Каретки
Z

[мм]
V

[мм]
S

[мм]
Кол-во 

отверстий
B

[мм]

Масса  
направляющей

[кг�м]

Масса
�-Ð кареток

[кг]
Типораз-

мер
Длина gLo 

[мм]

TQN
30 29,5 40 20 4 - M5 3RoL 92 31 30 5 2 10 1,9 0,45

40 39,5 57,3 35 6 23 M6 3RoL 135 7,5 120 5 4 10 3,1 1,5

Табл. 15

Рис. 37Рис. 36

Рис. 38

Подвижные 
каретки

Величина подачи

Стационарные каретки

Нестандартные длины Ðода
¥аретки g741o предоставляют уникальную возможность изменения 
Ïактической длины g+o Ðода под индивидуальные требования с 
использованием стандартныÐ изделий. ¸то осуÔествляется путÛм 
простого изменения размера g�o для стаÑионарныÐ, соответственно 
размера g%o для подвижныÐ кареток на размеры, отличные от указанныÐ 
на данной страниÑе условно-стандартныÐ размеров. ®меньшением 
соответствуюÔиÐ размеров обÔая длина Ðода увеличивается, тогда как 
грузоподÕÛмность уменьшается, а иÐ увеличением - наоборот, длина 
Ðода уменьшается, а грузоподÕÛмность увеличивается. Для точного 
определения грузоподÕÛмности при конкретной нестандартной 
длине Ðода просьба связываться со службой теÐнической поддержки 
компании gRollono. В случаяÐ воздействия нагрузки в радиальном 
направлении каретку надлежит устанавливать меткой g8S-VLGHo 
вверÐ. ¨а кареткаÐ, предназначенныÐ для стаÑионарного крепления к 
несуÔим конструкÑиям, имеется маркировка g)L[-VlLGHrVo, тогда как на 
кареткаÐ, предназначенныÐ к закреплению к ним полезной нагрузки,
имеется маркировка g0oELlH VlLGHrVo. При парном использовании одну 

C0ax

Mz

My

Mx

0ax

MMz

MMx

My
C0radC

и ту же каретку можно устанавливать либо слева, либо справа - для 
Øтого достаточно лишь перевернуть каретку, следя за тем, чтобы (в 
случае, если на каретку будет воздействовать нагрузка в радиальном 
направлении) маркировка g8S-VLGHo смотрела вверÐ.
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МодиÏикация Характеристики

%$6I&
(базовый вариант)

¨аправляюÔие из стального проÏиля, изготовленного методом роликового проÏилирования, с патентованной обработкой 
gR2//21-12;o: глубоким азотированием и Ðимическим оксидированием. ¨аправляюÔие нарезаются на мерные длины после 
обработки, соответственно иÐ торÑы заÔиÔаются заÔитным спреем. «олики выполнены из стали и упрочнены на всю глубину 
материала.

4

¥ак базовый вариант g741o, но с дополнительным чÛрным покрытием gR2//21 H-coDWLnJo направляюÔиÐ. Такое покрытие суÔественно 
повышает иÐ коррозионную стойкость (проверено выдерживанием в соляном тумане в течение не менее 700 часов). ¨а дорожке 
качения, по которой обкатываются ролики, покрытие gR2//21 H-coDWLnJo отсутствует - для Øтой Ñели на время нанесения покрытия 
Øта дорожка спеÑиальным образом заклеивается. Сами дорожки качения имеют стандартное оксидное покрытие, а иÐ заÔита от 
коррозии обеспечивается посредством иÐ регулярного смазывания грязесÕÛмниками, имеюÔими встроенные заправленные смазкой 
Ïетровые Øлементы.

g&:o или g&Ro
По аналогии с базовым вариантом, но с направляюÔими и средним Øлементом, окрашенными по теÐнологии gR2//21 c-coloro. Под 
запрос изделия могут поставляться в модиÏикаÑии g3&...o, с направляюÔими и средним Øлементом (за исключением дорожек 
качения), имеюÔими Ñветное порошковое покрытие - красное (g3&Ro) или белое (g3&:o).

Тип Типоразмер
L

[мм]
H 

[мм]

Стационарные и подвижные 
каретки

ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ

A
[мм]

C
[мм]

H1
[мм]

Динамический 
коØÏÏициент C 

[Н]

Corad

[Н]
Coax

[Н]
Mx*
[Нм]

My

[Нм]
Mz

[Нм]

TQN 30

450 450 215 93 225 419 1234 432 8 174 246

530 530 255 133 265 463 1362 476 8 228 326

610 610 295 173 305 494 1324 508 8 228 406

690 690 335 213 345 517 1190 532 8 228 472

770 770 375 253 385 535 1080 520 8 228 472

850 850 415 293 425 550 990 478 8 228 472

930 930 455 333 465 562 914 440 8 228 472

1010 1010 495 373 505 572 848 408 8 228 472

1090 1090 535 413 545 580 790 382 8 228 472

1170 1170 575 453 585 587 740 358 8 228 472

1250 1250 615 493 625 593 696 336 8 228 472

1330 1330 655 533 665 599 658 318 8 228 472

1410 1410 695 573 705 603 624 300 8 228 472

1490 1490 735 613 745 608 592 286 8 228 472

Тип каретки Все каретки �-Ð роликового типа

Табл. 16


 ¢начение g0[o относится к одиночной направляюÔей

Табл. 17

4 Размеры и грузоподÕÛмность
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Тип Типоразмер
L

[мм]
H 

[мм]

Стационарные и подвижные 
каретки

ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ

A
[мм]

C
[мм]

H1
[мм]

Динамический 
коØÏÏициент C 

[Н]

Corad

[Н]
Coax

[Н]
Mx*
[Нм]

My

[Нм]
Mz

[Нм]

TQN 40

610 610 295 40 305 405 2382 834 20 562 640

690 690 335 80 345 440 2592 906 20 562 800

770 770 375 120 385 468 2516 964 20 562 960

850 850 415 160 425 490 2314 1008 20 562 1120

930 930 455 200 465 508 2142 1044 20 562 1152

1010 1010 495 240 505 522 1994 972 20 562 1152

1090 1090 535 280 545 535 1864 910 20 562 1152

1170 1170 575 320 585 545 1750 854 20 562 1152

1250 1250 615 360 625 554 1650 806 20 562 1152

1330 1330 655 400 665 562 1562 762 20 562 1152

1410 1410 695 440 705 569 1480 722 20 562 1152

1490 1490 735 480 745 576 1408 686 20 562 1152

1570 1570 775 520 785 581 1342 654 20 562 1152

1650 1650 815 560 825 586 1282 626 20 562 1152

1730 1730 855 600 865 591 1228 600 20 562 1152

1810 1810 895 640 905 595 1178 574 20 562 1152

1890 1890 935 680 945 599 1132 552 20 562 1152

1970 1970 975 720 985 602 1088 532 20 562 1152

Тип каретки Все каретки �-Ð роликового типа Табл. 18


 ¢начение g0[o относится к одиночной направляюÔей
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TLAX

Тип Типоразмер
A

[мм]
B

[мм]
D

[мм]
E

[мм]
F

[мм]
Тип крепÛжныÐ винтов

TLAX

26 65 23 26 35 Ø 6,5
KIT-40.VC-SP01.0510.ZB

M5 ISO7380

40 90 28,3 39,5 50 Ø 9
KIT-40.VC-SP01.0816.ZB

M8 ISO7380

¥репÛжные отверстия в g7/$;o имеют сквозные  отверстия под 

стандартные винты с полукруглой головкой по gI62 7�80o или, в 

альтернативном варианте, под винты gТорксo типа g40.9&-6301o 

компании gRollono, отличаюÔиеся чрезвычайно малой высотой 

плоской головки. £зделия g7/$;o надлежит монтировать следуюÔим 

образом: верÐняя направляюÔая крепится к стаÑионарной несуÔей 

МодиÏикация Характеристики

%$6I& (базовый вариант)
¨аправляюÔие и 6-образный средний Øлемент из нержавеюÔей стали марки g$I6I�04o. ¨аправляюÔие из 
закалÛнной нержавеюÔей стали g$I6I440&o.

;

�налогично базовому варианту, но с направляюÔими и 6-образным средним Øлементом, полностью подвергнутыми 
Øлектрополированию, обеспечиваюÔему чрезвычайно высокую степень устойчивости к коррозии.
Проверено выдерживанием в соляном тумане в течение 1000 часов. ¸лектрополирование также придаÛт поверÐностям 
изделия блестяÔий вид.

конструкÑии, а подвижная нижняя направляюÔая - к перемеÔаемой 

полезной нагрузке. При парном использовании одну и ту же каретку 

можно устанавливать либо слева, либо справа по отношению к 

подвижной полезной нагрузке - для Øтого каретку достаточно 

перевернуть.

Рис. 39

Табл. 19

Табл. 20

4 Размеры и грузоподÕÛмность

C0radC0rad

http://kit-40.vc-sp01.0510.zb/
http://kit-40.vc-sp01.0816.zb/
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Тип Типоразмер
Длина �L�

>мм@
Длина �H� Ðода 

>мм@
P

>мм@
Кол-во крепÛжныÐ 

отверстий

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad >Н@

Масса
>кг@

TLAX 26

300 300 30 4 640 1,2

350 350 55 4 800 1,4

400 400 40 5 914 1,5

450 450 25 6 1000 1,7

500 500 50 6 1066 1,9

550 550 35 7 1120 2,1

600 600 20 8 1164 2,3

650 650 45 8 1200 2,4

700 700 30 9 1230 2,6

750 750 55 9 1258 2,8

800 800 40 10 1280 3

850 850 25 11 1300 3,2

900 900 50 11 1318 3,3

1000 1000 20 13 1330 3,7

1100 1100 30 14 1218 4,1

1200 1200 40 15 1124 4,4

Тип Типоразмер
Длина �L�

>мм@
Длина �H� Ðода 

>мм@
P

>мм@
Кол-во крепÛжныÐ 

отверстий

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

Corad >Н@

Масса
>кг@

TLAX 40

500 500 50 6 1504 3,4

550 550 35 7 1684 3,7

600 600 20 8 1828 4,1

650 650 45 8 1948 4,4

700 700 30 9 2048 4,7

750 750 55 9 2134 5

800 800 40 10 2206 5,3

850 850 25 11 2270 5,7

900 900 50 11 2328 6

1000 1000 20 13 2422 6,6

1100 1100 30 14 2316 7,3

1200 1200 40 15 2144 7,9

1300 1300 50 16 1996 8,5

1400 1400 20 18 1868 9,2

1500 1500 30 19 1754 9,8

1600 1600 40 20 1654 10,5

Табл. 21

Табл. 22
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TQAX

TQAX26
TQAX40

Тип Типоразмер
E

[мм]
F

[мм]
M

[мм]
T

[мм]
N

[мм]
P

[мм]

Каретки
Z

[мм]
V

[мм]
S

[мм]
Кол-во 

отверстий
B

[мм]

Масса 

направляющей

[кг�м]

Масса �-Ð 

кареток

[кг]Типоразмер
Длина 
[мм]

TQAX
26 26 44 25 4 - M5 3Rol 80 25 30 14 2 28 1,6 0,4

40 39,5 57,3 35 6 23 M6 3Rol 135 7,5 120 0 4 0 3,1 1,5

Нестандартные длины Ðода
¥аретки 74$; предоставляют уникальную возможность изменения 
Ïактической длины g+o Ðода под индивидуальные требования 
с использованием стандартныÐ изделий. ¸то осуÔествляется 
путÛм простого изменения размера g�o для стаÑионарныÐ, 
соответственно размера g%o для подвижныÐ кареток на размеры, 
отличные от указанныÐ на данной страниÑе условно-стандартныÐ 
размеров. ®меньшением соответствуюÔиÐ размеров обÔая длина 
Ðода увеличивается, тогда как грузоподÕÛмность уменьшается, 
а иÐ увеличением - наоборот, длина Ðода уменьшается, а 
грузоподÕÛмность увеличивается. Для точного определения 
грузоподÕÛмности при конкретной нестандартной длине Ðода 
просьба связываться со службой теÐнической поддержки 
компании gRollono. В случаяÐ воздействия нагрузки в радиальном 
направлении каретку надлежит устанавливать меткой g8S-
VLGHo вверÐ. ¨а кареткаÐ, предназначенныÐ для стаÑионарного 
крепления к несуÔим конструкÑиям, имеется маркировка g)L[-
VlLGHrVo, тогда как на кареткаÐ, предназначенныÐ к закреплению к 
ним полезной нагрузки, имеется маркировка g0oELlH VlLGHrVo. При  

Табл. 23

Рис. 40

Рис. 42Рис. 41

Рис. 43

парном использовании одну и ту же каретку можно устанавливать 
либо слева, либо справа - для Øтого достаточно лишь перевернуть 
каретку, следя за тем, чтобы (в случае, если на каретку будет 
воздействовать нагрузка в радиальном направлении) маркировка 
g8S-VLGHo смотрела вверÐ.

МодиÏикация Характеристики

%$6I& (базовый вариант)
¨аправляюÔие, изготовленные методом роликового проÏилирования из нержавеюÔей стали g$I6I�04o. 
¨аправляюÔие из закалÛнной нержавеюÔей стали g$I6I440&o.

;
�налогично базовому варианту, но с направляюÔими и 6-образным средним Øлементом, полностью подвергнутыми 
Øлектрополированию, обеспечиваюÔему чрезвычайно высокую степень устойчивости к коррозии. Проверено выдерживанием 
в соляном тумане в течение 1000 часов. ¸лектрополирование также придаÛт поверÐностям изделия весьма блестяÔий вид.

4 Размеры и грузоподÕÛмность

Табл. 24

C0ax

Mz

My

Mx

0ax

MMz

MMx

My
C0radC

Подвижные 
каретки

Величина подачи

Стационарные каретки
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Тип Типоразмер
L

[мм]
H 

[мм]

Стационарные и подвижные каретки ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ

A
[мм]

C
[мм]

H1
[мм]

Corad

[Н]
Coax

[Н]
Mx*
[Нм]

My

[Нм]
Mz

[Нм]

TQAX 26

400 400 172 62 200 836 292 6 98 144

450 450 197 87 225 932 326 6 124 184

500 500 222 112 250 1008 352 6 152 224

550 550 247 137 275 956 374 6 170 264

600 600 272 162 300 890 390 6 170 304

650 650 297 187 325 830 406 6 170 316

700 700 322 212 350 780 418 6 170 316

750 750 347 237 375 734 394 6 170 316

800 800 372 262 400 694 372 6 170 316

850 850 397 287 425 658 352 6 170 316

900 900 422 312 450 626 334 6 170 316

950 950 447 337 475 596 318 6 170 316

1000 1000 472 362 500 568 304 6 170 316

1100 1100 522 412 550 522 280 6 170 316

1200 1200 572 462 600 482 258 6 170 316

Тип каретки Все каретки �-Ð роликового типа Табл. 25


 ¢начение g0[o относится к одиночной направляюÔей

Тип Типоразмер
L

[мм]
H 

[мм]

Стационарные и подвижные каретки ГрузоподÕÛмность и моменты для пары направляющиÐ

A
[мм]

C
[мм]

H1
[мм]

Corad

[Н]
Coax

[Н]
Mx*
[Нм]

My

[Нм]
Mz

[Нм]

TQAX 40

600 600 300 45 300 1978 692 18 468 526

650 650 325 70 325 2082 728 18 468 606

700 700 350 95 350 2170 760 18 468 686

750 750 375 120 375 2168 786 18 468 766

800 800 400 145 400 2052 808 18 468 846

850 850 425 170 425 1948 828 18 468 926

900 900 450 195 450 1854 846 18 468 960

950 950 475 220 475 1768 860 18 468 960

1000 1000 500 245 500 1690 824 18 468 960

1100 1100 550 295 550 1554 758 18 468 960

1200 1200 600 345 600 1438 702 18 468 960

1300 1300 650 395 650 1338 652 18 468 960

1400 1400 700 445 700 1250 610 18 468 960

1500 1500 750 495 750 1174 572 18 468 960

1600 1600 800 545 800 1106 540 18 468 960

Тип каретки Все каретки �-Ð роликового типа Табл. 26


 ¢начение g0[o относится к одиночной направляюÔей
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Правильный подбор телескопическиÐ систем под конкретные задачи

Co rad

= =

Co rad

P

P

Pe2 Pe1
a

Длина “H” Ðода c

= =

b

При подборе кареток телескопическиÐ систем следует учитывать 
следуюÔие основные Ïакторы:
- масса полезной нагрузки � усилия, воздействуюÔие на подвижную 
 часть системы и место приложения ØтиÐ усилий к направляюÔим�
- наличие динамическиÐ усилий � вероятность ØксплуатаÑии с 
 превышением расчÛтныÐ нагрузок�
- максимально допустимый прогиб направляюÔиÐ под нагрузкой�
- максимально допустимое усилие выдвижения � задвижения 
 полезной нагрузки�
- условия окружаюÔей среды, частота рабочиÐ Ñиклов, скорость 
 перемеÔений�
- ожидаемый срок службы.

Все данные по грузоподÕÛмности (&o rDG) приводятся для пары кареток 
и для точно отÑентрованной нагрузки. £ными словами, предполагается, 
что соответствуюÔая статическая нагрузка равномерно распределена 
между обеими каретками. При Øтом нагрузку g«o следует понимать как 
воздействуюÔую в радиальном направлении на наполовину выдвинутую 
систему в точке, наÐодяÔейся посередине между обеими каретками. 
£сÐодя из Øтого, грузоподÕÛмность одиночной каретки можно 
определить по следуюÔей Ïормуле:

При подборе оборудования для реализаÑии телескопическиÐ перемеÔений 
крайне важно точно учесть возможные отклонения в Ñентровке полезной 
нагрузки. Также важно учесть возможные динамические усилия, 
воздействуюÔие на систему снаружи, а также вероятность того, что 
при реальной ØксплуатаÑии системе придÛтся работать с превышением 
расчÛтныÐ нагрузок - все Øти Ïакторы следует учесть путÛм выбора 
направляюÔиÐ и кареток, обладаюÔиÐ достаточным запасом прочности � 
грузоподÕÛмности.
В случае неотÑентрованной нагрузки - т.е. в случае, когда Ñентр тяжести 
последней смеÔÛн в сторону одной из кареток, нагружая последнюю с 
усилием g3H1o, и�или когда Øтот Ñентр тяжести смеÔÛн ближе к наружным 
конÑам кареток, Øто также должно быть учтено в расчÛтаÐ, исÐодя 
из следуюÔей Ïормулы по определению величины g3H1o требуемой 
грузоподÕÛмности наиболее нагруженной из пары кареток:

где:
3   масса полезной перемеÔаемой нагрузки�
D, E   расстояния от Ñентра тяжести нагрузки до левой, соответственно 
правой кареток�
fS   коØÏÏиÑиент, позволяюÔий учесть положение нагрузки 
на основании отношения величины отклонения (gсo) положения 
Ïактического Ñентра тяжести (g«o) нагрузки от того его положения (g&o 
rDGo), при котором Øта нагрузка была бы точно отÑентрованной, к длине 
g+o Ðода.
 
¸тот коØÏÏиÑиент gfSo определяется на основании указанного 
отношения gc�+o по приведÛнной ниже диаграмме.
 При наличии в системе одной единственной каретки следует использо-
вать Ïормулу 3H   3 | fS 3H   3 | fS

(P • a)

(a + b)
Pe1 = •  fp

c/H

fp

КоØÏÏициент уменьшение Ïактической грузоподÕÛмности в 
зависимости от положения неотцентрованной нагрузки gPo.

4 Размеры и грузоподÕÛмность

Рис. 44

Рис. 45 Рис. 46

P = Co rad
           2
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РасчÛты для подтверждения достаточности выбранной грузоподÕÛмности

Для того, чтобы убедиться, что каретки системы, с учÛтом всеÐ 

известныÐ воздействуюÔиÐ на ниÐ усилий,  подобраны правильно, все 

Øти известные усилия следует разложить на усилия, воздействуюÔие 

на систему в радиальном направлении, в осевом направлении, и 

на моменты. «езультаты следует сравнить с Ðарактеристиками 

способности воспринимать нагрузки и моменты, приведÛнными 

на предыдуÔиÐ страниÑаÐ на каждое изделие в его теÐническиÐ 

ÐарактеристикаÐ.

Для кареток серий g7/Ro, g7/1o и g7/$;o, имеюÔиÐ средний 

Øлемент, для Øтого надлежит проверить прежде всего достаточность 

грузоподÕÛмности g&o RDGo - последняя, умноженная на коØÏÏиÑиент 

g=o запаса прочности, не должна быть больше, чем g3Ho:

Pe <= Co rad • Z

где g=o представляет собой коØÏÏиÑиент запаса прочности, 

определяемый по приведÛнной ниже таблиÑе:

КоØÏÏициент 
g=o запаса 
прочности

Условия Øксплуатации

1-1,5

 сть возможность точно предвидеть величины 
усилий � нагрузок, которые будут воздействовать 
на систему в условияÐ реальной ØксплуатаÑии� 
система будет смонтирована с высокой 
точностью на несуÔиÐ конструкÑияÐ, имеюÔиÐ 
высокую жÛсткость.

1,5-2 Средние условия ØксплуатаÑии

2-3,5

Предвидеть величины усилий � нагрузок, которые 
будут воздействовать на систему в условияÐ 
реальной ØксплуатаÑии представляется 
возможным лишь весьма приблизительно� 
гарантировать высокую точность монтажа 
системы и высокую жÛсткость несуÔиÐ 
конструкÑий не представляется возможным

Табл. 27



TLR-24

КоØÏÏициент 
gILo

Условия Øксплуатации

1-1.5
¨агрузка определена точно, несуÔие конструкÑии 
жÛсткие, смазывание правильное и регулярное, 
загрязнÛнность окружаюÔей среды малая

1.5-2 Средние условия ØксплуатаÑии

2-3.5

¨агрузка определена приблизительно, несуÔие 
конструкÑии не вполне жÛсткие и�или выполнены 
без высокой точности� окружаюÔая среда 
загрязнÛнная � пыльная.

где:

3H rDG   нагрузка, воздействуюÔая в радиальном направлении�

3H D[   нагрузка, воздействуюÔая в осевом направлении�

0H[, 0H\, 0H]   воздействуюÔие моменты�

&o rDG   грузоподÕÛмность (способность воспринимать нагрузку) в 

радиальном направлении�

&o D[   грузоподÕÛмность (способность воспринимать нагрузку) в 

осевом направлении�

0[, 0\, 0]   способность воспринимать моменты.

Co rad

Co ax
My

Mx

Mz

Применительно к телескопическим кареткам g7/4o, g741o и g74$;o 

в расчÛтаÐ также можно учитывать моменты.

(                                          )Pe rad

Co rad

Pe ax

Co ax

Mex 

Mx

Mey 

My

Mez 

Mz

1

Z
++ + + <=

©днако Ïактический срок службы зависит от качества и регулярности 

смазывания дорожек качения. �ез надлежаÔего смазывания и�или в 

условияÐ высокой запылÛнности Ïактический срок службы системы 

может быть суÔественно ниже ожидаемого.

РасчÛт нагрузки gРo, применяемой в расчÛтаÐ срока службы

¨агрузка g«o, используемая в расчÛтаÐ ниже, относится к одной 

каретке, нагруженной строго по Ñентру. При использовании пары 

кареток, необÐодимо будет определить нагрузку каждой из ниÐ.

Применительно к кареткам g7/4o и g741o, наряду к нагрузкам, 

воздействуюÔим на ниÐ в радиальном и осевом направленияÐ, учÛту 

подлежат также и моменты g0H[o, g0H\o и «Mez». Для моментов 

действительна следуюÔая Ïормула:

 (                                         )Pe =  Co rad • Mex 

Mx

Mey 

My

Mez 

Mz
+ ++

Pe rad

Co rad

Pe ax

Co ax
+

РасчÛт ожидаемого срока службы

Теоретический расчÛт срока службы

Теоретический срок службы роликов и дорожек качения 

направляюÔиÐ надлежит определять по приведÛнной ниже 

Ïормуле в километраÐ пробега� при Øтом необÐодимо 

учитывать, что результат расчÛтов будет лишь приблизительно 

соответствовать реальному сроку службы систем, поскольку, 

наряду с доступными для учÛта Ïакторами, на системы при 

иÐ ØксплуатаÑии воздействует и Ñелый ряд Ïакторов, точно 

предсказать и учесть в расчÛтаÐ воздействие которыÐ невозможно. 

Такими Ïакторами являются, например, следуюÔие:

■ сложность точного определения реальныÐ нагрузок�

■ воздействие нерасчÛтныÐ дополнительныÐ нагрузок,  

 обусловленныÐ огреÐами монтажа�

■ вибраÑионные, ударные и импульсные динамические  

 нагрузки�

■ качество смазывания направляюÔиÐ�

■ отклонения температуры�

■ внешние загрязнения, например, пыль�

■ повреждения при монтаже�

■ Ïактически используемая длина Ðода и Ïактическая частота  

 рабочиÐ Ñиклов.

 (                )Lcy = 50 • C

P

3

1

H
•

1

fi
• • 10

6

Применение коØÏÏиÑента gfLo позволяет количественно учитывать 

в расчÛтаÐ, выполняемыÐ по теоретической Ïормуле, спеÑиÏику 

реальныÐ условий ØксплуатаÑии. ©чевидно, что высокой точности от 

подобныÐ расчÛтов ожидать не стоит. �олее подробную инÏормаÑию 

на Øтот счÛт можно получить, обратившись в службу теÐнической 

поддержки компании wRollonx.

¥аретки g7/$;o и g74$;o способны выдержать приблизительно 

100 000 рабочиÐ Ñиклов с нагрузкой, составляюÔей 70 � от 

максимальной.

где:

/c\   количество Ñиклов выдвижения � закрытия�

&   коØÏÏиÑиент динамической нагрузки�

3   вес � нагрузка, воздействуюÔие на одну направляюÔую (¨)

+   длина Ðода (мм)

fL   коØÏÏиÑент учÛта особенностей условий ØксплуатаÑии 

      и качества смазывания

4 Размеры и грузоподÕÛмность

Табл. 28
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TLR D 28 A 1490 Q

©пÑиональные варианты обработки поверÐности   см. стр. 7LR-6

Длина   см. стр. 7LR-6

+3   вариант с повышенными ØксплуатаÑионными Ðарактеристиками (только для g7/1o)
$   вариант с ÏункÑией самоÑентрирования (только для g7/Ro)
))   вариант со всеми отверстиями, выполненными в виде резьбовыÐ отверстий, &&    
вариант со всеми отверстиями, выполненными в виде сквозныÐ отверстий (только для g7/4o)


Типоразмер   см. стр. 7LR-6 

Право- (') и левосторонние варианты (6) предлагаются только для моделей gTLRo и gTLNo

Тип изделия   см. стр. 7LR-6

Направляющие gTHlHrDcHo

Пример ì 1 заказа: TRL и TLN: TLRD43-1010-Q; TLRS26A-1010-K; TLND40-1010-CW; TLNS30HP-690

Пример ì � заказа: TLQ: TLQ43-1010-Q; TLQ18FF-0690; TLQ43CC-1170-Q

Пример ì � заказа: TQN, TLAX, TQAX: TQN40-1010-CR; TLAX40-1300; TQAX40-1000

Примечание по кодам заказа: данные, относяÔиеся к вариантам g+3o, g$o, g))o и g&&o, заполняются только в случае необÐодимости. 

Длины направляюÔиÐ и длины Ðода всегда указываются в четырÛÐзначном Ïормате.  ¨едостаюÔие позиÑии заполняются нулями.


 ¨аправляюÔая g7/4o типоразмера g18o поставляется только в версии g))o с кареткой, все отверстия в которой выполнены в виде 

сквозныÐ отверстий.

РасшиÏровка кодов заказа изделий





Light Rail

FrontespizioLightrail.indd   1 28/09/2018   13:18:15



LR-�

ОблегчÛнные телескопические линейные направляющие полного или частичного
выдвижения.

¥ модельному ряду �/LJKW RDLl� относится � серий направляюÔиÐ 

облегчÛнной конструкÑии, рассчитанныÐ на полное или частичное 

выдвижение. £зделия данного модельного ряда оптимальны для 

решения практическиÐ задач, для которыÐ масса направляюÔей не 

менее важна, чем стойкость к изгибу.

Основные теÐнические Ðарактеристики изделий�  

■ ¦Ûгкий и тиÐий Ðод в том числе и под высокой нагрузкой

■ Длительный срок службы без теÐнического обслуживания

■ ¸ÏÏективная самоочистка рабочей поверÐности

■ Высокая надÛжность

■ ¥онстуктивная гибкость, обеспечиваюÔая устойчивость к не 

слишком сильным ударам, а также заÔиÔаюÔая систему от 

необратимой деÏормаÑии

■ Малая чувствительность к ударной нагрузке в боковом направ-

лении

Предпочтительные области применения�

■ Производство напитков

■ �втомобилестроение

■ Строительство и машиностроение (например, раздвижные и 

выдвижные Øлементы корпусов)

■ ®паковочное оборудование

■ СпеÑиальное оборудование

�. Особенности конструкции

Особенности конструкции

Рис. �
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ОблегчÛнные телескопические линейные направляющие полного или частичного
выдвижения.

LPS ��

£зделия данной серии представляют собой направляюÔие частичного выдвижения, вы-

полненные из стали с Ñинковым покрытием, нанесÛнным горячим погружным Ñинковани-

ем, в которыÐ используются пластиковые шариковые сепараторы.

L)S ��

£зделия данной серии отличаются наличием сÕÛмной внутренней направляюÔей с Ïик-

сатором. ¨аправляюÔие выполнены из Ðромированной стали с блестяÔей поверÐностью, 

а шариковые сепараторы изготавливаются из стали и пластмассы. Предусмотрена заÔи-

та от непроизвольного выдвижения задвинутой направляюÔей.

L)S ��

£зделия данной серии представляют собой направляюÔие полного выдвижения, выпол-

ненные из стали с Ñинковым покрытием, нанесÛнным горячим погружным Ñинкованием, 

в которыÐ используются оÑинкованные шариковые сепараторы. Предусмотрена заÔита от 

непроизвольного выдвижения задвинутой направляюÔей.

L)S �� SC

£зделия данной серии имеют ÏункÑии автоматического задвижения и амортизаÑии. 

Система автоматического задвижения пружинная, и доводит направляюÔую до полного 

задвижения.

L)S ��

¨аправляюÔие полного выдвижения, выполненные из воронÛной � пассивированной ста-

ли с Ñинковым покрытием, нанесÛнным горячим погружным Ñинкованием. В направляю-

ÔиÐ используются шариковые сепараторы из оÑинкованной стали. Также предусмотрены 

рассчитанные на высокую нагрузку конÑевые ограничители Ðода, останавливаюÔие на-

правляюÔую в выдвинутом и задвинутом положенияÐ. Предусмотрена заÔита от непро-

извольного выдвижения задвинутой направляюÔей.

L); ��

¨аправляюÔие полного выдвижения, выполненные из нержавеюÔей стали и имеюÔие два 

внутренниÐ направляюÔиÐ Øлемента, которые, будучи соединены друг с другом, образуют 

средний Øлемент двутаврового проÏиля, также имеюÔие два наружныÐ направляюÔиÐ 

Øлемента, из которыÐ один служит для крепления к стаÑионарной несуÔей конструкÑии (в 

качестве стаÑионарного направляюÔего Øлемента), а второй - для крепления к нему (в ка-

честве подвижного направляюÔего Øлемента) полезной нагрузки. ¥вадратная обÔая Ïорма 

сечения направляюÔей позволяет обеспечить компактность одновременно с малым проги-

бом под нагрузкой.

Рис. �

Рис. �

Рис. �

Рис. �

Рис. �

Рис. �



LR-�

LPS38

�рузоподÕÛмность см. на стр.  LR-6

Рис. 8

Направляющие частичного выдвижения

LFS58 SC

�рузоподÕÛмность см. на стр.  LR-9

Рис. 9

Направляющие полного выдвижения

Рис. 11

Рис. 13

LFS46

�рузоподÕÛмность см. на стр.  LR-7

LFX27

�рузоподÕÛмность см. на стр.  LR-11

Рис. 12
LFS70

�рузоподÕÛмность см. на стр.  LR-10

Рис. 10
LFS57

�рузоподÕÛмность см. на стр.  LR-8

� Вид изделий в сечении - обзор

37
.5

13.0

45
.5

27
.2

12.7

20

57
.4

57
.5 70

.0

17.5 16.0 18.0

Вид изделий в сечении - обзор
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¸ксплуатационные Ðарактеристики�
■ Скорости выдвижения, с учÛтом спеÑиÏики конкретного приме-

нения:

  выдвижение на 100 - 500 мм: не более 0,5 м�с�

  выдвижение на �00 мм: не более 0,4 метра в секунду�

  выдвижение на 700 мм: не более 0,� метра в секунду.
■ ® модели �/)6 58 6&�предусмотрен автодоводчик.
■ Температурный диапазон: от +10 j& до +40 j&, 

 для /); от -�0j до +�00j &.

 Диапазон температур, допустимыÐ при транспортировке и Ðране-

нии: от -�0 до +80 j& включительно
■ Все модиÏикаÑии заправлены заводской смазкой, рассчитанной 

на весь срок ØксплуатаÑии 
■ Материал направляюÔиÐ моделей �/)6� � �/36�: сталь, оÑинко-

ванная методом горячего погружения или Ðромированная
■ Материал сепараторов моделей �/)6� � �/36�: оÑинкованная 

сталь или пластмасса
■ Материал шариков моделей �/)6� � �/36�: закалÛнная углеро-

дистая сталь
■ Материал направляюÔей /);, шаров и клетей: нержавеюÔая 

сталь 1.4�01

Примечания�
■ Все данные по грузоподÕÛмности относятся к парам телескопиче-

скиÐ направляюÔиÐ. 

■ «екомендуется монтировать и горизонтально

■ Вертикальный монтаж по запросу 
■ При монтаже рекомендуется выдерживать положительный допуск 

в +0,5 мм в поперечном направлении (монтаж с преднатягом). 

¨едособлюдение данного указания влечÛт за собой сокраÔение 

срока службы изделий.
■ Данные по Ñиклам приводятся для пары направляюÔиÐ (иÐ пар-

ное использование является рекомендуемым)
■ ¨аправляюÔие оптимально воспринимают нагрузку, воздейству-

юÔую на ниÐ в вертикальном (радиальном) направлении при вер-

тикальной ориентаÑии самиÐ направляюÔиÐ
■ Монтаж направляюÔиÐ в горизонтальном положении приведÛт к 

уменьшению иÐ Ïактической грузоподÕÛмности (см. стр. /R-1� )
■ По запросу направляюÔие могут поставляться с усиленной анти-

коррозионной заÔитой - с Øлектрогальванической антикоррози-

онной заÔитой торÑов, а также с порошковым покрытием
■ ¢аÔита направляюÔиÐ от нежелательного самопроизвольного 

выдвижения является ÏрикÑионной 

 (исключение: модель �/36 �8�)
■ ©диночная направляюÔая не пригодна для восприятия значи-

тельныÐ моментов - по указанной причине иÐ рекомендуется ис-

пользовать парами

Рис. ��

Подвижный Øлемент

Средний Øлемент

Сепаратор

Стационарный Øлемент

ТеÐнические Ðарактеристики
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LPS ��

Рис. ��

Табл. �

Все размеры приведены в мм

Тип Типо-
размер

Длина 

>мм@

Длина недо-
выдвижения

AV
>мм@

Длина 
Ðода


>мм@

A

>мм@

B 

>мм@

;

>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�D[

>Н@

Масса

>кг@

LPS �8

�4�
88

154 1�� �0� 19�

350 100

0,�0

�17 ��9 �41 �77 �5� 0,40

�98
100

�98 ��� �58 �5� 0,50

47� �7� �97 4�� 41� 0,�0


 Длина Ðода равна разности длин, за минусом так называемой длины �$9� недовыдвижения

Примечание: ®казанные значения грузоподÕÛмности приводятся 

исÐодя из расчÛтного ресурса в 100 000 Ñиклов и из равномерно-

го распределения нагрузки на всю направляюÔую (что достижимо 

при задействовании всеÐ крепÛжныÐ отверстий). ¨еблагоприятные 

условия ØксплуатаÑии приводят к уменьшению Ïактической грузо-

подÕÛмности.

13.0

37.5

13.0+0.5

Свободное пространство, 
требующееся для монтажа

5,126 32

AV

Длина

Длина хода

X

Длина

44

B

A

M4 (2x)

4,7

�. ТеÐнические Ðарактеристики

Размеры и грузоподÕÛмность

Крепление к внутреннему рельсу посредством винтов с потайной головкой M� DIN��� � 8NI ����
Крепление к наружному рельсу посредством винтов с потайной головкой M� DIN��� � 8NI ����
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Рис. ��

L)S ��

Все размеры приведены в мм

Примечание: ®казанные значения грузоподÕÛмности приводятся 

исÐодя из расчÛтного ресурса в 50 000 Ñиклов и из равномерно-

го распределения нагрузки на всю направляюÔую (что достижимо 

при задействовании всеÐ крепÛжныÐ отверстий). ¨еблагоприятные 

условия ØксплуатаÑии приводят к уменьшению Ïактической грузо-

подÕÛмности.

Табл. �

12.7

45.5

12.7+0.5

Свободное пространство, 
требующееся для монтажа

 

Длина - 2 mm

Длина хода

C
B

A

4,4

4,4 x 9,3

33

9 128

35 D E

9 12,712,6

4,
6 

x 
9,

5

Длина 

9 12,7

Фиксатор для внутреннй направляющей 6,3 6,3

4,6 4,6

4,
6 

x 
9,

5

Крепление осуществляется винтами �М�� DIN ��� � 8NI ����

Тип Типо-
размер

Длина 

>мм@

Длина 
Ðода

>мм@

A

>мм@

B

>мм@

C

>мм@

D

>мм@

(

>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�D[

>Н@

Масса

>кг@

LFS 46

300 305 - - 242 192 - 300

100

0,48

350 356 - - 292 256 - 300 0,505

400 406 -
256

342
160

96

350

0,64

450 457 - 392 160 0,71

500 508 - 352 442

224

128 0,79

550 559
224 416

492 192
400

0,88

600 610 542 224 0,95
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�. Размеры и грузоподÕÛмность

Рис. ��

Табл. �

L)S ��

Все размеры приведены в мм

Тип Типо-
размер

Длина 

>мм@

Длина 
Ðода


>мм@

A

>мм@

B

>мм@

C

>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�D[

>Н@

Масса

>NJ@

L)S 57

�00 �50
1�8

104 1�0 500

160

0,84

�50 400 15�

�5�

600 0,98

400 450
1�0

1�8 650 1,1�

450 500 ��4 700 1,�7

500 550
��4

�08

�84

750
1,4�

550 �00 �5� 1,57

�00 �50
�88

�40

800

1,71

�50 700 �88 1,8�

700 750
��0

�1� �,01

750 800 ��0 �,1�

Примечание: ®казанные значения грузоподÕÛмности приводятся 

исÐодя из расчÛтного ресурса в 100 000 Ñиклов и из равномерно-

го распределения нагрузки на всю направляюÔую (что достижимо 

при задействовании всеÐ крепÛжныÐ отверстий). ¨еблагоприятные 

условия ØксплуатаÑии приводят к уменьшению Ïактической грузо-

подÕÛмности.


 Длина Ðода равна сумме длин, за минусом так называемой длины �$9� недовыдвижения

17.5

57.4

17.5+0.5

Свободное пространство, 
требующееся для монтажа

BA

Длина

Длина хода

50

5,1

8/90° 9,5/90°

6,5

Длина

16C3232

Крепление к внутреннему рельсу посредством винтов с потайной головкой M� DIN��� � 8NI ����
Крепление к наружному рельсу посредством винтов с потайной головкой M� DIN��� � 8NI ����
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Табл. �

L)S �� SC

Все размеры приведены в мм

Тип Типо-
размер

Длина 

>мм@

Длина 
Ðода

>мм@

A

>мм@

B

>мм@

C

>мм@

ГрузоподÕÛмность 
пары направляющиÐ

C
�rDG

>Н@

Масса

>кг@

L)S 58

400 4�4 1�8 1�8 ��4 400 1,10

450 484
1�0

1�0 �5� 500 1,�5

500 5�4
19� ��0

550 1,40

550 584 19� 600 1,55

Примечание: ®казанные значения грузоподÕÛмности приводятся ис-

Ðодя из расчÛтного ресурса в 100 000 Ñиклов и из равномерного 

распределения нагрузки на всю направляюÔую (что достижимо при 

задействовании всеÐ крепÛжныÐ отверстий). ¨еблагоприятные усло-

вия ØксплуатаÑии приводят к уменьшению Ïактической грузоподÕ-

Ûмности. �оризонтальный монтаж недопустим - Øто обусловлено 

конструкÑией амортизируюÔей системы. �мортизируюÔий ØÏÏект 

снижается при нагрузкаÐ 450 ¨ и выше (на пару направляюÔиÐ).

16.0

57.5

16.0+0.5

BA32

Длина хода

5,1

8/90° 9,5/90°

6,5

Длина

16C32

Свободное пространство, 
требующееся для монтажа

Крепление к внутреннему рельсу посредством винтов с потайной головкой M� DIN��� � 8NI ����
Крепление к наружному рельсу посредством винтов с потайной головкой M� DIN��� � 8NI ����



LR-��

�. Размеры и грузоподÕÛмность

Рис. ��

Табл. �

L)S ��

Все размеры приведены в мм

Примечание: ®казанные значения грузоподÕÛмности приводятся 

исÐодя из расчÛтного ресурса в 100000 Ñиклов и из равномерно-

го распределения нагрузки на всю направляюÔую (что достижимо 

при задействовании всеÐ крепÛжныÐ отверстий). ¨еблагоприятные 

условия ØксплуатаÑии приводят к уменьшению Ïактической грузо-

подÕÛмности.


 10,000 Ñиклов

18.0

70.0

18.0+0.5

Длина хода

Длина -3 mm

D

C
B

A

32 2 x 16 ø 6.5 x 9.5 / 90°

32 2 x 16
ø 6.5 x 9.5 / 90°

A
B

C
D

Длина

Свободное пространство, 
требующееся для монтажа

Крепление посредством винтов с потайной головкой M� DIN��� � 8NI ���� 

Тип Типо-
размер

Длина

>мм@

Длина 
Ðода

 

>мм@

A

>мм@

B

>мм@

C

>мм@

D

>мм@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�rDG

>Н@

ГрузоподÕ-
Ûмность пары 

направляющиÐ
C

�D[

>Н@

Масса

>кг@

L)S 70

400 400 - - - �88 1050 1800*

300

1,55

450 450 - - 1�0 ��0 1150 1900* 1,74

500 500 - - 19� �84

1300

1950* 1,94

550 550 - -
��4 448

2000* �,1�

�00 �00 - - 1950* �,��

700 700 - 19� �84 57� 1750* �,70

800 800 - ��4 448 �7� 1200 1450* �,10

1100 1100 ��4 448 �7� 89� 900 1050* 200 4,�5
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Рис. ��

Табл. �

Длина

25

Длина

B

80 A

ø 4,1

15

B

80A

ø 4,1

Длина хода

Тип Типораз-
мер

Длина

>мм@

Длина 
Ðода

>мм@

A

>мм@

B

>мм@

ГрузоподÕÛмность пары направляющиÐ
>Н@

Масса

>кг@
C

�rDG
C

�D[
C

�rDG
C

�D[

до �� ��� циклов до ���,��� циклов

L); �7

�00 ��� 180 -

350 50 250 50

0,4�

�50 �7� ��0 70 0,49

400 4�� �80 100 0,57

450 47� ��0 100 0,�4

500 5�� �80 140 0,7�

550 57� 4�0 1�0 0,7�

20,0 +0,5

Einbauraum

20,0

27,2

Свободное пространство, 
требующееся для монтажа

Телескопическая направляющая из нержавеющей стали



LR-��

�. Размеры и грузоподÕÛмность

КрепÛжные винты
Для крепления направляюÔиÐ рекомендуем использовать крепÛжные винты с 
gнизкойo головкой, соответствуюÔие стандарту gI62 7�80o, либо винты g72R;io. 
Просьба указывать требуемый тип винтов при заказе.

S d

L K

D

Типоразмер 
направляющиÐ

Тип винта G D
>мм@

L
>мм@

.
>мм@

S Момент затяжки 
>Нм@

30 M5 x 10 M5 x 0.8 10 10 2 T25 9

Рис. 21

Табл. 7
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Горизонтальный монтаж (осевая нагрузка)

Вертикальный монтаж (нагрузка воздействует 

в радиальном направлении)

ГрузоподÕÛмность

Рис. ��

Рис. ��

®казанные значения грузоподÕÛмности действительны для случаев, 

когда направляюÔие монтируются попарно и в вертикальной ори-

ентаÑии, и при условии, что нагрузка распределена по каждой на-

правляюÔей равномерно (что достижимо при задействовании всеÐ 

крепÛжныÐ отверстий). ¨еблагоприятные условия ØксплуатаÑии при-

водят к уменьшению Ïактической грузоподÕÛмности.

Монтаж изделий в горизонтальной ориентаÑии приводит к уменьше-

нию иÐ грузоподÕÛмности (см. «ис. /R-�ff).

ТеÐнические инструкции
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Все направляюÔие серии �/LJKW RDLl� поставляются заправленными 

смазкой, рассчитанной на весь срок ØксплуатаÑии.

Под запрос мы готовы предоставить подробную инÏормаÑию о сма-

зочныÐ материалаÐ, оптимальныÐ для применения в конкретныÐ 

узкоспеÑиальныÐ областяÐ. Пример: при использовании изделий в 

пиÔевой промышленности для иÐ смазывания следует использовать 

смазочные материалы, имеюÔие допуск ®правления по контролю 

качества пиÔевыÐ продуктов и лекарственныÐ препаратов С³�.

�олее подробную инÏормаÑию на Øтот счÛт можно получить, обра-

тившись в службу теÐнической поддержки компании wRollonx.

Обслуживание

©сновным материалом для изготовления направляюÔиÐ �/LJKW RDLl� 

является Ðолоднокатаная сталь с Ñинковым покрытием, нанесÛнным 

горячим погружным Ñинкованием. ¸лектрогальваническая антикор-

розионная обработка торÑов позволяет обеспечить оптимальное со-

четание качества и сравнительно невысокой стоимости. ¢аÔитные 

покрытия соответствуют требованиям стандарта �Ro+6� по ограни-

чению использования опасныÐ веÔеств.

�олее подробную инÏормаÑию на Øтот счÛт можно получить, обра-

тившись в службу теÐнической поддержки компании wRollonx.

Защита от коррозии

Допустимый температурный диапазон постоянной ØксплуатаÑии 

изделий �j&� составляет от +10 до +40 j&. Диапазон температур, 

допустимыÐ при транспортировке и Ðранении: от -�0 до +80 j&. 

Температура

Скорость перемеÔения направляюÔиÐ зависит от размера иÐ сред-

ниÐ Øлементов. £ными словами, можно утверждать, что максималь-

ная скорость выдвижения обратно пропорÑиональна обÔей длине 

Ðода выдвижения (см. «ис. �4). Помимо Øтого, максимальная ско-

рость выдвижения напрямую зависит от воздействуюÔей на направ-

ляюÔие нагрузки, а также заложенного срока службы. ПриведÛнные 

данные относятся к варианту, когда направляюÔие Øксплуатируются 

в непрерывном режиме с максимальной нагрузкой.

Скорость Ðода

Рис. ��

0

0,6

m/s

0,5

0,4

0,3

0,2

0,1

100 200 300 400 500 600 700 mm

Скорость хода

Скорость хода

�. ТеÐнические инструкции
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■ ³татные упоры � ограничители Ðода, встроенные в изделия, не 

предназначены для останова полезной нагрузки. ©ни предназначе-

ны лишь для предотвраÔения выÐода сепаратора и другиÐ внутрен-

ниÐ Øлементов за пределы направляюÔей. Соответственно, для 

ограничения Ðода полезной нагрузки необÐодимо предусмотреть 

дополнительные внешние упоры � ограничители Ðода.

■ ©птимальные ØксплуатаÑионные Ðарактеристики изделий, иÐ дли-

тельный срок службы и меÐаническая жÛсткость могут быть обе-

спечены лишь при условии, что направляюÔие �/LJKW RDLl� были 

смонтированы с креплением к ровной жÛсткой несуÔей поверÐно-

сти всеми предусмотренными винтами. Просьба обеспечить взаим-

ную параллельность несуÔиÐ поверÐностей. При Øтом для нормаль-

ной работы системы направляюÔиÐ важна как жÛсткость несуÔей 

конструкÑии, к которой крепятся стаÑионарные Øлементы системы, 

так и жÛсткость полезной нагрузки, которая крепится к подвижным 

Øлементам направляюÔиÐ.

■ ¨аправляюÔие �/LJKW RDLl� полного и частичного выдвижения при-

годны для иÐ использования в составе автоматическиÐ систем. При 

Øтом важно обеспечить постоянство длины Ðода от Ñикла к Ñиклу, а 

также важно проконтролировать допустимость развиваемой скоро-

сти Ðода (см. «ис. �0 на стр. /R-1�).  Поскольку направляюÔие ос-

наÔены внутренними шариковыми сепараторами, при переменныÐ 

длинаÐ Ðода нельзя исключить смеÔения ØтиÐ сепараторов внутри 

направляюÔиÐ относительно иÐ первоначального положения. Та-

кое смеÔение может негативно отразиться на ØксплуатаÑионныÐ 

ÐарактеристикаÐ системы, или даже наложить дополнительные 

ограничения на длину рабочего Ðода. В случае, когда избежать 

переменной длины Ðода не представляется возможным, усилие, 

развиваемое приводом системы, должно быть достаточно велико 

для того, чтобы при необÐодимости снова синÐронизировать работу 

направляюÔей после смеÔения сепаратора.  ÔÛ одним средством 

борьбы со смеÔениями сепаратора является включение в рабочий 

Ñикл автоматики регулярно повторяюÔегося Ðода перемеÔения 

системы на максимальную длину Ðода без нагрузки - исключитель-

но с Ñелью синÐронизаÑии сепаратора.

Руководство по монтажу

¨аправляюÔие, смонтированные в горизонтальной ориентаÑии, спо-

собны воспринимать воздействуюÔие на ниÐ растягиваюÔие или 

сжимаюÔие нагрузки (см. «ис. �5 и ��).

Применительно к горизонтально смонтированным направляюÔим, 

воспринимаюÔим сжимаюÔие нагрузки, следует учитывать следу-

юÔее: Преднатяг шариков, обеспечиваемый штатным монтажом с 

положительным допуском +0,5 мм, при такой ориентаÑии не дей-

ствует. Соответственно, при горизонтальной ориентаÑии монтажа 

способность направляюÔей воспринимать осевые нагрузки будет 

суÔественно снижена.

�оризонтально смонтированные направляюÔие, на которые полез-

ная нагрузка воздействует в осевом направлении, также суÔествен-

но более подвержены прогибу при выдвижении по сравнению с теми 

же направляюÔими, которые смонтированы в вертикальной ориен-

таÑии, соответственно на которые полезная нагрузка воздействует в 

радиальном направлении.

Направляющие горизонтального монтажа
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РасшиÏровка кодов заказа изделий

L)S ��- ��� SC

¯ункÑия автоматического задвижения предусмотрена только в модели �/)6 58 6&�    см. Стр. LR-9

Длина направляюÔей в мм       см. стр. LR-6

Типоразмер         см. стр. LR-6

Тип направляюÔей    см. стр. LR-6

LLJKW RDLl

Пример кода заказа: /)658-04006&

Примечания по кодам заказа: Длины направляюÔиÐ всегда указываются в четырÛÐзначном Ïормате, причÛм не используемые разряды 

заполняются нулями.

РасшиÏровка кодов заказа изделий
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Для заметок



Медицина

Логистика

Направляющие для любыÐ областей применения

Железнодорожный 
транспорт



Промышленность

Специальные транспортные
средства

АØрокосмическая 
промышленность
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